CAT QC ERREKA

Guia rapida de instalacién y programaciéon Espafiol

Esta guia rapida es un resumen del manual de instalacién completo. Dicho manual contiene advertencias de
AVISO seguridad y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar el manual de instalaciéon en

el apartado “Descargas” de la web de Erreka:

http://www.erreka-automation.com

Elementos de la instalacion completa

2 X 0,5 mm?2
Bl max. 20m

Cableado eléctrico

A: Alimentacion general

B: Lampara destellante
C: Fotocélulas (Tx / Rx)
D

: Pulsador/ llave de pared

3 X 1,5mm?
max. 30 m

E287C accionamiento

max. 30m \
E287D
Cotas de montaje (mm) Accionamiento manual
A
200 |FCC
OO
4
130 || FCA
© Desbloqueo para accionamiento manual:
_| . ¢ Introduzca la llave (1) y girela sin forzarla, en sentido horario,
D L unos 90°.
CQ 3 ; 3 ¢ Tire de la palanca de desbloqueo (2) hasta que quede a unos
- i @ 90°, sin forzarla.
i i Bloqueo para accionamiento motorizado:
~ 90— queo pa
= ¢ Proceda en modo inverso al desbloqueo.
S ———135——| ,
g ¢ Mueva a mano la puerta para enclavarla en el mecanismo de
T le——200,5 ———»
2
=




Conexionado general

A Asegurese de que la corriente eléctrica esta e El cuadro dispone de un receptor de radio integrado
desconectada antes de realizar o modificar el (RSD) que le permite recibir sefiales de emisores a

conexionado.

433,92MHz.

5 Cuando termine de realizar las conexiones, coloque

de nuevo la tapa del cuadro de maniobra.
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LEDs: Conectores:

POWER Alimentacion conectada

LEARN Grabacién radio

LED 1  Pulsador “CLOSE" activado

LED 2  Pulsador “OPEN" activado

LED 3  Pulsador “STOP" activado

LED 5 Pulsador ST1 activado

LED 6 Pulsador ST2 activado

LED 8 Fotocélula SG.C activada

LED 10 Detector de bucle (LOOP) activado

LED 11 Final de Carrera de Cierre (FCC)
activado

LED 13 Final de Carrera de Apertura (FCA)
activado

CLOSE (1) Pulsador de Cierre
OPEN (2) Pulsador de Apertura
STOP (3) Pulsador de Parada
cOM (4) Comun Pulsadores
AT. (5) Pulsador de Apertura Total
A.P. (6) Pulsador de Apertura Peatonal
AUX (12VDCQ) (7) Alimentacién de auxiliares 12Vdc
SG.C (8) Dispositivo de seguridad en cierre (fotocélula)
COM/ GND (9) Comun Dispositivo seguridad /
Masa (-) de alimentacion de auxiliares 12Vdc
LOOP (10) Detector de bucle magnético
FCC  (11)  Final de Carrera de Cierre
COM (12) Comun de Finales de Carrera
FCA (13) Final de Carera de Apertura

1" NOTA: puede realizar la instalacion de dos formas
diferentes: bien utilizando los tres conectores “OPEN" (1),
“CLOSE” (2) y “STOP” (3) o bien utilizando el conector
“AT.”. En caso de utilizar este Ultimo, se comporta de
forma secuencial, enviando las 6rdenes Apertura-Paro-
Cierre de forma ciclica.




Comprobacion del sentido de giro

Sentido de giro: compruebe el funcionamiento mediante los conectores OPEN (abrir) y CLOSE (cerrar).

Si el sentido de giro no es el correcto, intercambie los cables del motor conectados en las bornas MOT1y MOT2.

Grabacion del cédigo de radio para apertura total

Conecte la alimentacion eléctrica. Mientras “LEARN” esta st 2% st
encendido, pulse el botén del 0] i ©1
Pulse S1 y manténgalo pulsado emisor que desee grabar (puede e e_9
unos 2 segundos, hasta que se utilizar cualquiera de los tres ,‘ N
encienda el LED “LEARN". primeros canales del emisor).
Cuando se haya encendido
“LEARN", suelte S1. “LEARN" se apagara al cabo de 2
Y 1 segundos, indicando que la
6 grabacién se ha realizado.
7\30 s1 ' o 5 = st %
\@ ||2? =2 nmp- @o R2878
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LEARN LEARN LEARN

i Realice el mismo proceso para grabar mas emisores si lo desea. La memoria admite un total de 25 emisores.

Codigo de radio para apertura peatonal

5" La apertura peatonal se realiza con el botdon del cuarto canal, pero no es @
necesario grabarlo: al realizar la grabacién para la apertura total (botones 1, 2 P
0 3), automaticamente se asigna el nimero 4 para la apertura peatonal. =3
S =

R287C

Borrado de todos los emisores

Conecte la alimentacion eléctrica. £

Pulse S1 hasta que se encienda el LED “LEARN” y no lo 7\!@ S Q\@m 31
suelte. Mantenga pulsado S1 hasta que se apague o9 "2* ©-0 > il
s

“LEARN" y después, suéltelo. Quedaran borrados todos

$1

. LEARN LEARN LEARN LEARN
los emisores.
R287D
Gabacion del recorrido
e El accionador graba automaticamente el recorrido e La apertura peatonal es de 1 metro. Esta distancia esta
total durante la primera maniobra. Para que la programada de fabrica y no puede modificarse.

grabacién sea correcta, los finales de carrera
magnéticos deben estar instalados y ajustados
correctamente en sus posiciones definitivas. Recorrido
maximo: 12m.




Seleccion de modos y funciones mediante SW1

B ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ
OFF
12345 e
DIP Modos y funciones Opcién Efecto
ON sin arranque suave
DIPT  Arranque suave
OFF con arranque suave
. ON Finales de Carrera normalmente cerrados
DIP2  Finales de Carrera _ _
OFF Finales de Carrera normalmente abiertos
DIP3=0FF y DIP4=0OFF modo semiautomatico (la puerta solo se cierra al recibir la
orden de marcha)
DIP3 . DIP3=0FF y DIP4=ON modo automdtico 12s (la puerta se cierra automaticamente
Modo automético tras 12 segundos de espera)
y 0 : . :
DIP4 semiautomatico DIP3=ON y DIP4=0OFF modo automatico 24s (la puerta se cierra automaticamente
tras 24 segundos de espera)
DIP3=ON y DIP4=ON modo automatico 36s (la puerta se cierra automaticamente
tras 36 segundos de espera)
encoder deshabilitado
ON . . . .
DIPS  Encoder (no realiza paro suave ni deteccion de obstaculos)
OFF encoder habilitado

Ajuste de los potenciometros

3—==VR4 SW1

—aVRT _—VR2 =VR
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VR1: Sensibilidad en la deteccién de obstaculos

El accionador dispone de un encoder que le permite
detectar obstaculos por colision. La sensibilidad en la
detecciéon puede ajustarse mediante este potenciémetro.

Girando el potenciémetro en el sentido de las agujas del
reloj disminuye la sensibilidad; en el sentido opuesto
aumenta.

VR2: Tiempo de frenado

Para compensar la inercia de la puerta al frenar, se utiliza el
motor para frenarla al final de la maniobra. Ajuste el
potenciometro de forma que el frenado se realice
adecuadamente.

Girando el potenciémetro en el sentido de las agujas del
reloj aumenta la fuerza; en el sentido opuesto disminuye.

§Aaag

VR3: Distancia de paro suave

P287M

Ajuste del tramo de paro suave, en el que el accionador se
mueve a velocidad reducida, antes de llegar al tope.

Girando el potenciémetro en el sentido de las agujas del
reloj aumenta la distancia; en el sentido opuesto disminuye.

VR4: Fuerza del accionador

Ajuste del par o fuerza que ejerce el accionador durante la
maniobra. Por seguridad para las personas, ajuste la fuerza
al minimo valor compatible con el buen funcionamiento de
la instalacion.

Girando el potenciémetro en el sentido de las agujas del
reloj aumenta la fuerza; en el sentido opuesto disminuye.

A Ajuste el par de forma que se respeten las fuerzas
maximas de cierre indicadas en la norma
EN12453:2000. Realice las mediciones como se
describe en la norma EN 12445:2000.




CAT QC ERREKA

Guide rapide d’installation et programmation Francais

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Cette notice contient des
avertissements de sécurité et d'autres explications qui doivent étre pris en compte. Vous pouvez
télécharger le manuel d‘installation dans la section « Téléchargements » du site web d’Erreka :
http://www.erreka-automation.com

AVERTISSEMENT

Eléments de I'installation compléte

2 X 0,5 mm?2
Bl max. 20m

Cablage électrique

A :Alimentation générale

B : Feu clignotant
C : Photocellules (Tx / Rx)
D

:Bouton-poussoir/ clef de mur

3 X 1,5mm?
max. 30 m

max. 30m \
E287D
Cotes de montage (mm) Actionnement manuel
A
200 |FCC
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© Déblocage pour un actionnement manuel :
_ . e Introduisez la clef (1) et tournez-la, sans la forcer, dans le sens
D L horaire, sur 90°.
CQ e e Tirez sur le levier de déblocage (2) jusqu’a laisser 90°, sans
- i @ forcer.
5 5 Blocage par actionnement motorisé:
90— .
135 e Procéder a I'inverse du déblocage.
2005 e Déplacer la porte a la main pour l'enclencher dans le

E287C mécanisme d’'actionnement




Branchement général

A Assurez-vous du fait que le courant électrique e Le tableau présente un récepteur de radio intégré
soit débranché avant d'effectuer ou de (RSD) qui lui permet de recevoir des signaux
modifier le branchement. d’'émetteurs sur 433,92MHz.

1 Une fois les branchements terminés, placez de
nouveau le couvercle du tableau de manceuvre.
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LEDs: Connecteurs:
POWER Alimentation branchée CLOSE (1) Bouton de Fermeture
LEARN Enregistrement radio OPEN (2) Bouton d'Ouverture
LED 1 Bouton “CLOSE"” activé STOP (3) Bouton d’Arrét
LED 2 Bouton “OPEN" activé COM (4) Commun Boutons
LED 3 Bouton “STOP” activé AT. (5 Bouton d’'Quverture Totale
LED 5 Bouton ST1 activé AP. (6) Bouton d’Quverture Piétonniére
LED 6 Bouton ST2 activé AUX (12VDCQ) (7) Alimentation d’auxiliaires 12Vdc
LED 8 Photocellule SG.C activé SG.C (8) Dispositif de sécurité en fermeture (photocellule)
LED 10 Détecteur de boucle (LOOP) activé COM/ GND (9) Commun Dispositif sécurité /
LED 11 Fin de Course de Fermeture (FCC) Masse (=) d'alimentation d'auxiliaires 12Vdc
activé LOOP (10) Détecteur de boucle magnétique
LED 13 Fin de Course d'Ouverture (FCA) FCC (11)  Fin de Course de Fermeture
activé COM (12) Commun de Fins de Course

FCA (13) Fin de Course d'Ouverture

1 NOTE: I'installation peut avoir lieu de deux facons possibles:
soit en utilisant les trois connecteurs “OPEN" (1), “CLOSE" (2)
et “STOP” (3), soit en utilisant le connecteur “A.T.”. Dans le
cas de ce dernier, il se comporte de maniére séquentielle, en
envoyant les ordres Ouverture-Arrét-Fermeture cycliguement.




Vérification du sens de rotation

Sens de rotation: vérifie le fonctionnement par les connecteurs OPEN (ouvrir) et CLOSE (fermeture).

Sile sens de rotation n'est pas le correct, échanger les cables du moteur connectés sur les bornes MOT1 et MOT2.

Enregistrement du code de radio pour ouverture totale

Brancher le courant électrique.

Pousser S1 et maintenir poussé
pendant 2 secondes, jusqu’a ce
que le LED “LEARN" s'allume.

Une fois “LEARN" allumé, lacher

S1.
A
Ng o S o 5 bo S8
=D | gy | © I
oo 25 o9 9
@
LEARN LEARN LEARN

Pendant que "LEARN" est allumé,
pousser le bouton de |'émetteur
que vous souhaitez enregistrer
(vous pouvez utiliser n‘importe
lequel des trois premiers canaux
de I'émetteur).

“LEARN" s'éteindra apres 2
secondes, en indiquant que
I'enregistrement a eu lieu.

> 2s e M
@o n=p o©o

LEARN

R287B

i Réaliser le méme processus pour enregistrer plus d'émetteurs si
vous le souhaitez. La mémoire admet un total de 25 émetteurs.

Code de radio pour ouverture piétonniére

i L'ouverture piétonniére a lieu avec le bouton du quatrieme canal, mais celui-ci @

n'est pas nécessaire pour |'enregistrer: au moment de |I’enregistrement pour Z
I'ouverture totale (boutons 1, 2 ou 3), automatiquement, le numéro 4 sera
assigné a l'ouverture piétonniere.

R287C

Brancher le courant électrique.

Effacement de tous les émetteurs

!

Pousser S1 jusqu’a ce que le LED “LEARN" s'allume et

ne pas le lacher. Maintenir S1 poussé jusqu’a ce que
“LEARN" s'éteigne, puis lacher. Tous les émetteurs
seront effacés.

7\l s:.-» @ nmp- ||* '81

LEARN LEARN LEARN LEARN

R287D

Enregistrement du parcours

L'actionneur enregistre automatiquement le parcours

total pendant la premiere manceuvre. Pour que
I'enregistrement soit correct, les fins de course
magnétiques doivent étre installés et réglés

correctement a leurs positions définitives. Parcours
maximum: 12m.

L'ouverture piétonniere est de 1 metre. Cette distance
est programmeée en usine et ne peut étre modifiée.




Sélection de modes et fonctions par SW1

B ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ
OFF
12345 e
DIP Modes et fonctions  Option Effet
ON sans démarrage doux
DIP1  Démarrage doux
OFF avec démarrage doux
. ON Fins de Course habituellement fermés
DIP2  Fins de Course - -
OFF Fins de Course habituellement ouverts
DIP3=OFF et DIPA=OFF Mode semi automatique (la porte ne se ferme qu’en recevant
I'ordre de marche)
Mode automatique 12s (la porte se ferme automatiqguement
DIP3 . = =
Mode automatique DIP3=OFF et DIP4=ON aprés 12 secondes d’attente)
et ou
i i Mode automatique 24s (la porte se ferme automatiqguement
semi automatique — —
DiP4 DIP3=ON et DIPA=0OFF apres 24 secondes d'attente)
DIP3=ON et DIP4=ON Mogie automatique 3,65 (la porte se ferme automatiqguement
apres 36 secondes d'attente)
ON encodeur déshabilité
DIPS  Encodeur (ne pas effectuer I'arrét doux ou de détection d'obstacles)
OFF encodeur habilité

Réglage des potentiometres

3—==VR4 sSW1

—«VRT —VR2 =R
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VVR1: Sensibilité dans la détection d'obstacles

L'actionneur dispose d'un encoder qui lui permet de
détecter les obstacles par collision. La sensibilité dans la
détection peut étre réglée grace a ce potentiometre

En tournant le potentiometre dans le sens des aiguilles
d'une montre, la sensibilité diminue; dans le sens opposé,
el augmente.

VR2: Temps de freinage

Pour compenser l'inertie de la porte en freinant, le moteur
est utilisé pour la freiner en fin de manceuvre. Régler le
potentiometre de facon a ce que le freinage ait lieu
correctement.

En tournant le potentiometre dans le sens des aiguilles
d'une montre, il augmente la force; celle-ci baisse dans
I'autre sens.

§Aaag

VR3: Distance d’arrét doux

Réglage tu trongon d'arrét doux, avec lequel I'actionneur se
déplace lentement avant d'arriver au top.

P287M

En tournant le potentiometre dans le sens des aiguilles
d'une montre, la distance augmente; elle diminuera dans le
sens contraire.

VR4: Force de |'actionneur

Régler la paire ou la force de I'actionneur pendant la
manceuvre. Pour la sécurité des personnes, régler régler la
force a la valeur minimum compatible avec le bon
fonctionnement de I'installation.

En tournant le potentiometre dans le sens des aiguilles
d’une montre, il augmente la force; celle-ci baisse dans
I'autre sens.

A Régler la paire de facon a respecter les forces
maximums de fermeture indiquées par la norme
EN12453:2000. Effectuez les mesures comme le
décrit la norme EN 12445:2000.




CAT QC ERREKA

Quick installation and programming guide English

This quick guide is a summary of the complete installation manual. The manual contains safety warnings and

other explanations which must be taken into account. The installation manual can be downloaded by going
WARNING " r - Yoo

to the "Downloads" section of Erreka website:

http://www.erreka-automation.com

Elements of the complete installation

2 X 0,5 mm?2
Bl max. 20m

Electrical wiring

A: Main power supply

B: Flashing light
C: Photocells (Tx / Rx)
D: Pushbutton/wall key

3 X 1,5mm?
max. 30 m

max. 30m \
E287D
Assembly levels (mm) Manual operation
A
200 |Fcc
OO
‘130 FCA
© Unlocking for manual operation:
_| . e Insert the key (1) and turn clockwise about 90° without
D L forcing it.
CQ } i 3 ¢ Pull the release lever (2) until it is about 90°, without forcing it.
- I @
5 5 Motorised operation locking:
fe—90—f .
135 ® Proceed in reverse order to release.
2005 e Move the gate manually to interlock it in the operator

E287C mechanism.
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General connections

A Ensure the power supply is disconnected e The panel has a built-in radio receiver (RSD) to
before making or changing the connection.

receive transmitter signals at 433.92MHz.

5" When the connections are complete, return the
control panel cover.
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LEDs: Connectors:
POWER Power connected CLOSE (1) Close Pushbutton
LEARN Radio programming OPEN (2) Open Pushbutton
LED 1  “CLOSE" pushbutton enabled STOP (3) Stop Pushbutton
LED 2 "OPEN" pushbutton enabled COM (4) Pushbutton Common
LED 3  “STOP” pushbutton enabled AT. (5) Total Opening Pushbutton
LED5 ST1 pushbutton enabled A.P. (6) Pedestrian Opening Pushbutton
LED 6 ST2 pushbutton enabled AUX (12VDCQ) (7) 12Vdc Auxiliaries supply
LED 8 SG.C Photocell enabled SG.C (8) Closing safety device (photocell)
LED 10 Loop detector (LOOP) enabled COM/ GND (9) Safety Device Common /
LED 11 Closing Limit Switch (FCC) enabled 12Vdc Auxiliaries supply mass (-)
LED 13 Opening Limit Switch (FCA) LOOP (10) Magnetic loop detector

enabled

FCC (11) Closing Limit Switch
coOM (12) Limit Switch Common
FCA (13) Opening Limit Switch

i NOTE: installation can be carried out in two different ways:
either using the three “OPEN" (1), “CLOSE" (2) and “STOP”
(3) connectors or using the “A.T.” connector. When using
the latter, it runs sequentially to avoid cyclical Open-Stop-
Close orders.




Turning direction check

Turning direction: check operation using the OPEN and CLOSE connectors.

If turning direction is not correct, interchange the motor cables connected to cable connectors MOT1 and MOT2.

Total opening radio code programming

Connect the electrical power Press the transmitter button to be

o W =5 5" 2s e i
supply. programmed while "LEARN" is on © . ©
Press S1 and keep it pressed down (any of the three transmitter e e_0
for around 2 seconds, until the channels can be used). ,‘ N

“LEARN" LED comes on.

Release S1 when “LEARN” comes “LEARN” will go off after 2
on. seconds, indicating that
Y 4 programming is complete.
b 7

N st ' s1 @ st %

4 [@ [@ O _ Q]
\@ ||2? = - @O R287B
©

LEARN LEARN LEARN

15 Carry out the same process to programme more transmitters if required.
The memory can be used with up to 25 transmitters.

Pedestrian opening radio code

i Pedestrian opening is carried out with the fourth channel button, although it @
does not need to be programmed: when programming total opening (buttons P
1, 2 or 3), number 4 is automatically assigned to pedestrian opening. &"
S

R287C

Deleting all the transmitters

Connect the electrical power supply. £

Press S1 until the “LEARN” LED comes on, without 7\!@ S Q\@m 31 %
releasing it. Keep S1 pressed down until “LEARN" goes o—d "2* ©—d > >
s

off, and then release it. All the transmitters will be

$1

deleted LEARN LEARN LEARN LEARN
R287D
Programming the run
¢ The operator automatically programmes the complete e Pedestrian opening is 1 metre. This distance is
run during the first operation. To ensure programming programmed as default and cannot be changed.

is correct, the magnetic limit switches must be installed
and correctly adjusted in their definitive positions.
Maximum run: 12 m.

1
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Function and mode selection using SW1

B ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ
OFF
12345 esn

DIP Modes and functions Option Effect

ON no soft-startup
DIP1 Soft start-up :

OFF with soft-startup.

ON Limit Switches normally closed
DIP2 Limit Switches —

OFF Limit Switches normally open

DIP3=OFF and DIP4=OFF step-by-step mode (the gate only closes when receiving

- B the key command)

DIP3 DIP3=OFF and DIP4=ON 12s automatic mode (the gate closes automatically after

Automatic mode

a 12-second standby)

and or
step-by-step mode

24s automatic mode (the gate closes automatically after

DIP4 DIP3=0ON and DIP4=0FF a 24-second standby)
DIP3=ON and DIP4=ON 365 automatic mode (the gate closes automatically after
B h a 36-second standby)
ON encoder disabled
DIP5 Encoder (does not perform soft-stop or obstacle detection)
OFF encoder enabled

Potentiometer adjustment

3—==VR4 gSW1

VR1: Sensitivity in detecting obstacles

The operator has an encoder to detect obstacles and
prevent collisions. Sensitivity in detection can be adjusted
using this potentiometer.

Turning the potentiometer clockwise decreases sensitivity;
turning it anti-clockwise increases it.

VR2: Braking time

The motor is used to brake at the end of the operation, thus
offsetting the inertia of the gate when braking.
Adjust the potentiometer to ensure proper braking.

Turning the potentiometer clockwise increases the force;
turning it anti-clockwise decreases it.

—<VRT —=VR2 =R
\

aotth

P287M

VR3: Soft-stop distance

Soft-stop adjustment, where the operator moves at slow
speed before reaching the stopper.

Turning the potentiometer clockwise increases the
distance; turning it anti-clockwise decreases it.

VR4: Operator force

Torque or force exerted by the operator during the
operation. To ensure safety for people, adjust the force at
the lowest value compatible with good operation of the
facility.

Turning the potentiometer clockwise increases the force;
turning it anti-clockwise decreases it.

A Torque adjustment, respecting the maximum
closing forces set out in Standard EN12453:2000.
Make the readings as described in Standard EN
12445:2000.




CAT QC ERREKA

Guia rapido de instalacao e programacao Portugués

Este guia rapido é um resumo do manual de instalacdo completo. Este manual contém adverténcias de

seguranca e outras explicacoes a ter em atencao. Pode efectuar o download do manual de instalagdo na
AVISO < o ; .

seccao “Downloads” do site da Erreka:

http://www.erreka-automation.com

Elementos da instalacao completa

2 X 0,5 mm?2
Bl max. 20m

Cablagem eléctrica

A: Alimentacao geral

B: Lampada de sinalizagao
C: Fotocélulas (Tx/Rx)
D

: Botdo/chave de parede

3 X 1,5mm?
max. 30 m

max. 30m \
E287D
Cotas de montagem (mm) Accionamento manual
A
200 |FCC
OO
4
130 || FCA
© Desbloqueio para accionamento manual:
_| . ¢ Introduza a chave (1) e gire-a, sem forca-la, 90° para a direita.
D 3 3 * Puxe a alavanca de desbloqueio (2) até cerca de 90°, sem
CQ e forca-la.
- v @
i i Bloqueio para accionamento motorizado:
90— >d P .
135 * Proceda inversamente ao desbloqueio.
200.5 * Mova a porta com a mao para trava-la no mecanismo de

E287C accionamento.

13
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A Certifique-se de que a corrente eléctrica esta J
desligada antes de realizar ou modificar a

ligacao.

Ligacao geral

O quadro possui um receptor de radio integrado
(RSD) que Ihe permite receber sinais de emissores a

433,92 MHz.

15" Quando concluir as ligacdes, cologue novamente a

tampa no quadro de manobra.

<« VR1 —=iVR2=VR3—=iVR4 51 \ ANT
0] (©)©)(0) ke =
P el | '8
Rsp— vT—1* \\% Jaes
S1fc__o f SPEED @
o©o HALL 15[l |
13 12[(eH — FCA Loor,
POWER LEARN ille
11 10[(® COM
RLT || RL2 10 e SG.C (FT1)©
8|(® —
8 T\ —1—e+ AUX(12VDC) -
NG N AP. (ST2) _
=2 5 5[(@
C= (|2 4o AT. (ST1)
CTSRBO0EC: 16uF; CTSRB00ECM: 55uF 23 3 @] (e - "/" =
- 2 2|(@
S F1 110} 11(® coM
o 1
Pl
125/230V > ()
60W max 3 D SToP - |
| —
=2
—_— 1’] oPEN (.|
" Ne—— e —
L m
— & cLose (/)
CTSR800EC: 230V / 50Hz o|—
CTSR800ECM: 125V / 60Hz — i
LED: Conectores:
POWER Alimentacao ligada CLOSE (1) Botdo de fecho
LEARN Gravacao radio OPEN (2) Botao de Abertura
LED 1 Botdo “CLOSE" activado STOP (3) Botao de Paragem
LED 2 Botdo “OPEN" activado cOM (4) Comum Botbes
LED 3 Botdo “STOP” activado AT. (5) Botao de Abertura Total
LED5 Botdo ST1 activado A.P. (6) Botao de Abertura Pedonal
LED 6 Botdo ST2 activado AUX (12 V DQ) (7) Alimentacao de auxiliares 12 V DC
LED 8 Fotocélula SG.C activada SG.C (8) Dispositivo de seguranca no fecho (fotocélula)
LED 10 Detector de espiral (LOOP) activado COM/ GND (9) Comum Dispositivo seguranca/
LED 11 Fim-de-curso de fecho (FCC) Massa () de alimentacao de auxiliares 12 V DC
activado LOOP (10) Detector de espiral magnético
LED 13 Fim-de-curso de Abertura (FCA) FCC (11)  Fim-de-curso de fecho
activado COM (12) Comum de fins-de-curso
FCA (13) Fim-de-curso de abertura

1 NOTA: pode realizar a instalagdo de duas formas diferentes:
utilizando os trés conectores “OPEN" (1), “CLOSE” (2) e

“STOP" (3)
este ultimo,

ou utilizando o conector “A.T.”. Caso utilize
comporta-se de forma sequencial, enviando as

ordens Abertura-Paragem-Fecho de forma ciclica.




Verificacao do sentido de rotacao

Sentido de rotacao: verifique o funcionamento mediante os conectores OPEN (abrir) e CLOSE (fechar).

Se o sentido de rotacdo nado estiver correcto, troque os cabos do motor ligados nos bornes MOT1 e MOT?2.

Gravacao do codigo de radio para abertura total

Ligue a alimentacao eléctrica. Enquanto o LED "LEARN"” esta st 2% st
aceso, prima o botdo do emissor ‘0] i ©1
Prima S1 e mantenha premido que pretende gravar (pode utilizar e e_0
durante cerca de 2 segundos, até qualquer dos trés primeiros canais ,‘ N
se acender o LED “LEARN". do emissor).
Quando o LED “LEARN”" estiver 7:©
aceso, liberte S1. O LED "LEARN" apagar-se-a apds o
Y 4 2 segundos, indicando que a A
6 gravacao foi concluida. S
7\30 s1 ' o 5 = st %
\@ ||2? =2 nmp- @o R2878
©
LEARN LEARN LEARN

1" Realize 0 mesmo processo para gravar mais emissores, se assim o pretender.
A memodria admite um total de 25 emissores.

Codigo de radio para abertura pedonal

5" A Abertura Pedonal realiza-se com o botdo do quarto canal, mas nao é @
necessario gravar: ao realizar a gravacao para a Abertura total (botdes 1, 2 ou P
3), automaticamente atribui-se o nimero 4 a Abertura Pedonal. S5
S =

R287C

Eliminar todos os emissores

Ligue a alimentacao eléctrica. £

Prima S1 até se acender o LED “LEARN” e n&o o liberte. 7\!@ S Q\@m 31 %
Mantenha premido S1 até se apagar o LED “LEARN" e, o9 "2* ©-0 > >
s

em seguida, liberte-o. Todos o0s emissores serao

$1

L LEARN LEARN LEARN LEARN
eliminados.
R287D
Gravacao do percurso
e O accionador grava automaticamente o percurso total e A Abertura Pedonal é de 1 metro. Esta distancia vem
durante a primeira manobra. Para que a gravacao seja programada de fabrica e ndo se pode modificar.

correcta, os fins-de-curso magnéticos devem estar
instalados e ajustados correctamente nas suas posicoes
definitivas. Trajecto maximo: 12 m.

15
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Seleccao de modos e funcoes através de SW1

B ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ
OFF
12345 e
DIP Modos e funcées Opcao Efeito
ON sem arrangue suave
DIPT  Arranque suave
OFF com arranque suave
_ ON fins-de-curso normalmente fechados
DIP2  Fins-de-curso .
OFF fins-de-curso normalmente abertos
DIP3=ON e DIPA=OFF modo semiautomatico (a porta fecha-se apenas ao receber a
ordem de funcionamento)
modo automatico 12 s (a porta fecha-se automaticamente
PIP3 " Modo automatico DIP3=0FF e DIP4=ON ap6s 12 segundos de espera)
e ou . .
D4 Semiautomatico DIP3=ON e DIPA=OFF mgdo automatico 24 s (a porta fecha-se automaticamente
apos 24 segundos de espera)
DIP3=ON e DIP4=ON mgdo automatico 36 s (a porta fecha-se automaticamente
apos 36 segundos de espera)
encoder deshabilitado
ON - ) < .
DIPS  Encoder (nao realiza paragem suave ou deteccdo de obstaculos)
OFF encoder habilitado

Ajuste dos potenciometros

3—==VR4 gSW1

—<VRT —=VR2 =R
\

VR1: Sensibilidade na deteccao de obstaculos

abtth

P287M

VR3: Distancia de paragem suave

O accionador possui um encoder que lhe permite detectar
obstaculos por colisdo. A sensibilidade na deteccdo pode
ser ajustada através deste potenciémetro.

Girando o potenciometro para a direita a sensibilidade
diminui; no sentido oposto aumenta.

VR2: Tempo de travagem

Para compensar a inércia da porta ao travar, utiliza-se o
motor para a travar no final da manobra. Ajuste o
potenciémetro de forma que a travagem seja realizada
adequadamente.

Girando o potenciémetro para a direita a forca aumenta;
no sentido oposto diminui.

Ajuste do troco de paragem suave, em que o accionador se
move a velocidade reduzida, antes de chegar ao maximo.

Girando o potenciémetro para a direita a distancia
aumenta; no sentido oposto diminui.

VR4: Forca do accionador

Ajuste do binério ou forca que o accionador exerce durante
a manobra. Para seguranca das pessoas, ajuste a forca para
o valor minimo compativel com o bom funcionamento da
instalacao.

Girando o potenciémetro para a direita a forca aumenta;
no sentido oposto diminui.

A Ajuste o binario de modo a respeitar as forcas
maximas de fecho indicadas na norma
EN12453:2000. Faca as medi¢oes como descrito na
norma EN 12445:2000.




CAT QC ERREKA

KpaTkasi MHCTPYKLMSA MO YCTaHOBKE U NPOrpaMMUpPOBaHUIO Pycckun

HacToswasa kpaTkas MHCTPYKUNSA SABMASETCS COKpaleHHOM BepCcuen NOSTHOM MHCTPYKLUK No
MPUMEYAHME 2Kennyatauum. MocnegHsia cogepxut Takke MHpopmaumio o TpeboBaHusAx 6esonacHOCTM U gpyrue

pasbACHEHUS], KOTOPbIE HY>KHO MPUHMMAaTL BO BHUMaHUe. VIHCTPyKLUMIO MO 3KCnyaTaumum MOXHO cKkayaTb

n3 NHTepHeTa B pasgene «3arpysku» Ha Beb-cTpaHule «Eppekay: http://www.erreka-automation.com

AnemMeHTbl FOTOBOW YCTaHOBKMU

2 X 0,5 mm?2
Bl max. 20m

AnekTponpoBoAka

A: OOuwee nuTaHue

B: CurHanbHas namna

C: ®otoanemeHThl (TX/RX)

D: lNMyckoBas KHorka

3 X 1,5mm?
max. 30 m

N

PaccTosiHnsa npu MmoHTaxe (MMm) PaboTta B py4HOM pexume

v,

e,

4 X 0,5mm?2
max. 30 m

E287D

200 ||[FCC

130 || FCA
© Pa3bnokupoBka ans paboTtbl B py4YHOM pexume:
| - * BcraBbTe kmod (1) n 6€3 NUWHMX YCUMMIA NOBEPHUTE ero no

D b YacoBon cTpenke Ha 90°
CQ L * be3 NUWHKX yCunum notaHute Ha cebs pblyar pa3bnoknpoBKu

2 @ (2), 4To6LI TOT NOBEpPHYNCS Ha 90°

8 8 BrnokupoBka Ans paboTbl B peXXUme MOTOPHOro NPUBOAA:
L o poE p p > MoTOp p
* [Mpogenarite B 06paTHy0 CTOPOHY AENCTBUS NO pa3brnokupoBke

¢ [MpuBeguTe BOpoTa B ABUXKEHNE BPYYHYHO, YTOObI BKITMHUTb UX B
E287C NPUBOOHON MEXaHN3M

[e——— 135 ——

le—— 200,56 ———»
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O6wme aneKTpuyeckne coeguHeHus

Ayﬁe,DMTer, YTO YCTaHOBKa OTKIHO4YeHa OT
JNIeKTpoceTn, nepen TemM, KakKk yCTaHaBJIMBaTb
U MEeHATDb ANeKTpuyeckme coeguHeHuUs.

= [o 3aBepLIeHNN YCTaHOBKN 3NIEKTPUHECKUX COELNHEHWN,
YCTaHOBUTE Ha3a KPbILWKY LWNTa ynpaBiieHUA.

Wwnt ynpaBneHus OCHalleH

paguonpueMHUKom (RSD),

433,92 Mlu.

BCTPOEHHbIM
Nno3BONALLNM
NPUHNMaTb CUrHanbl OT nepegaTtynkoB Ha 4acToTe

VRT —=VR2—==VR3—==VR4 g1 \ ANT
©) .@ OlEE =
g e L \\% voe @
S1c__o0 f speeD) @
o©o HALL slle |
_ FCA LOOP
13 12|( @ — .
POWER LEARN
1|(®
11 10[(® COM
RLT || RL2 @  offe SG.C (FT1)O
gl(® —
s ([@) T\ —1—e+ AUX(12VDC) -
6 (@) N AP. (ST2) _
T OB i
C= (=t 410@ AT ™) (/.
CTSR800EC: 16uF; CTSR800ECM: 55uF 5 3 (@] 3|(e -
- 2 2|(@ com
S F1 1(O] 11(®
S 1
)
125/230V I[Im > ()
60W max % D STOP | —¢
] —
)
— 1’] OPEN /. B
" Ne——— g —
Le— 5 >
CTSR800EC: 230V / 50Hz CLOSE "/* -
CTSRB00ECM: 125V / 60Hz — i
MuaukaTopbl LED: Pasbembl:
POWER [MuTaHue anekTpoceTu CLOSE (1) KHonka «3akpbiTne»
NoaKIIoYeHo OPEN (2) KHonka «OTKpbITUEY
LEARN T[MuTaHue anekTpoceTu STOP (3) KHonka «Cton»
NoaKIIoYeHo COM (4) O6LWMit NS KHOMOK
LED 1 AkTMBMpOBaHa KHoMkKa AT. (5) KHomka nonHoro oTkpbITUS
«3aKpbITe» A.P. (6) KHoMKa OTKpbITUS 4518 NELexoaoB
LED 2 AkTMBMpOBaHa KHorMkKa AUX (12VDCQ) (7) NMutanne gns akceccyapos 12 B noct. Tok
«OTKpbITHEY SG.C (8) YcTtpoiicTBo 6€30MacHOCTUN 3aKpbITUS

LED 3  AxTmBuMpoBaHa kHonka «Cton»
LED 5 AxtmBMpoBaHa kHomka «ST1»
LED 6 AxTMBMpoOBaHa KHomka «ST2»

(dboTOSNEMEHT)

Macca NnuUTaHus akceccyapos (-)

COM/ GND (9) O6uiee ycTpoincTtBo 6e3zonacHocTu /

LED 8 AkTuBMpoOBaH (hOTOINEMEHT LOOP (10) MarHuTHbIA gaT4mk neTneobpasoBaHus
«SG.C» FCC (11) NpegenbHblii NnepeknoyaTenb 3aKpbiTUs

LED 10 AxTuBMpoOBaH gaT4yuK COM (12) OO6wwin gna NpeaenbHbIX NepekntyaTenen
netneobpasosanusi (LOOP) FCA (13) TlpegenbHblii NnepekntoyaTenb OTKPbITUS

LED 11 AxTuBMpoBaH NpeaesibHbIn
nepeknoyaTenb 3aKpbIThs
(FCC)

LED 13 AxTuBMpoOBaH NpeaesibHbIn
nepeknoyaTtenb OTKPbITHS
(FCA)

pexume.

5" [pumeyaHue: Bo3amMoXHbI ABa pa3HbiX BapnaHTbl yCTaHOBKM
coegunHeHnn: ucnonbdyd Tpu pasbema CLOSE (1), OPEN (2)
n STOP (3) nnn ucnonb3ya pasbem A.T. B nocnegHem
crnyyae ycrtaHoBka paboTaeT nocnegosaTernbHO, OTAaBas
kKoMaHabl «OTKpbITUE-OCTaHOBKa-3aKpbITUEY» B LMKIUYHOM




I'IpOBepKa HanpaelrieHnsa aBnXxeHus

MpoBepka HanpaBneHUsi ABMXKXEHUA: NPOBEPbTE ABMXKXEHNE BOPOT, Ucnonb3ysa pasbembl OPEN (oTkpbiTe) un
CLOSE (3akpbiTne).

Ecnn HanpaBneHue ABMXEHMS BOPOT He NpaBuIibHO, MOMEHANTE MecTamu kabenu MoTopa, NPUCOeAMHEHHbIE K
knemmam MOT1 n MOT2.

MporpammupoBaHue paguokoaa Ans NOJIHOro OTKPbLITUA

|_|OD,KJ'IIO‘-II/ITe K nutaHuio ot I'I0|<a cBeTnTCA LEARN, st 25 st
3NEKTPOCETMU. HaXMWUTE KHOMKY nepeaarduka, "@O - °@°
Haxmute v yoepxuBaiite S1 B KOTOpYHO Xenaete e —
TeyeHne 2 cek, TnNoka He 3anporpammupoBaTtb (MOXHO .‘ N
3aroputcsa ungmkatop LEARN. ucnonb3oBaTb nobon N3 Tpex
Korpa MHaMKaTop LEARN nepBbIX KAHaNoB NepegaTtynka). %
3aroputcs, otnyctute S1. oy
! Mugukatop LEARN noracHer i,!‘
@ yepes 2 cek, CUrHanmanpysi, 4To = y
Ng s @m = st nporpamMupoBaHue \9\/ ,
D ump - @ 3aBepLUEHO. Re8T8
o —9 2 {Cle © -9
(@]
LEARN LEARN LEARN

iz [pogenarite Te e OEeNCTBMS AN NPorpaMMMPOBaHNsSi HECKOMbKMX NepeaTyMKkoB, ecnu kenaeTe. [NamsaTtb
no3BorsisieT 3anporpammMmpoBaTb Makcumym 25 nepenaTymkos.

Papgwokop ans OTKPbLITUA AnNA newexonoB

5" OTKpbITME AN NewexonoB Npon3BoANTCS C NMOMOLLBK KHOMKN YeTBEPTOro
KaHana, ogHako NporpaMMmnpoOBaTh €ro He HYXXHO: NPy NPOrpamMMupoOBaHnm
MONHOro OTKPbITUA (KHOMKa 1, 2 unu 3), aBTOMATUYECKN 3aKpennseTcs
HoMep 4 ANns OTKPbITUSA 4118 NeLexX0a0B.

i\ﬁ
)

@00

@)
~\\

R287C

AHHyNupoBaHue (CTUpaHue U3 NamMATU) Bcex nepeaaTvymkoB

MogkntounTe K NUTaHUIO OT AN1IEeKTpOoCceTH.

§
Haxmnte n yaepxusante S1, noka He 3aroputcs. 7\109 ’ cH %“ 6"
nHamkatop LEARN, 1 He oTnyckanTte. YaepxuBante \&50] "2* © 9 > g g
S1, noka nHaukatop LEARN He noracHeT, 1 TONbKO S
Torga oTnycTuTe S1. Bce paHee HEARN - LEARN LEARN
3anporpaMmMupoBaHHble paguonepegatdvku 6yayT R287D

CTepTbl U3 NAaMATHU.

MporpammnpoBaHue ABUXEHUA BOPOT

* [lpuBogHou MeXaHn3Mm aBTOMAaTUYECKMN * OTkpbiTVe Ang newexonos coctaenseT 1 m. [laHHoe
nporpaMmupyeT (3anoMuHaeT) MOMHoe [BWXKEHue paccTosiHMe 3anporpaMMupoBaHO Ha 3aBode U He
BOpPOT Mpu MEepBOM WX 3anycke. [ns Toro, 4Tobbl MOXeT ObITb N3MEHEHO.

nporpaMmmupoBaHue 6bino NpaBubHbIM, MarHUTHbIE
npegenbHble MNepeknyaTenn xoga AOMMKHbI ObiTb
YCTaAHOBMEHbI U MNpPaBUIIbHO HACTPOEHbl B CBOWUX
OKOHYaTEeNbHbIX MOMNOXeHnsaX. MakcnmanbHbIn Xo4
BOpOT 12 m.
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Bbi6op pexumoB 1 byHKLUM ¢ nomMolybo SW1

B ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ
OFF
12 345 e
DIP Pexxumbl 1 pyHkumn  BapuaHtbl Pe3ynbTar
ON C NNaBHbIM MYCKOM (Ha4anoMm ABWXEHUS)
DIP1 MnaBHbIN NycK
OFF 6e3 NnaBHOro nycka (Havana OBWKEHNS)
DIP2 MpenenbHble ON MarHuTHble NpefenbHbIe NepeknoyaTeni xoaa (HopMarbHO 3aMKHYThIE)
nepekno4aren xoaa OFF MarHuTHble NpeenbHble NepeknoyaTeni Xxoaa (HopMansHO OTKPLITHIE)
DIP3=0OFF n T[lonyaBTomMaTuieckuii pexum (BOpoTa 3aKpblBaOTCA TOMNBKO Npu
DIP4=OFF nony4eHuun NyckoBOW KOMaHAbl)
DIP3 ABTOMaTUYECKUIA DIP3=0OFF n ABTOMatu4yeckuin pexum 12 cek (BOpoTa 3akpbiBalTCH
Unm DIP4=ON  aBTomatnyecku nocre 12 cek oxuaaHus)
n y
nonyasToMaTMHECKUM  DIP3=ON 1 ABTOMAaTMYECKUI pexuM 24 cek (BOpOoTa 3aKpbiBalOTCS
DIP4 pexum DIP4=0OFF aBTOMaTun4ecku nocne 24 cek oXxuaaHus)
DIP3=ONun ABTOMaTuyecknn pexumm 36 cek (BOpoTa 3aKpbliBalTCH
DIP4=ON  aBTOomaTmM4ecku nocrie 36 cek oxunaaHus)
ON OHkoep BbIKMOYeEH (He paboTaeT nnaBHasi OCTaHOBHA U CEHCOP
DIP5 SHKoaep 3almThl OT 3aLLeMIIeHus)
OFF OHKoZEep BKIMOYEH

HacTpoiika noTeHUMOMeTpOB

3—==VR4 gSW1

—«VRT —=VR2 =R
© ©©

VR1: YyBCTBUTENBLHOCTb NPU OOHapyXeHuu
npenAaTcTBUMN

MpuBOOHOW MexXaHM3M OCHaLLEH KOAUPYOLWMM
YCTPOWCTBOM, NO3BONSAKLWNM 0GHapyXuBaTb
NpPensTCTBUS NPU CTONKHOBEHWUU. YyBCTBUTENBHOCTb K
Takum NpenaTcTBMAM MOXHO OTperynupoBaTh C
NMOMOLLbIO AAaHHOro NoTeHUMoMeTpa.

UT06bl YMEHBLUNTL YYBCTBUTENBHOCTE, HYXXHO KPYTUTb
NOTEHUMOMETP MO 4YacoBOW CTperike, YToObl ee
YBEMUYNUTL, HYXXHO KPYTUTb MPOTUB YaCOBOW CTPESKY.

VR2: Bpems TopMmoxeHUs

[na komneHcauum nHepumm BOpPOT NpU OCTaHOBKE
Ncnonb3yeTca MOTOP ANS UX TOPMOXEHUS B KOHLE
OBUXeHuda. HacTporTe noTeHUMomMeTp, YTOObI
TOPMOXEHMEe NPOXoAUuIo Hagnexawum obpasom.

UToObl YBENUYNTL CUIY MOTOPA, HYXXHO KPYTUTb
NMOTEHLMOMETP MO YacoBOW CTPENKe, YTOGLI ee
YMEHBLUNTB, HYXKHO KPYTUTb MNPOTMB YaCOBOMN CTPEIIKU.

©)

aotth

P287M

VR3: PaccTosiHue MArkom octaHoOBKMU

HacTtpolite OTpe3oK MArkon OCTaHOBKW, Ha KOTOPOM
NPVMBOAHON MEXaHW3M YMEHbLUAeT CKOPOCTb nepes TeM,
Kak JOCTWYb cTonopa.

YT1o6bl yBENNYUTDL 3TO PACCTOSIHUE, HYXXHO KPYTUTb
NoTEHUMOMETP MO 4YacoBOW CTperke, YToObl ero
YMEHbLUUTb, HY>KHO KPYTUTb NPOTMB YaCOBOWN CTPENKM.

VR4: Cuna npuBogHoOro mexaHusma

HacTponTe MOMEHT BpaLleHWst Unu cuny, NPUMeHsieMyto
NPMBOAHBIM MEXaHW3MOM MpU ABWXEHUU BOpoT. Ons
obecneyeHnst 6e3onacHOCTM Noaen HaCTPONTE ATy CUny
Ha MVHUMAarbHYH BO3MOXHYIO BEMWUYMHY, JOCTATOUYHYIO
Ond Hagnexawen paboTbl yCTaHOBKM.

UTo6bl YBENUYNTL CUMY, HYXXHO KPYTUTb MNOTEHLMOMETP
Mo 4acoBOW cTperike, YTObbl ee YMEHbLNTb, HYXHO
KPYTWUTb NPOTMB YaCOBOW CTPENKMN.

A HactpoiiTe MOMeHT BpalieHUs TakuM oGpasom,

YTOObI cobnoganuchb MaKcuManbHo
AonycTUMble MoKasaTenun Cunbl 3aKpbITUSA,
npegycMoTpeHHble HOpMOM EN12453:2000.
MU3mepeHns npousBoauTe COrnacHo Hopme

EN12445:2000.




