MSB-029/03

KAIROS (2 ERREKA

Guia rapida de instalacién y programaciéon Espafiol

Esta guia rapida es un resumen del manual de instalacién completo. Dicho manual contiene advertencias de

AVISO seguridad y otras explicaciongs que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar la versién mas actualizada
de esta guia y del manual de instalacién en el apartado “Descargas” de la web de Erreka:
http://www.erreka-automation.com

\ Elementos de la instalacion completa

I Se aconseja utilizar electrocerradura para
longitudes de hoja superiores a 1,8m.

Cableado eléctrico
A: Alimentacion general

B/F: Lampara destellante
con antena

C: Fotocélulas (Tx/ Rx)
D: Pulsador o selector de llave

E: Accionador
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2 x 0,5mm?
(max. 20m)

.
2 x 0,5mm?/ 4 x 0,5mm?
( (max. 30m) Q

g
1 2x0,5mm?
2 x 1mm? (KA3324) (max. 25m)
2 x 1mm? + 3 x 0,5mm? (KA3324C)
(max. 20m) \
IMPORTANTE: es obligatorio
instalar el tope de cierre L® y @,,m 3 x 1.5mm? \
los topes de apertura . (max. 30m)
E302A
Accionamiento manual
Desbloqueo (funcionamiento manual) Bloqueo (funcionamiento motorizado)
1 Retire la tapa (1). 1 Gire la maneta (1) en sentido anti-horario.
2 Introduzca la llave (2) y girela a la posicion de 2 Gire la llave (2) a la posiciéon de bloqueo y retirela.
desbloqueo. 3 Coloque la tapa (3).

3 Gire la maneta (3) en sentido horario.
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Dimensiones
A: 25:5mm (KA3324C)

B: 20+5mm (KA3324C)
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Cotas y posiciones de montaje, apertura interior
Cotas y posiciones de montaje, apertura exterior
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Monte el conjunto soporte
trasero (1). Utilice los orificios que
mas le convengan para respetar
las cotas de montaje.

P302A

Mediante tornillos o tirafondos

Montaje

(2), fije el conjunto soporte en la
pared. Utilice tornillos o
tirafondos y tacos adecuados al
material de la pared.

P302B

Retire la tapa trasera y fije la
parte trasera del accionador al
soporte mediante el bulén (3).

P302C

Coloque en la puerta el soporte
delantero (4) respetando las
cotas de montaje. No lo fije
definitivamente todavia.

P302D

Desbloquee el accionador y fijelo
en el soporte delantero mediante
el bulén (5) y el esparrago de
bloqueo (6).

A Realice

varios  movimientos
manuales de apertura y cierre
para comprobar el correcto
funcionamiento.
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Nivelacion: asegurese de
que el accionador queda

nivelado, y fije
definitivamente el soporte
delantero.
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Bl Ajuste de los Finales de Carrera (s6lo en KA33240):

FC1: final de carrera en apertura (apertura interior) o de cierre (apertura exterior)
FC2: final de carrera en cierre (apertura interior) o de apertura (apertura exterior)

Ajuste de FC1/FC2:

¢ afloje el tornillo correspondiente
(FC1 0 FC2),

* mueva la puerta hasta el tope de
apertura o cierre segun el caso,

e desplace FC1/FC2 hasta |la
posicion de ajuste,

e apriete el tornillo FC1 o FC2.

FC1

FC2

N—

1" Para comprobar que FC1y FC2 llegan a la posicién de ajuste correcta,
es necesario utilizar un polimetro, para comprobar que el detector
alcanza la posicién del iman interior. Si utiliza el cuadro VIVO-
D203(M), también puede hacer la comprobacién mediante DL1-DL2
para el accionador A1y DL3-DL4 para el accionador A2.




Al
A2
5/7

6/8

Accionador 1
Accionador 2

M1+ accionador 1/
M2+ accionador 2
M1- accionador 1/
M2- accionador 2

Solo para KA3324C:
13/16 FC apertura A1/A2
14/17 FC cierre A1/A2
15/18 comun FC A1/A2

i En instalaciones de una sola hoja,
realice las conexiones en A1.

Conexiones eléctricas SMART-D201(M)
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Programe F ! para funcionamiento con finales de carrera para el accionador KA3324C (F i2) o para
funcionamiento sin encoder ni finales de carrera para el accionador KA3324 (F 1 1).

Seleccione el nimero de accionadores mediante F2 (F22: un accionador, F2 !: dos accionadores).
Compuebe los sentidos de giro de A1y A2 durante la programacion (la primera maniobra es de cierre)
y si no se corresponden, intercambie los cables M+ y M- del accionador correspondiente.

5" Fuerza maxima de atrapamiento durante la programacion de recorridos: asegurese de que el valor del

parametro F3 “Fuerza maxima de atrapamiento” sea 1 cuando realice la programacién de recorridos.

A1l

A2
G1/G4
G2/G5
SWi1

Accionador 1
Accionador 2
Cable rojo (motor)
Cable azul (motor)
Interruptor general

Solo para KA3324C:
P14/P18 comun FC A1/A2
P15/P19 FC apertura A1/A2
P16/P20 FC cierre A1/A2

i En instalaciones de una sola hoja,
realice las conexiones en A1.

Programe C

Conexiones eléctricas VIVO-D203(M)
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VIVO-D203M:
125V, 60Hz
VIVO-D203:
230V, 50Hz
P302Y

Seleccione el nimero de accionadores mediante £8 (CO0 I: un accionador, C30¢2: dos accionadores).
Seleccione Ios sentidos de giro para A1 (pardmetro C 1) y A2 (parametro £&).

1 segun el caso; KA3324: {100 (sin encoder ni finales de carrera), KA3324C: {102 (con finales de carrera).
Ajuste la fuerza segun el peso de la puerta (parametro AE).

1= Comprobacion del sentido de giro: tras conectar la alimentacion eléctrica y activar cualquiera de los dispositivos de
marcha, la puerta realiza un reset (el display indica r5): la puerta se cierra hasta que hace tope, asignando a dicho tope

la posicion “puerta cerrada”

. Si durante el reset, en lugar de cerrarse se abre, cambie el sentido de giro mediante C !

(para el accionador A1) o L2 (para el accionador A2).




