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DINGO
Guía rápida de instalación y programación Español

    

AVISO

Esta guía rápida es un resumen del manual de instalación completo. Dicho manual contiene advertencias de seguridad
y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar la versión más actualizada de esta guía y
del manual de instalación en el apartado “Descargas” de la web de Erreka: http://www.erreka-automation.com

Las opciones y funciones descritas en la presente guía son aplicables a partir de la versión del firmware que se indica
sobre el circuito. El firmware, como parte de un proceso de mejora continua, está sujeto a la incorporación de
nuevas funcionalidades o a su ampliación, y como consecuencia a la generación de nuevas versiones no
necesariamente compatibles con las anteriores. Por lo tanto, si la versión de su firmware es inferior a la indicada en
esta guía, es posible que algunas opciones y funciones no estén disponibles o sean diferentes.

Cableado eléctrico
A: Alimentación general

B/E: Lámpara destellante 
con antena

C: Fotocélulas (Tx / Rx)

D: Pulsador/ llave de 
pared

�����

 Instale la cremallera a una altura 
comprendida entre 75 y 95mm.
Se recomienda 90mm como cota de referencia.

Elementos de la instalación completa

Cotas de montaje

����

�����

����

�����

Desbloqueo

Bloqueo para accionamiento motorizado:
• Introduzca la llave y gírela 180º en sentido anti-horario,

hasta el tope. El piñón retornará a su posición de trabajo,
en contacto con la cremallera.

• Active un dispositivo de marcha, para que la puerta
realice el “reset”.

Desbloqueo Bloqueo

Desbloqueo para accionamiento manual:
• Introduzca la llave (1) y gírela 180º sin forzarla, en

sentido horario: el piñón de accionamiento de la
cremallera descenderá de su posición de
funcionamiento, liberando la cremallera.
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ADN01

Conexionado general

L: línea
N: neutro
T: tierra

F: fusible de red
230Vac: 2,5A
125Vac: 4A

 Desconecte la alimentación
eléctrica antes de conectar o
desconectar cualquier
componente.

Los dispositivos A.T., A.P.  SG.C, SG.A y STOP deben estar libres de
potencial, para evitar daños en el cuadro de maniobra.

DL13 Alimentación 24Vac
DL36 Alimentación 5Vdc
DL37 Relé de Cierre activado
DL38 Relé de Apertura activado

	���


��������

D1 y D2:
CL (fijo) Puerta cerrada
CL (parpadeando) Puerta cerrando
OP (fijo) Puerta abierta
OP (parpadeando) Puerta abriéndose
PC (parpadeando) Puerta peatonal cerrándose
PO (fijo) Puerta peatonal abierta
PO (parpadeando) Puerta peatonal abriéndose
XX (cuenta atrás) Puerta en espera
StOP Accionador desbloqueado
PA (fijo) Pausa (maniobra no finalizada)
rS (parpadeando) Puerta buscando posición de cierre (reset)

D3 y D4:
C4 Dispositivo de seguridad en apertura activado
C5 Dispositivo de seguridad en cierre activado
E1 Encoder motor detenido
F1 Límite de fuerza rebasado
bA (fijo) Batería en funcionamiento
bA (parpadeando) Batería con tensión demasiado baja 

(el cuadro no realiza maniobras)
Ftço Fotocélulas defectuosas (testeo)

Indicaciones del display
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P71YP71XP71Z

Cambio y comprobación del sentido de giro (C1)

P71VP71W

Esta operación sólo es necesaria si el accionador, al hacer reset (rS), abre la hoja en lugar de cerrarla.

I
II

P157E

Grabación del código de radio para apertura total, P1 (sólo con receptor RSD, C801)

Si utiliza un receptor
distinto al RSD, consulte
sus propias instrucciones.

Antes de comenzar la
grabación, seleccione la
opción C801 (receptor RSD).

Grabación del código de radio para apertura peatonal, P2 (sólo con receptor RSD, C801)

El procedimiento es análogo al de apertura total, pero empleando el parámetro P2 en lugar de P1.

I
II

O Espere mientras la 
puerta realiza los 
recorridos

Grabación del recorrido (P3)
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Tabla completa de programación

D1 D2 Parámetro D3 D4 Opción pre-
determinada Opciones o valores

C 1 Sentido de giro del motor 0 1 x

0 2

4 Disposit ivo de seguridad de apertura
(fotocélula o banda)

0 0 x Dispositivo no instalado

1 0 Dispositivo sin testeo

1 1 Dispositivo con testeo

5 Dispositivo de seguridad de cierre (fotocélula
o banda)

Fotocélula de cierre con C520 o C521,
también impide el inicio de la apertura de la
puerta

0 0 x Dispositivo no instalado

1 0 Dispositivo sin testeo

1 1 Dispositivo con testeo

2 0 Dispositivo sin testeo

2 1 Dispositivo con testeo

8 Receptor de radio 0 1 Tarjeta RSD (no decodificadora)

0 2 x Tarjeta decodificadora de dos canales

P 1 Grabación código radio apertura total o ç
2 Grabación código radio apertura peatonal o ç
3 Grabación recorrido de la puerta o ç

F 1 Modo de funcionamiento 0 1 Automático

0 2 x Semi-automático

2 Tiempo de espera en modo automático 0...5ÿ 0...9 15 59 =  59 seg.; 2ÿ5 =  2 min. 50 seg., etc
3 Apertura peatonal 0 0 x No realiza apertura peatonal

1 0 10% de la apertura total

2 0 20% de la apertura total

3 0 30% de la apertura total

4 0 40% de la apertura total

5 0 50% de la apertura total

A 0 Lámpara destelleante 0 1 x Sin preaviso

0 2 Con preaviso

1 Tiempo de luz de garaje 0...5ÿ 0...9 03 59 =  59 seg.; 2ÿ5 =  2 min. 50 seg., etc
2 Velocidad de la puerta 0 1...5 03 01: velocidad mínima; 

05: velocidad máxima
3 Velocidad en paro suave 0 1...5 03 01: velocidad mínima; 

05: velocidad máxima
4 Distancia paro suave 0 0...5 03 00: distancia mínima; 

05: distancia máxima
5 Retroceso tras el cierre (permite compensar

las dilataciones de la puerta)
A50x: se para en posición seleccionada sin
hacer tope
A51x: hace tope y luego retrocede a la
posición seleccionada

0...1 0...9 04 x0: sin retroceso; 
x9: retroceso máximo

6 Fuerza máxima 0...1 0...9 08 01: fuerza mínima; 10: fuerza máxima
7 Paso por fotocélula de cierre durante tiempo

de espera (sólo en modo automático)
0 1 Cierre inmediato

0 2 x Reinicia el tiempo de espera

0 3 No tiene efecto

8 Accionamiento del pulsador durante tiempo
de espera (sólo en modo automático)

0 1 Cierre inmediato

0 2 x Reinicia el tiempo de espera

0 3 No tiene efecto

9 Modo de apertura 0 1 x Apertura según el modo seleccionado en
las funciones principales (F)

0 2 Apertura comunitaria  (durante la
apertura, el cuadro de maniobra no
obedece las ordenes de marcha)

0 3 Apertura paso a paso (si durante la
apertura se acciona algún dispositivo de
marcha, la puerta se detiene. Si se acciona
de nuevo, la puerta se cierra)

ç 1 Maniobras realizadas X X Indica los cientos de ciclos realizados (por
ejemplo, 68 indica 6.800 ciclos realizados)
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DINGO
Quick installation and programming guide English

      

WARNING

This quick guide is a summary of the complete installation manual. The manual contains safety warnings and
other explanations which must be taken into account. The most recent version of this guide and the
installation manual are available at the "Downloads" section on Erreka's website: 
http://www.erreka-automation.com

The options and functions described in this guide apply for the firmware version indicated on the circuit.  The
firmware, as part of a process of continuous improvement, is subject to new functionalities or upgrades being
included as a result of new versions which are not necessarily compatible with previous ones. For this reason,
some options or functions may differ or be unavailable if your firmware is older than shown in this guide.

Electrical wiring
A: Main power supply

B/E: Flashing light with 
antenna

C: Photocells (Tx / Rx)

D: Pushbutton/wall key

�����

 Install the rack at a height between 75 and 95 mm.
90 mm is recommended as the reference height.

Elements of the complete installation

Assembly levels

����

�����

����

�����

Unlocking

Motorised operation locking:
• Insert the key and turn it anti-clockwise 180º as far as

it will go. The pinion will return to its work position, in
contact with the rack.

• Activate a key device in order for the gate to carry out
a "reset".

Unlocking Locking

Unlocking for manual operation:
• Insert the key (1) and turn clockwise 180º without

forcing it: the rack drive pinion will come down from
its operating position, releasing the rack.
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ADN01

General connections

L: line
N: neutral
T: earth

F: mains fuse
230Vac: 2.5A
125Vac: 4A

Disconnect the power
supply before connecting
or disconnecting any
component.

The A.T., A.P.  SG.C, SG.A and STOP devices must be voltage-free
in order to prevent any damage to the control board.

DL13 24Vac power supply
DL36 5Vdc power supply
DL37 Closing relay activated
DL38 Opening relay activated

	���


��������

D1 and D2:
CL (static) Gate closed
CL (flashing) Gate closing
OP (static) Gate open
OP (flashing) Gate opening
PC (flashing) Pedestrian door closing
PO (static) Pedestrian door open
PO (flashing) Pedestrian door opening
XX (countdown) Gate on standby 
StOP Operator unlocked
PA (static) Pause (operation not complete)
rS (flashing) Gate searching for close position (reset)

D3 and D4:
C4 Opening safety device activated
C5 Closing safety device activated
E1 Encoder motor shutdown
F1 Force limit exceeded
bA (static) Battery working
bA (flashing) Battery voltage too low 

(the board does not carry out any operations)
Ftço Photocells defective (testing)

Display indications
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P71YP71XP71Z

Turning direction change and check (C1)

P71VP71W

This operation is only necessary if the operator opens the leaf instead of closing it when making a reset (rS).

I
II

P157E

Total opening radio code programming P1 (with RSD receiver only, C801)

 If a receiver other than
RSD is used, see the cor-
responding instructions.

Select the option C801
(RSD receiver) before
starting programming.

Pedestrian opening radio code programming, P2 (with RSD receiver only, C801)

This procedure is the same as for total opening, but using parameter P2 instead of P1.

I
II

O Wait whilst the gate 
carries out the 
open/close

Open/close programming (P3)
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Complete programming chart

D1 D2 Parameter D3 D4 Preset option Options or values
C 1 Motor turning direction 0 1 x

0 2

4 Opening safety device (photocell or strip) 0 0 x Device not installed

1 0 Device without testing

1 1 Device with testing

5 Closing safety device (photocell or strip)

Closing photocell with C520 or C521, also
prevents the start of gate opening

0 0 x Device not installed

1 0 Device without testing

1 1 Device with testing

2 0 Device without testing

2 1 Device with testing

8 Radio receiver 0 1 RSD card (non-decoding)

0 2 x Twin-channel decoder card

P 1 Total opening radio code programming o ç
2 Pedestrian opening radio code programming o ç
3 Gate travel programming o ç

F 1 Functioning mode 0 1 Automatic

0 2 x Step-by-step

2 Standby in automatic mode 0...5ÿ 0...9 15 59 =  59 sec.; 2ÿ5 =  2 min. 50 sec, etc
3 Pedestrian opening 0 0 x Pedestrian opening is not carried out

1 0 10% of total opening

2 0 20% of total opening

3 0 30% of total opening

4 0 40% of total opening

5 0 50% of total opening

A 0 Flashing light 0 1 x No pre-warning

0 2 With pre-warning

1 Garage light time 0...5ÿ 0...9 03 59 =  59 secs; 2ÿ5 =  2 min. 50 secs, etc
2 Gate speed 0 1...5 03 01: minimum speed; 

05: maximum speed
3 Slow down speed 0 1...5 03 01: minimum speed; 

05: maximum speed
4 Slowdown distance 0 0...5 03 00: minimum distance; 

05: maximum distance
5 Reverse after closing (to offset the expansion

of the gate)
A50x: stops in selected position without
making contact
A51x: makes contact and reverses back to
the selected position

0...1 0...9 04 x0: no reverse; 
x9: maximum reverse

6 Maximum force 0...1 0...9 08 01: minimum force; 10: maximum force
7 Closing photocell used during standby (in

automatic mode only)
0 1 Immediate close

0 2 x Restart standby time

0 3 Has no effect

8 Pushbutton operation during standby (in
automatic mode only)

0 1 Immediate close

0 2 x Restart standby time

0 3 Has no effect

9 Opening mode 0 1 x Opening in accordance with the mode
selected in the main functions (F)

0 2 Collective opening (the control board
does not obey the key commands during
opening)

0 3 Step-by-step opening (the gate stops if
a key device is activated during opening.
The gate closes when operated again)

ç 1 Operations carried out X X I nd i ca tes  the  hundreds  o f  cyc l e s
completed (for example, 68  indicates
6,800 cycles completed)
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DINGO
Guide rapide d’installation et programmation Français

     

AVERTISSEMENT

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Cette notice contient des
avertissements de sécurité et d’autres explications qui doivent être pris en compte. Vous pourrez
télécharger la version plus récente de ce guide et du manuel d'installation dans la section
« Téléchargements » du site web d’Erreka: http://www.erreka-automation.com

Les options et les fonctions décrites dans le présent guide sont applicables à partir de la version du
firmware indiquée sur le circuit. Le firmware fait partie d’un processus d'amélioration continue, c’est
pourquoi il est soumis à l’incorporation de nouvelles fonctionnalités ou à un agrandissement et donc au
développement de nouvelles versions non nécessairement compatibles avec les précédentes. Par
conséquent, si la version de votre firmware est inférieure à celle indiquée dans ce guide, il est possible
que certaines options et fonctions ne soient pas disponibles ou soient différentes.

�����

 Installez la crémaillère à une hauteur 
comprise entre 75 et 95 mm.
La cote de référence recommandée est de 90mm.

Éléments de l’installation complète

Cotes de montage

����

�����

����

�����

Déblocage

Blocage pour actionnement motorisé :
• Introduisez la clé et tournez-la de 180º dans le sens

antihoraire, jusqu´à la butée. Le pignon récupèrera sa
position de travail,  en contact avec la crémaillère.

• Activez un dispositif de marche pour que le portail
réalise le “reset”.

Déblocage Blocage

Déblocage pour un actionnement manuel :
• Introduisez la clé (1) et tournez-la de 180º sans la

forcer, dans le sens horaire : le pignon
d'actionnement de la crémaillère descendra de sa
position de fonctionnement et libérera la crémaillère.

Câblage électrique
A : Alimentation générale

B/E: Feu clignotant avec 
antenne

C : Photocellules (Tx / Rx)

D : Bouton-poussoir/ 
clef de mur
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ADN01

Connexion générale

L: ligne
N: neutre
T: terre

F: fusible de réseau
230Vac: 2,5A
125Vac: 4A

Déconnectez
l’alimentation électrique
avant de connecter ou de
déconnecter un composant
quelconque.

Les dispositifs A.T., A.P.  SG.C, SG.A et STOP doivent être libres de
potentiel pour éviter des dommages dans l'armoire de commande.

DL13 Alimentation 24Vac
DL36 Alimentation 5Vdc
DL37 Relais de fermeture activé
DL38 Relais d´ouverture activé

	���


��������

D1 et D2:
CL (fixe) Portail fermé
CL (clignotant) Portail en train de se fermer
OP (fixe) Portail ouverte
OP (clignotant) Portail en train de s'en ouvrir
PC (clignotant) Porte piétonnière en train de se fermer
PO (fixe) Porte d'accès piéton ouverte
PO (clignotant) Porte piétonnière en train de s´ouvrir
XX (compte à rebours) Portail en attente
StOP Actionneur débloqué
PA (fixe) Pause (manœuvre non terminée)
rS (clignotant) Portail cherchant la position de fermeture (reset)

D3 et D4:
C4 Dispositif de sécurité en ouverture activé
C5 Dispositif de sécurité en fermeture activé
E1 Encodeur moteur arrêté
F1 Limite de force dépassée
bA (fixe) Batterie en fonctionnement
bA (clignotant) Batterie avec tension trop basse 

(l'armoire ne réalise pas de manœuvres)
Ftço Photocellules défaillantes (test)

Indications du display
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P71YP71XP71Z

Changement et vérification du sens de rotation (C1)

P71VP71W

Cette opération est uniquement nécessaire si pendant le test l'actionneur (rS) ouvre le vantail au lieu de le fermer.

I
II

P157E

Enregistrement du code radio pour ouverture totale, P1 (seulement avec récepteur RSD, C801)

Si vous utilisez un récepteur
différent du RSD, consultez
ses propres instructions.

Avant de commencer
l'enregistrement, sélec-
tionnez l' option C801 (ré-
cepteur RSD).

Enregistrement du code radio pour ouverture piétonnière, P2 (seulement avec récepteur RSD, C801)

Le procédé est le même que pour l’ouverture totale, mais le paramètre employé est P2 au lieu de P1.

I
II

O Attendez pendant 
que le portail réalise 
les parcours

Enregistrement du parcours (P3)
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Tableau complet de programmation

D1 D2 Paramètre D3 D4 Option pré-
déterminée Options ou valeurs

C 1 Sens de rotation du moteur 0 1 x

0 2

4 Dispos i t i f  de  sécur i t é  d ´ouve r tu re
(photocellule ou bande)

0 0 x Dispositif non installé

1 0 Dispositif sans test

1 1 Dispositif avec test

5 Dispos i t i f  de  sécur i té  de  fe rmeture
(photocellule ou bande)

Photocellule de fermeture avec C520 ou C521
empêche également le démarrage de
l'ouverture du portail

0 0 x Dispositif non installé

1 0 Dispositif sans test

1 1 Dispositif avec test

2 0 Dispositif sans test

2 1 Dispositif avec test

8 Récepteur radio 0 1 Carte RSD (non décodeuse)

0 2 x Carte décodeuse à deux canaux

P 1 Enregistrement code radio ouverture totale o ç
2 Enregistrement code radio ouverture 

piétonnière
o ç

3 Enregistrement du parcours du portail o ç
F 1 Mode de fonctionnement 0 1 Automatique

0 2 x Semi-automatique

2 Temps d´attente en mode automatique 0...5ÿ 0...9 15 59 =  59 sec.; 2ÿ5 =  2 min. 50 sec., etc
3 Ouverture piétonnière 0 0 x Ne réalise pas d´ouverture piétonnière

1 0 10% de l´ouverture totale

2 0 20% de l´ouverture totale

3 0 30% de l´ouverture totale

4 0 40% de l´ouverture totale

5 0 50% de l´ouverture totale

A 0 Feu clignotant 0 1 x Sans préavis

0 2 Avec préavis

1 Éclairage temporisé 0...5ÿ 0...9 03 59 =  59 sec.; 2ÿ5 =  2 min. 50 sec., etc
2 Vitesse du portail 0 1...5 03 01: vitesse minimale; 

05: vitesse maximale
3 Vitesse en ralentissement 0 1...5 03 01: vitesse minimale; 

05: vitesse maximale
4 Distance ralentissement 0 0...5 03 00: distance minimale; 

05: distance maximale
5 Recul  après la  fermeture (permet de

compenser les dilatations du portail)
A50x: arrêt dans position sélectionnée sans
atteindre butée
A51x: atteint la butée et recule ensuite à la
position sélectionnée

0...1 0...9 04 x0: sans recul ; 
x9: recul maximal

6 Force maximale 0...1 0...9 08 01: force minimale; 10: force maximale
7 Passage par photocellule de fermeture

pendant le temps d´attente (seulement en
mode automatique)

0 1 Fermeture immédiate

0 2 x Recommence le temps d´attente

0 3 Sans effet

8 Act ionnement  du bouton-poussoir
pendant le temps d´attente (seulement en
mode automatique)

0 1 Fermeture immédiate

0 2 x Recommence le temps d´attente

0 3 Sans effet

9 Mode d’ouverture 0 1 x Ouverture selon le mode sélectionné dans
les fonctions principales (F)

0 2 Ouverture communautaire (pendant
l´ouverture, l´armoire de commande
n´obéit pas aux ordres de marche)

0 3 Ouverture progressive (si un dispositif
de  marche  es t  ac t ionné  pendant
l´ouverture, la porte s´arrête. S´il est à
nouveau actionné, la porte se ferme)

ç 1 Manœuvres réalisées X X Indique les centaines de cycles réalisés (par
exemple, 68 indique 6 800 cycles réalisés)
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DINGO
Guia rápido de instalação e programação Português

     

AVISO

Este guia rápido é um resumo do manual de instalação completo. Este manual contém advertências de
segurança e outras explicações a ter em atenção. Pode transferir a versão mais atualizada deste guia e do
manual de instalação na secção “Downloads” do site da Erreka: http://www.erreka-automation.com

As opções e funções descritas no presente guia são aplicáveis a partir da versão do firmware que é indicada
sobre o circuito. O firmware, como parte de um processo de melhoria contínua, está sujeito à inclusão de
novas funcionalidades ou à sua ampliação e, consequentemente, à produção de novas versões não
necessariamente compatíveis com as anteriores. Portanto, se a versão do seu firmware for inferior à indicada
neste guia, é possível que algumas opções e funções não estejam disponíveis ou sejam diferentes.

�����

 Instale a cremalheira a uma altura compreendida
entre 75 e 95 mm.
Recomenda-se 90 mm como cota de referência.

Elementos da instalação completa

Cotas de montagem

����

�����

����

�����

Desbloqueio

Bloqueio para accionamento motorizado:
• Introduza a chave e gire-a em 180º, no sentido anti-

horário, até ao batente. A roda dentada voltará à sua
posição de trabalho, em contacto com a cremalheira.

• Active um dispositivo de funcionamento para que a
porta faça o “reset”.

Desbloqueio Bloqueio

Desbloqueio para accionamento manual:
• Introduza a chave (1) e gire-a em 180º, sem forçá-la,

no sentido horário: a roda dentada de accionamento
da cremalheira descerá da sua posição de
funcionamento, libertando a cremalheira.

Cablagem eléctrica
A: Alimentação geral

B/E: Lâmpada de sinalização 
com antena

C: Fotocélulas (Tx / Rx)

D: Botão de pressão/
chave de parede
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ADN01

Ligação geral

L: linha
N: neutro
T: terra

F: fusível de rede
230 Vac: 2,5A
125 Vac: 4A

 Desligue a alimentação
eléctrica antes de ligar ou
desligar qualquer
componente.

Os dispositivos A.T., A.P.  SG.C, SG.A e STOP devem estar livres de
potencial para evitar danos no quadro de manobra.

DL13 Alimentação 24Vac
DL36 Alimentação 5Vdc
DL37 Relé de fecho activado
DL38 Relé de abertura activado

	���


��������

D1 e D2:
CL (fixo) Porta fechada
CL (a piscar) Porta a fechar-se
OP (fixo) Porta aberta
OP (a piscar) Porta a abrir-se
PC (a piscar) Porta pedonal a fechar-se
PO (fixo) Porta pedonal aberta
PO (a piscar) Porta pedonal a abrir-se
XX (contagem regressiva) Porta em espera
StOP Accionador desbloqueado
PA (fixo) Pausa (manobra não finalizada)
rS (a piscar) Porta a procurar posição de fecho (reset)

D3 e D4:
C4 Dispositivo de segurança na abertura activado
C5 Dispositivo de segurança no fecho activado
E1 Encoder motor parado
F1 Limite de força ultrapassado
bA (fixo) Bateria em funcionamento
bA (a piscar) Bateria com tensão demasiado baixa 

(o quadro não realiza manobras)
Ftço Fotocélulas defeituosas (teste)

Indicações do ecrã
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P71YP71XP71Z

Mudança e verificação do sentido de rotação (C1)

P71VP71W

Esta operação só é necessária se o accionador abrir a folha em vez de fechá-la, ao fazer reset (rS).

I
II

P157E

Gravação do código de rádio para abertura total, P1 (apenas com o receptor RSD, C801)

Utiliza-se um receptor
diferente do RSD; consulte
as respectivas instruções.

Antes de iniciar a
gravação, seleccione a
opção C801 (receptor RSD).

Gravação do código de rádio para abertura pedonal, P2 (apenas com o receptor RSD, C801)

O procedimento é idêntico ao de abertura total, mas utiliza o parâmetro P2 em vez do P1.

I
II

O Espere enquanto a 
porta realiza os 
trajectos

Gravação do trajecto (P3)
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Tabela completa de programação

D1 D2 Parâmetro D3 D4 Opção pré-
determinada Opções ou valores

C 1 Sentido de rotação do motor 0 1 x

0 2

4 Disposit ivo de segurança de abertura
(fotocélula ou banda)

0 0 x Dispositivo não instalado

1 0 Dispositivo sem teste

1 1 Dispositivo com teste

5 Dispositivo de segurança de fecho (fotocélula
ou banda)

Fotocélula de fecho com C520 ou C521,
também impede o início da abertura da
porta.

0 0 x Dispositivo não instalado

1 0 Dispositivo sem teste

1 1 Dispositivo com teste

2 0 Dispositivo sem teste

2 1 Dispositivo com teste

8 Receptor de rádio 0 1 Cartão RSD (não descodificador)

0 2 x Cartão descodificador de dois canais

P 1 Gravação código rádio abertura total o ç
2 Gravação código rádio abertura pedonal o ç
3 Gravação do trajecto da porta o ç

F 1 Modo de funcionamento 0 1 Automático

0 2 x Semi-automático

2 Tempo de espera no modo automático 0...5ÿ 0...9 15 59 =  59 seg.; 2ÿ5 =  2 min. 50 seg., etc.
3 Abertura pedonal 0 0 x Não realiza a abertura pedonal

1 0 10% da abertura total

2 0 20% da abertura total

3 0 30% da abertura total

4 0 40% da abertura total

5 0 50% da abertura total

A 0 Lâmpada de sinalização 0 1 x Sem pré-aviso

0 2 Com pré-aviso

1 Tempo da luz de garagem 0...5ÿ 0...9 03 59 =  59 seg.; 2ÿ5 =  2 min. 50 seg., etc.
2 Velocidade da porta 0 1...5 03 01: velocidade mínima; 

05: velocidade máxima
3 Velocidade na paragem suave 0 1...5 03 01: velocidade mínima; 

05: velocidade máxima
4 Distância paragem suave 0 0...5 03 00: distância mínima; 

05: distância máxima
5 Retrocesso após o fecho (permite compensar

as dilatações da porta)
A50x: pára na posição seleccionada sem
bater
A51x: bate e de seguida retrocede para a
posição seleccionada

0...1 0...9 04 x0: sem retrocesso; 
x9: retrocesso máximo

6 Força máxima 0...1 0...9 08 01: força mínima; 10: força máxima
7 Passagem pela fotocélula de fecho durante

o tempo de espera (apenas no modo
automático)

0 1 Fecho imediato

0 2 x Reinicia o tempo de espera

0 3 Não tem efeito

8 Accionamento do botão de pressão
durante o tempo de espera (apenas no modo
automático)

0 1 Fecho imediato

0 2 x Reinicia o tempo de espera

0 3 Não tem efeito

9 Modo de abertura 0 1 x Abertura segundo o modo seleccionado
nas funções principais (F)

0 2 Abertura comunitária  (durante a
abertura, o quadro de manobra não
obedece às ordens de funcionamento)

0 3 Abertura passo a passo (se durante a
abertura é accionado algum dispositivo de
funcionamento, a porta detém-se. Se for
accionado novamente, a porta fecha-se)

ç 1 Manobras realizadas X X Indica as centenas de ciclos realizados (por
exemplo, 68 indica 6800 ciclos realizados)
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DINGO
Kurzführer Installation und Programmierung Deutsch

       

HINWEIS

Dieser Kurzführer ist eine Zusammenfassung der kompletten Montageanleitung. Diese enthält
Sicherheitshinweise und andere Erläuterungen, die beachtet werden müssen. Die neueste Version dieses
Kurzführers und der Montageanleitung können auf der Erreka-Website unter „Downloads“ heruntergeladen
werden: http://www.erreka-automation.com

Die in diesem Kurzführer beschriebenen Optionen und Funktionen gelten ab der am Schaltkreis angegebenen
Firmware-Version. Die Firmware unterliegt als Teil eines kontinuierlichen Verbesserungsprozesses der
Einbeziehung neuer Funktionen oder Erweiterungen und ist als Folge der Erstellung neuer Versionen nicht
unbedingt mit den vorherigen Versionen kompatibel. Darum kann es sein, dass, wenn Ihre Firmware-Version älter
ist als die in diesem Kurzführer angegebene, einige Optionen und Funktionen nicht verfügbar oder anders sind.

�����

Zahnstange in einer Höhe zwischen 75 und 95 mm anbringen.
Als Referenzmaß wird eine Höhe von 90 mm empfohlen.

Elemente der kompletten Anlage

Montagemaße

����

�����

����

�����

Entriegelung

Verriegelung für motorischen Antrieb:
• Schlüssel einstecken und um 180º bis zum Anschlag

gegen den Uhrzeigersinn drehen. Der Ritzel fährt auf
seine Arbeitsposition an der Zahnstange zurück.

• Betätigen Sie ein Befehlsgerät, damit das Tor ein
“Reset” durchführt.

Entriegelung Verriegelung

Entriegelung für manuelle Betätigung:
• Schlüssel (1) einstecken und um 180º ohne

Kraftanwendung im Uhrzeigersinn drehen: der
Antriebsritzel der Zahnstange fährt auf seine
Betriebsposition hinab und gibt die Zahnstange frei.

Stromkabel
A: Hauptstromversorgung

B/E: Blinklampe mit Antenne

C: Lichtschranke (Tx / Rx)

D: Drucktaster/ 
Schlüsseltaster
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ADN01

Allgemeine Anschlüsse

L: Leitung
N: Nullleiter
T: Erde

F: Netzsicherung
230VAC: 2,5A
125VAC: 4A

 Stromversorgung vor dem
Ein- oder Ausschalten von
Komponenten abschalten.

Die Vorrichtungen A.T., A.P.  SG.C, SG.A und STOP müssen zur
Vermeidung von Schäden an der Steuerung potentialfrei sein.

DL13 Stromversorgung 24Vac
DL36 Stromversorgung 5Vdc
DL37 Schließrelais aktiviert
DL38 Öffnungsrelais aktiviert

	���
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D1 und D2:
CL (kontinuierlich) Tor geschlossen
CL (blinkend) Tor schließt sich
OP (kontinuierlich) Tor geöffnet
OP (blinkend) Tor öffnet sich
PC (blinkend) Schlupftür schließt sich
PO (kontinuierlich) Schlupftür geöffnet
PO (blinkend) Schlupftür öffnet sich
XX (zählt zurück) Tor in Pausenposition
StOP Antrieb freigegeben
PA (kontinuierlich) Pause (Vorgang nicht beendet)
rS (blinkend) Tor sucht Schließposition (Reset)

D3 und D4:
C4 Sicherheitsvorrichtung Öffnen aktiviert
C5 Sicherheitsvorrichtung Schließen aktiviert
E1 Motorencoder gestoppt
F1 Kraftgrenze überschritten
bA (kontinuierlich) Batterie in Betrieb
bA (blinkend) Batteriespannung zu niedrig 

(die Steuerung führt keine Bewegungen durch)
Ftço Lichtschranke defekt (Test)

Displayanzeigen
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P71YP71XP71Z

Wechsel und Überprüfung der Drehrichtung (C1)

P71VP71W

Dieser Vorgang ist nur erforderlich, wenn der Antrieb beim Reset  (rS) den Torflügel öffnet, anstatt ihn zu schließen.

I
II

P157E

Speichern des Funkcodes für die Gesamtöffnung P1 (nur mit Empfänger RSD, C801)

Wird ein anderer Empfän-
ger als der RSD verwendet,
in der entsprechenden An-
leitung nachlesen.

Bevor mit dem Speichern
begonnen wird, die Option
C801 (Empfänger RSD) wählen.

Speichern des Funkcodes für die Teilöffnung P2 (nur mit Empfänger RSD, C801)

Die Vorgehensweise ist analog zur Gesamtöffnung, nur dass der Parameter P2 anstatt von P1 verwendet wird.

I
II

O Warten Sie, 
während das  Tor 
die Verfahrwege 
durchführt

Speichern des Verfahrwegs (P3)
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Komplette Programmiertabelle

D1 D2 Parameter D3 D4 Voreinge-
stellte Option Optionen oder Werte

C 1 Motordrehrichtung 0 1 x

0 2

4 Sicherheitsvorrichtung Öffnen (Lichtschranke
oder Kontaktleiste)

0 0 x Vorrichtung nicht installiert

1 0 Vorrichtung ohne Testfunktion

1 1 Vorrichtung mit Testfunktion

5 S i che rhe i t s vo r r i ch tung  Sch l i eßen
(Lichtschranke oder Kontaktleiste)

Lichtschranke für das Schließen mit C520
bzw. C521; verhindert ebenso den Beginn
der Toröffnung

0 0 x Vorrichtung nicht installiert

1 0 Vorrichtung ohne Testfunktion

1 1 Vorrichtung mit Testfunktion

2 0 Vorrichtung ohne Testfunktion

2 1 Vorrichtung mit Testfunktion

8 Funkempfänger 0 1 Karte RSD (keine Decodierung)

0 2 x Decodierkarte mit zwei Kanälen

P 1 Speichern Funkcode Gesamtöffnung o ç
2 Speichern Funkcode Teilöffnung o ç
3 Speichern Verfahrweg des Tors o ç

F 1 Betriebsart 0 1 Automatik

0 2 x Halbautomatik

2 Pausenzeit im Automatikbetrieb 0...5ÿ 0...9 15 59 =  59 Sek.; 2ÿ5 =  2 Min. 50 Sek., usw.
3 Teilöffnung 0 0 x Es wird keine Teilöffnung durchgeführt.

1 0 10% der Gesamtöffnung

2 0 20% der Gesamtöffnung

3 0 30% der Gesamtöffnung

4 0 40% der Gesamtöffnung

5 0 50% der Gesamtöffnung

A 0 Blinklampe 0 1 x Ohne Vorblinken

0 2 Mit Vorblinken

1 Einschaltdauer Garagenlicht 0...5ÿ 0...9 03 59 =  59 Sek.; 2ÿ5 =  2 Min. 50 Sek., usw.
2 Geschwindigkeit des Tors 0 1...5 03 01: Mindestgeschwindigkeit; 

05: Höchstgeschwindigkeit
3 Soft-Stopp-Geschwindigkeit 0 1...5 03 01: Mindestgeschwindigkeit; 

05: Höchstgeschwindigkeit
4 Soft-Stopp-Abstand 0 0...5 03 00: Mindestabstand; 05: Höchstabstand
5 Zurückfahren nach dem Schließen (erlaubt

den Ausgleich von Ausdehnungen des Tors)
A50x: Hält an der gewählten Position an
ohne anzuschlagen.
A51x :  Schlägt an und fährt dann zur
gewählten Position zurück.

0...1 0...9 04 x0: ohne Zurückfahren; 
x9: maximales Zurückfahren

6 Maximalkraft 0...1 0...9 08 01: Mindestschubkraft; 
10: Höchstschubkraft

7 Pass ieren der Lichtschranke  für  das
Schließen während der Pausenzeit (nur im
Automatikbetrieb)

0 1 Sofortiges Schließen

0 2 x Neustart der Pausenzeit

0 3 Keine Auswirkung

8 Betätigen des Drucktasters während der
Pausenzeit (nur im Automatikbetrieb)

0 1 Sofortiges Schließen

0 2 x Neustart der Pausenzeit

0 3 Keine Auswirkung

9 Öffnungsmodus 0 1 x Öffnung gemäß bei den Hauptfunktionen
gewählter Betriebsart (F)

0 2 Sammelbetrieb beim Öffnen (während
des Öffnens reagiert die Steuerung nicht
auf die Betriebsbefehle)

0 3 Schrittbetrieb beim Öffnen  (wird
während des Öffnens ein Befehlsgerät
betätigt, hält das Tor an. Bei erneuter
Betätigung schließt sich das Tor)

ç 1 Durchgeführte Vorgänge X X Zeigt die durchgeführten Zyklen in
Hunderten an zum Beispiel: 68 zeigt
6.800 durchgeführte Zyklen an)
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DINGO
Skrócony podręcznik montażu i programowania Polski

     

OSTRZEŻENIE

Niniejsza instrukcja stanowi skrót pełnej instrukcji montażu. Pełna instrukcja określa zasady bezpieczeństwa i inne
wskazówki, których należy przestrzegać. Aktualną wersję niniejszej instrukcji skróconej oraz instrukcji montażu
można pobrać w zakładce „Do pobrania” na stronie internetowej Erreka: http://www.erreka-automation.com

Opcje i funkcje opisane w niniejszej instrukcji mają zastosowanie do wersji  firmware podanej na obwodzie.
Firmware stanowi część procesu ciągłego doskonalenia produktu, w związku z czym dołączane są do niego nowe
funkcje lub jest ono rozbudowywane, a tym samym tworzone są nowe wersje, które nie zawsze są kompatybilne z
poprzednimi wersjami. W związku z powyższym, jeżeli dana wersja firmware jest wcześniejsza niż wersja podana
w niniejszej instrukcji, prawdopodobnie niektóre opcje i funkcje mogą być niedostępne lub mogą być różne.

Okablowanie elektryczne
A: Zasilanie główne
B/E: Lampa sygnalizacyjna 

z anteną
C: Fotokomórki (Tx / Rx)
D: Przycisk/wyłącznik 

naścienny

�����

ZZamontować zębatkę na wysokości od 75 do 95 mm. 
Jako wysokość odniesienia zalecane jest 90 mm.

Elementy pełnej instalacji

Wymiary montażowe

����

�����
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Odblokowanie

Zablokowanie pracy z napędem:
• Włożyć klucz i obrócić go o 180° w kierunku

przeciwnym do ruchu wskazówek zegara. Koło zębate
wraca do położenia roboczego stykając się z zębatką.

• Celem wykonania „resetu” bramy, obrócić klucz
dwukrotnie.

Odblokowanie Zablokowanie

Odblokowanie do obsługi ręcznej:
• Włożyć klucz (1) i obrócić o 180° zgodnie z

ruchem wskazówek zegara bez przykładania
siły:koło zębate mechanizmu zębatkowego
opuści sięw dół od położenia roboczego,
zwalniając zębatkę.
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ADN01

Podłączenia ogólne

L: fazowy
N: neutralny
T: ochronny

F: bezpiecznik
230Vac: 2,5A
125Vac: 4A

‹ Przed podłączeniem lub
odłączeniem jakichkolwiek
elementów, odłączyć
zasilanie.

ZAby zapobiec jakiemukolwiek uszkodzeniu płyty sterującej, 
urządzenia A.T., A.P., SG.C, SG.A i STOP muszą być beznapięciowe.

DL13 Zasilanie 24Vac
DL36 Zasilanie 5Vdc
DL37 Załączenie przekaźnika 

zamykającego
DL38 Załączenie przekaźnika 

otwierającego

	���
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D1 i D2:
CL (stały) Brama zamknięta
CL (migający) Brama zamyka się
OP (stały) Brama otwarta
OP (migający) Brama otwiera się
PC (migający) Furtka dla pieszych zamyka się
PO (migający) Furtka dla pieszych otwarta
PO (stały) Furtka dla pieszych otwiera się
XX (odliczanie) Brama w stanie gotowości
StOP Napęd odblokowany
PA (stały) Pauza (czynność nie jest zakończona)
rS (migający) Brama szuka położenia zamknięcia (reset)

D3 i D4:
C4 Włączone urządzenie zabezpieczające otwierania
C5 Włączone urządzenie zabezpieczające zamykania
E1 Wyłączenie silnika enkodery
F1 Przekroczony zakres wartości siły
bA (stały) Akumulator sprawny
bA (migający) Zbyt niskie napięcie akumulatora 

(centrala nie wykonuje poleceń)
Ftço Uszkodzenie fotokomórek (test)

Wskazania wyświetlacza
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P71YP71XP71Z

Zmiana i sprawdzenie kierunku obrotu (C1)

P71VP71W

ZCzynność ta jest konieczna tylko w przypadku, gdy napęd otwiera skrzydło zamiast zamykać je podczas resetowania (rS).

I
II

P157E

Programowanie kodu radiowego pełnego otwarcia, P1 (tylko z odbiornikiem RSD, C801)

ZJeśli używany jest odbiornik
inny niż RSD, zapoznać się
z odpowiednimi instrukcjami.

ZPrzed rozpoczęciem
programowania wybrać
opcję  C801 (odbiornik RSD).

Programowanie kodu radiowego otwarcia furtki, P2 (tylko z odbiornikiem RSD, C801)

ZProcedura ta jest taka sama jak w przypadku pełnego otwarcia, ale przy użyciu parametru P2 zamiast P1.

I
II

O Podczas wykonywania 
otwierania/zamykania 
bramy należy czekać

Programowanie otwierania/zamykania (P3)
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Pełna tabela programowania

D1 D2 Parametr D3 D4 Opcja wstępnie 
ustawiona Opcje lub wartości

C 1 Kierunek obrotów silnika 0 1 x

0 2

4 Urządzenie zabezpieczające otwierania
(fotokomórka lub listwa)

0 0 x Urządzenie nie jest zamontowane
1 0 Urządzenie bez testowania
1 1 Urządzenie z testowaniem

5 Urządzenie zabezpieczające zamykania
(fotokomórka lub listwa)
Fotokomórkazamykania z C520 lub C521,
zapobiega również otwarciu bramy

0 0 x Urządzenie nie jest zamontowane
1 0 Urządzenie bez testowania
1 1 Urządzenie z testowaniem
2 0 Urządzenie bez testowania
2 1 Urządzenie z testowaniem

8 Odbiornik radiowy 0 1 Karta RSD (bez dekodowania)
0 2 x Karta dwukanałowa dekodera

P 1 Programowanie kodu radiowego pełnego otwarcia o ç
2 Programowanie kodu radiowego otwarcia furtki o ç
3 Programowanie ruchu bramy o ç

F 1 Tryb działania 0 1 Automatyczny
0 2 x Krokowy

2 Oczekiwanie w trybie automatycznym 0...5ÿ 0...9 15 59 =  59 s; 2ÿ5 =  2 min. 50 s, itp
3 Otwieranie furtki dla pieszych 0 0 x Otwieranie furtki nie jest wykonywane

1 0 10% pełnego otwarcia
2 0 20% pełnego otwarcia
3 0 30% pełnego otwarcia
4 0 40% pełnego otwarcia
5 0 50% pełnego otwarcia

A 0 Lampa sygnalizacyjna 0 1 x Bez ostrzeżenia wstępnego
0 2 Z ostrzeżeniem wstępnym

1 Czas oświetlenia garażu 0...5ÿ 0...9 03 59 =  59 s; 2ÿ5 =  2 min. 50 s, itp
2 Prędkość bramy 0 1...5 03 01: prędkość minimalna; 

05: prędkość maksymalna
3 Prędkość zwalniania 0 1...5 03 01: prędkość minimalna; 

05: prędkość maksymalna
4 Odległość zwalniania 0 0...5 03 00: odległość minimalna; 

05: odległość maksymalna
5 Cofnięcie po zamknięciu (aby zrównoważyć

rozszerzalność bramy)
A50x: zatrzymanie w wybranym położeniu bez
zetknięcia się
A51x: zetknięcie się i cofnięcie z powrotem do
wybranego położenia

0...1 0...9 04 x0: bez cofnięcia; 
x9: cofnięcie maksymalne

6 Maksymalna siła 0...1 0...9 08 01: siła minimalna; 10: siła maksymalna
7 Fotokomórka zamykania używana w trybie

oczekiwania (tylko w trybie automatycznym)
0 1 Zmykanie natychmiastowe
0 2 x Restart czasu oczekiwania
0 3 Nie ma wpływu

8 Działanie przycisku w trybie oczekiwania (tylko
w trybie automatycznym)

0 1 Zmykanie natychmiastowe
0 2 x Restart czasu oczekiwania
0 3 Nie ma wpływu

9 Tryb otwierania 0 1 x Otwieranie zgodnie z trybem
wybranym w głównych funkcjach (F)

0 2 Otwieranie zbiorcze (podczas
otwierania płyta sterująca nie
wykonuje poleceń zadawanych
urządzeniem kluczykowym)

0 3 Otwieranie krokowe  (brama
zatrzymuje się, gdy podczas otwierania
zostanie uruchomione urządzenie
kluczykowe. Brama zamyka się po
ponownym uruchomieniu)

ç 1 Wykonane czynności X X Wskazuje setki zakończonych cykli
(na przykład, 68 oznacza 6800
zakończonych cykli)
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DINGO
Rychlý průvodce instalací a programováním Česky

     

UPOZORNĚNÍ

Tento stručný průvodce je souhrnem celého instalačního manuálu. Zmíněný manuál obsahuje bezpečnostní
upozornění a jiná vysvětlení, která je nutno brát na vědomí. Aktualizovanou verzi tohoto průvodce i celého
instalačního manuálu si můžete stáhnout v části “Ke stažení” na webové stránce společnosti Erreka: 
http://www.erreka-automation.com

Možnosti a funkce popsané v tomto průvodci jsou aplikovatelné na verze firmware uvedené nad obvodem.
Firmware,, je jako část neustálého procesu zlepšování, podroben začlenění nových funkcí a stejně tak y
rozšiřování jeho samotného, což má za důsledek vznik nových verzí, které nemusí být vždy kompatibilní s
verzemi předchozími. Proto je tedy možné že, je-li verze vašeho firmware starší, než ta, která je uvedena v
tomto průvodci, některé možnosti a funkce nebudou k dispozici nebo se budou lišit od funkcí zmíněných.

�����

ZOzubený pás instalujte ve výšce mezi 75 a 95 mm.
Jako optimální doporučujeme výšku 90 mm.

Prvky systému

Montážní úrovně

����
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Odblokování

Zablokování pro ovládání motorem:
• Vložte klíč a otočte jej nadoraz o 180° proti směru

hodinových ručiček. Ozubené kolo se vrátí do své
pracovní polohy.

• Aktivujte zařízení pro uvedení do chodu, aby se vrata
"resetovala".

Odblokování Zablokování

Odblokování pro ruční ovládání:
• Vložte klíč (1) a zlehka jej otočte o 180° ve směru

hodinových ručiček: Hybné ozubené kolo se odpojí  a
uvolní tak ozubený pás.

Elektrické kabely
A: Hlavní napájení

B/E: Blikající světlo s anténou

C: Fotobuňky (Tx / Rx)

D: Tlačítko/ovládání na zdi
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ADN01

Obecné připojení

L: fáze
N: nulový
T: zemnící

F: síťová pojistka
230VAC: 2,5A
125VAC: 4A

‹ Před připojováním či
odpojováním jakéhokoliv
komponentu, odpojte
zařízení ze sítě
elektrického napájení.

ZKomponenty A.T., A.P.  SG.C, SG.A a STOP se musí nacházet bez
proudu, aby nedošlo ke škodám na provozním panelu.

DL13 Napájení 24Vac
DL36 Napájení 5Vdc
DL37 Relé zavírání aktivováno
DL38 Relé otvírání aktivováno

	���


��������

D1 a D2:
CL (stálé) Vrata zavřená
CL (blikající) Vrata se zavírají
OP (stálé) Vrata otevřená
OP (blikající) Vrata se otevírají
PC (blikající) Vrata pro pěší se zavírají
PO (stálé) Vrata pro pěší otevřená
PO (blikající) Vrata pro pěší se otevírají
XX (zpětný odpočet) Vrata v pohotovosti
StOP Spouštěcí mechanizmus odblokovaný
PA (stálé) Pauza (úkon nebyl ukončen)
rS (blikající) vyhledávání pozice uzavření (reset)

D3 a D4:
C4 Aktivováno bezpečnostní zařízení pro otevírání
C5 Aktivováno bezpečnostní zařízení pro zavírání
E1 Kodér motoru zastaven
F1 Přesažen silový limit
bA (stálé) Baterie v provozu
bA (blikající) Nedostatečné napětí v baterii 

(panel nevykonává žádnou činnost)
Ftço Vadné fotobuňky (testování)

Indikace na displeji
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P71YP71XP71Z

Změna a prověření směru otáčení (C1)

P71VP71W

ZTato operace je nutná pouze v případě, že mechanizmus pro uvedení do chodu při resetování (rS), vrata otevře, namísto toho, aby je zavřel.

I
II

P157E

Programování rádiového kódu úplného otvírání, P1 (pouze s přijímačem RSD, C801)

Z Je-li používán přijímač
jiný, než RSD, vizte
příslušné pokyny.

ZPřed začátkem progra-
mování zvolte možnost
C801 (přijímač RSD).

Programování rádiového kódu pro otevírání pro pěší, P2 (pouze s přijímačem RSD, C801)

ZPostup je podobný jako při úplném otevření s tím rozdílem, že nyní použijete parametr P2 namísto P1.

I
II

O Vyčkejte než vrata 
vykonají celý průběh 
provozní dráhy

Programování dráhy (P3)
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Kompletní tabulka programování

D1 D2 Parametr D3 D4 Předem zvolená 
možnost Možnosti či hodnoty

C 1 Směr otáčení motoru 0 1 x

0 2

4 Bezpečnostní zařízení pro otevírání
(fotobuňka či pás)

0 0 x Zařízení není instalováno

1 0 Zařízení bez testování

1 1 Zařízení s testováním

5 Bezpečnostní zařízení pro zavírání (fotobuňka
či pás)

Fotobuňka pro zavírání s C520 či C521, také
zabrání započetí otevírání vrat

0 0 x Zařízení není instalováno

1 0 Zařízení bez testování

1 1 Zařízení s testováním

2 0 Zařízení bez testování

2 1 Zařízení s testováním

8 Přijímač rádiového signálu 0 1 Karta RSD (bez dekódování)

0 2 x Dekódovací karta pro dva kanály

P 1 Programování rádiového kódu pro úplné
otevření

o ç

2 Programování rádiového kódu pro otevírání
pro pěší

o ç

3 Programování provozní dráhy vrat o ç
F 1 Způsob provozu 0 1 Automatický

0 2 x Poloautomatický

2 Pohotovostní doba u automatického způsobu 0...5ÿ 0...9 15 59 =  59 sek.; 2ÿ5 =  2 min. 50 sek., atd.
3 Otevírání pro pěší 0 0 x Neprovádí otevírání pro pěší

1 0 10%  z úplného otevření

2 0 20%  z úplného otevření

3 0 30%  z úplného otevření

4 0 40%  z úplného otevření

5 0 50%  z úplného otevření

A 0 Blikající světlo 0 1 x Bez předchozího upozornění

0 2 S předchozím upozorněním

1 Doba osvětlení garáže 0...5ÿ 0...9 03 59 =  59 sek.; 2ÿ5 =  2 min. 50 sek., atd.
2 Rychlost vrat 0 1...5 03 01: minimální rychlost; 05: maximální rychlost
3 Rychlost při zpomalování 0 1...5 03 01: minimální rychlost; 05: maximální rychlost
4 Vzdálenost pro zpomalování 0 0...5 03 00: minimální vzdálenost; 

05: maximální vzdálenost
5 Zpětný chod po zavření (umožňuje

kompenzaci dilatace vrat)
A50x: vrata se zastaví v předem zvolené
pozici, aniž by byla úplně zavřená.
A51x: vrata se zavřou nadoraz a potom
znovu otevřou do předem zvolené pozice

0...1 0...9 04 x0: bez zpětného chodu; 
x9: maximální zpětný chod

6 Maximální síla 0...1 0...9 08 01: minimální síla; 10: maximální síla
7 Průchod přes fotobuňku pro zavírání v

průběhu pohotovostního času (pouze při
automatickém způsobu)

0 1 Okamžité zavírání

0 2 x Znovunastavení pohotovostní doby

0 3 Nemá žádný efekt

8 Stisknutí tlačítka během pohotovostní doby
(pouze u automatického způsobu)

0 1 Okamžité zavírání

0 2 x Znovunastavení pohotovostní doby

0 3 Nemá žádný efekt

9 Způsob otevírání 0 1 x Otevírání způsobem zvoleným mezi
hlavními funkcemi (F)

0 2 Kolektivní otevírání (V provozní panel
nereaguje v průběhu otevírání na pokyny z
žádného ovladače.)

0 3 Otevírání krok za krokem (v případě
stisknutí jakéhokoliv ovladače se vrata
zastaví. V případě opětovného signálu z
ovladače se vrata zavřou.)

ç 1 Provedené úkony X X Uvádí množství provedených cyklů ve
stovkách (například, 68 znamená 6800
provedených cyklů)
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DINGO
Ghid rapid de instalare și programare Românã

     

NOTĂ 
IMPORTANTĂ

Acest ghid rapid este un rezumat al manualului de instalare completă. Manualul conţine avertismentede
siguranţă şi alte explicaţii care trebuie să fie luate în considerare. Puteţi descărca versiunea actualizată a
acestui ghid şi a manualului de instalare de la secţiunea „Downloads” de pe site-ul Erreka: 
http://www.erreka-automation.com

Opţiunile şi funcţiunile descrise în ghidul de faţă sunt aplicabile începând de la versiunea firmware-ului
care este indicată pe circuit. Firmware-ul, ca parte componentă a unui proces de îmbunătăţire continuă,
trebuie să se extindă sau să includă noi funcţionalităţi şi, prin urmare, să genereze noi versiuni, nu
neapărat compatibile cu cele anterioare. De aceea, dacă versiunea firmware-ului dvs. este anterioară
celei indicate în acest ghid, este posibil ca unele opţiuni şi funcţiuni să nu fie disponibile sau să fie diferite.

�����

Z Instalați cremaliera la o înălțime de între 75 și 95 mm.
Se recomandă 90mm drept cotă de referință.

Elemente de instalare completă

Cote de montaj

����

�����

����
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Deblocare

Blocare pentru funcționare motorizată:
• Introduceți cheia și rotiți-o 180º în sens contrar acelor

de ceasornic, până la opritor.  Pinionul va reveni la
poziția de lucru, în contact cu cremaliera.

• Activați dispozitivul de pornire pentru ca poarta să se
reseteze.

Deblocare Blocare

Deblocare pentru funcţionare manuală:
• Introduceți cheia (1) și rotiți-o 180º fără a o forța, în

sensul acelor de ceasornic: pinionul de acționare al
cremalierei va coborî din poziția de funcționare,
eliberând cremaliera.

Cablarea electrică
A: Sursa de alimentare 

electrică

B/E: Lumină intermitentă cu 
antenă

C: Fotocelule (Tx / Rx)

D: Buton/ tastă de perete

M
SM

-0
43

/0
0

Fi
rm

w
ar

e 
V

1.
0 

sa
u 

ul
te

ri
oa

ră



30

  

ADN01

Conexiuni generale

L: linie
N: neutru
T: împământare

F: siguranța rețelei
230Vac: 2,5A
125Vac: 4A

‹Deconectați sursa de
energie electrică înainte de
a cupla sau decupla orice
component.

ZDispozitivele A.T., A.P.,  SG.C, SG.A și STOP trebuie să fie libere de
potențial, pentru a evita defectarea panoului de comandă.

DL13 Sursă de alimentare 24Vac
DL36 Sursă de alimentare 5Vdc
DL37 Releu de închidere activat
DL38 Releu de deschidere activat

	���
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D1 și D2:
CL (continuu) Poartă închisă
CL (intermitent) Poartă în curs de închidere
OP (continuu) Poartă deschisă
OP (intermitent) Poartă în curs de deschidere
PC (continuu) Poartă pietonală în curs de închidere
PO (continuu) Poartă pietonală deschisă
PO (intermitent) Poartă pietonală în curs de deschidere
XX (numărătoare inversă)Poartă în așteptare
StOP Dispozitiv de acționare deblocat
PA (continuu) Pauză (manevră nefinalizată)
rS (intermitent) Poarta caută poziția de închidere (resetare)

D3 și D4:
C4 Dispozitiv de siguranță la deschidere activat
C5 Dispozitiv de siguranță la închidere activat
E1 Encoderul motorului oprit
F1 Limită de forță depășită
bA (continuu) Baterie în funcțiune
bA (intermitent) Baterie cu tensiune prea joasă 

(panoul nu execută manevre)
Ftço Fotocelule defecte (verificare)

Indicații ale displayului
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P71YP71XP71Z

Schimbare și verificare a sensului de rotire (C1)

P71VP71W

ZAceastă operațiune este necesară numai dacă dispozitivul de acționare, în momentul resetării (rS), deschide pala în loc să o închidă.

I
II

P157E

Programarea codului radio pentru deschidere totală, P1 (doar cu receptor RSD, C801)
ZDacă este utilizat un alt

receptor decât RSD, a se
consulta instrucţiunile
corespunzătoare.

Z Înainte de a începe progra-
marea, selectați opțiunea
C801 (receptor RSD).

Programarea codului radio pentru deschiderea pietonală, P2 (doar cu receptor RSD, C801)

ZProcedura este asemănătoare celei de deschidere totală, folosind însă parametrul P2 în loc de P1.

I
II

O Așteptați ca poarta 
să execute 
parcursurile

Programarea parcursului (P3)
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Tabel complet de programare

D1 D2 Parametru D3 D4 Opțiune pre-
determinată Opțiuni sau valori

C 1 Sensul de rotire al motorului 0 1 x

0 2

4 Dispozitiv de siguranță la deschidere
(fotocelulă sau bandă)

0 0 x Dispozitiv neinstalat

1 0 Dispozitiv neverificat

1 1 Dispozitiv verificat

5 Dispozitiv de siguranță la închidere
(fotocelulă sau bandă)

Fotocelula de închidere cu C520 sau C521
împiedică de asemenea începerea deschiderii
porții

0 0 x Dispozitiv neinstalat

1 0 Dispozitiv neverificat

1 1 Dispozitiv verificat

2 0 Dispozitiv neverificat

2 1 Dispozitiv verificat

8 Receptor radio 0 1 Placă RSD (nedecodificatoare)

0 2 x Placă decodificatoare pentru două canale

P 1 Programarea codului radio pentru
deschiderea totală

o ç

2 Programarea codului radio pentru
deschiderea pietonală

o ç

3 Programarea parcursului porții o ç
F 1 Modul de funcționare 0 1 Automat

0 2 x Semi-automat

2 Timp de așteptare în modul automat 0...5ÿ 0...9 15 59 =  59 sec.; 2ÿ5 =  2 min. 50 sec., etc
3 Deschidere pietonală 0 0 x Nu execută deschiderea pietonală

1 0 10% din deschiderea totală

2 0 20% din deschiderea totală

3 0 30% din deschiderea totală

4 0 40% din deschiderea totală

5 0 50% din deschiderea totală

A 0 Lumină intermitentă 0 1 x Fără preaviz

0 2 Cu preaviz

1 Timp de iluminare a garajului 0...5ÿ 0...9 03 59 =  59 sec.; 2ÿ5 =  2 min. 50 sec., etc
2 Viteza porții 0 1...5 03 01: viteză minimă; 05: viteză maximă
3 Viteză la oprirea amortizată 0 1...5 03 01: viteză minimă; 05: viteză maximă
4 Distanța de oprire amortizată 0 0...5 03 00: distanța minimă; 05: distanța maximă
5 Recul după închidere (permite îndreptarea

dilatării porții)
A50x: se oprește în poziția selecționată fără
a merge până la capăt
A51x: merge până la capăt și apoi revine la
poziția selecționată

0...1 0...9 04 x0: fără recul; 
x9: recul maxim

6 Forță maximă 0...1 0...9 08 01: forță minimă; 10: forță maximă
7 Trecerea prin fotocelula de închidere în

decursul timpului de așteptare (numai în
modul automat)

0 1 Închidere imediată

0 2 x Reîncepe timpul de așteptare

0 3 Nu are efect

8 Acționarea butonului în decursul timpului
de așteptare (numai în modul automat)

0 1 Închidere imediată

0 2 x Reîncepe timpul de așteptare

0 3 Nu are efect

9 Modul de deschidere 0 1 x Deschidere în funcție de modul selecționat
în funcțiile principale (F)

0 2 Deschidere comunitară (în timpul
deschiderii panoul de comandă nu
răspunde la comenzile de pornire)

0 3 Deschidere pas cu pas (dacă în timpul
deschiderii se pune în funcțiune vreun
dispozitiv de pornire, poarta se oprește.
Dacă se pune în funcțiune din nou, poarta
se închide)

ç 1 Manevre realizate X X Indică numărul de sute de cicluri realizate
(de exemplu, 68 indică 6.800 cicluri
realizate)
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DINGO
Краткое руководство по установке и программированию Pусский
      

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

Данное краткое руководство является сжатым изложением полной инструкции по
установке. Упомянутая инструкция включает в себя замечания по безопасности и другие
пояснения, которые необходимо принимать во внимание. Последнюю версию данного
руководства и инструкции по установке можно загрузить из раздела Descargas (Загрузка)
на веб-сайте Erreka: http://www.erreka-automation.com

Описанные в данной инструкции опции и функции применимы начиная с версии прошивки,
указанной на схематическом рисунке. Процесс постоянного совершенствования прошивки
подразумевает включение новых функциональных возможностей и дополнений, что
приводит к появлению новых версий, которые могут быть несовместимы с предыдущими.
Поэтому, если версия вашей прошивки ниже указанной в данной инструкции, возможно,
что некоторые опции и функции будут недоступны или будут отличаться.

�����

ZНеобходимо установить зубчатую 
рейку на высоте от 75 до 95 мм.
Рекомендуемый уровень — 90 мм.

Устанавливаемые детали

Монтажные размеры

����

�����

����
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Разблокировка

Блокировка для механического привода:
• вставьте ключ и поверните его на 180º против часовой
стрелки до упора. Зубчатое колесо вернется в свое
рабоче положение сцепления с зубчатой рейкой.

• Запустите устройство движения, чтобы произвести
перезагрузку (reset) двери.

Разблокировка Блокировка

Разблокировка для ручного привода:
• вставьте ключ (1) и поверните его на 180º без
применения силы по часовой стрелке: зубчатое
колесо привода зубчатой рейки уйдет вниз со
своего рабочего положения, расцепляясь с рейкой.

Кабельная проводка
A: общее питание
B/E: сигнальная лампа с 

антенной
C: фотодатчики (Tx/Rx)
D: кнопочный/

настенный 
выключатель
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ADN01

Общее подключение

L: линия электроп-
ередачи

N: ноль
T: заземление

F: плавкий предох-
ранитель цепи
230Vac: 2,5 A
125Vac: 4 A

‹ Перед подсоединением
или отсоединением
какого-либо компонента
необходимо отключить
электропитание.

ZУстройства A.T., A.P.  С устройств SG.C, SG.A и STOP необходимо
снимать напряжение, чтобы не повредить панель управления.

DL13 Питание 24Vac
DL36 Питание 5Vdc
DL37 Реле закрытия 

активировано
DL38 Реле открытия 

активировано

	���


��������

D1 и D2:
CL (горит, не мигая) ворота закрыты
CL (мигает) ворота закрываются
OP (горит, не мигая) ворота открыты
OP (мигает) ворота открываются
PC (мигает) калитка закрывается
PO (горит, не мигая) калитка открыта
PO (мигает) калитка открывается
XX (обратный отсчет) ворота в ожидании
StOP привод разблокирован
PA (горит, не мигая)пауза (движение не завершено)
rS (мигает) ворота в поисках закрытого положения

(перезагрузка)

D3 и D4:
C4 защитное устройство открытия активировано
C5 защитное устройство закрытия активировано
E1 датчик останова мотора
F1 предел усилия превышен
bA (горит, не мигая) батарея в работе
bA (мигает) слишком низкое напряжение батареи 

(панель не осуществляет действий)
Ftço фотодатчики неисправны (тестирование)

Индикация на дисплее
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P71YP71XP71Z

Смена и проверка направления вращения (C1)

P71VP71W

ZДанная операция необходима, только если привод после перезагрузки (rS); производить открытие створки вместо закрытия.

I
II

P157E

Регистрация радиосигнала для полного открытия, P1 (только приемником RSD, C801)

ZПри использовании другого
приемника, отличного от
RSD, необходимо озна-
комиться с его инструкцией.

ZПеред началом регистрации
необходимо выбрать опцию
C801 (приемник RSD).

Регистрация радиосигнала для открытия калитки, P2 (только приемником RSD, C801)

ZПроцедура аналогична процедуре полного открытия, только используется параметр P2 вместо P1.

I
II

O ожидайте, пока 
ворота совершают 
проходы

Регистрация проходов (P3)
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Полная таблица программирования

D1 D2 Параметр D3 D4 Предустановл-
енная опция Опции или значения

C 1 Направление вращения мотора 0 1 x

0 2

4 Защитное устройство открытия
(фотодатчик или полоса)

0 0 x Устройство не установлено
1 0 Устройство без тестирования
1 1 Устройство с тестированием

5 Защитное устройство закрытия
(фотоэлемент или полоса)
Фотодатчик закрытия при C520 или C521,
тоже препятствует началу открытия
ворот

0 0 x Устройство не установлено
1 0 Устройство без тестирования
1 1 Устройство с тестированием
2 0 Устройство без тестирования
2 1 Устройство с тестированием

8 Приемник радиосигнала 0 1 Плата RSD (недекодирующая)
0 2 x Плата декодирующая двухканальная

P 1 Регистрация радиосигнала полного открытия o ç
2 Регистрация радиосигнала открытия калитки o ç
3 Регистрация прохода ворот o ç

F 1 Режим работы 0 1 Автоматический
0 2 x Полуавтоматический

2 Время ожидания в автоматическом режиме 0...5ÿ 0...9 15 59 =  59 сек; 2ÿ5 =  2 мин 50 сек и т. д.
3 Открытие калитки 0 0 x Открытие калитки не происходит

1 0 10% от полного открытия
2 0 20% от полного открытия
3 0 30% от полного открытия
4 0 40% от полного открытия
5 0 50% от полного открытия

A 0 Сигнальная лампа 0 1 x Без предуведомления
0 2 С предуведомлением

1 Время освещения гаража 0...5ÿ 0...9 03 59 =  59 сек; 2ÿ5 =  2 мин 50 сек и т. д.
2 Скорость ворот 0 1...5 03 01: минимальная скорость; 

05: максимальная скорость
3 Скорость при мягкой остановке 0 1...5 03 01: минимальная скорость; 

05: максимальная скорость
4 Расстояние при мягкой остановке 0 0...5 03 00: минимальное расстояние; 

05: максимальное расстояние
5 Откат после закрытия (позволяет

компенсировать температурные
расширения ворот)
A50x: остановка ворот в выбранном
положении, не доходят до конца
A51x: ворота доходят до упора, а потом
откатываются на выбранное положение

0...1 0...9 04 x0: без отката; 
x9: максимальный откат

6 Максимальное усилие 0...1 0...9 08 01: минимальное усилие; 
10: максимальное усилие

7 Проход по фотодатчику закрытия в
течение времени ожидания (только в
автоматическом режиме)

0 1 Немедленное закрытие
0 2 x Повтор времени ожидания
0 3 Не производит действия

8 Задействование  кнопочного
выключателя в течение времени ожидания
(только в автоматическом режиме)

0 1 Немедленное закрытие
0 2 x Повтор времени ожидания
0 3 Не производит действия

9 Режим открытия 0 1 x Открытие  согласно  режиму ,
выбранному в главных функциях (F)

0 2 Общее открытие (во время открытия
панель управления не подчиняется
командам движения)

0 3 Пошаговое открытие (если во время
открытия срабатывает какое-либо устр-
ойство движения, ворота приостанавли-
ваются .  Если  такое  стройство
срабатывает снова, ворота закрываются.)

ç 1 Проделанные операции X X Показывает сотни проделанных
операций (например, 68 означает
6800 проделанных операций).
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Možnosti či hodnoty Předem zvolená 
možnost D4 D3 Parametr D2 D1

x 1 0 Směr otáčení motoru 1 C

2 0

Zařízení není instalováno x 0 0 Bezpečnostní zařízení pro otevírání
(fotobuňka či pás)

4
Zařízení bez testování 0 1
Zařízení s testováním 1 1
Zařízení není instalováno x 0 0 Bezpečnostní zařízení pro zavírání (fotobuňka

či pás)

Fotobuňka pro zavírání s C520 či C521, také
zabrání započetí otevírání vrat

5
Zařízení bez testování 0 1
Zařízení s testováním 1 1
Zařízení bez testování 0 2
Zařízení s testováním 1 2
Karta RSD (bez dekódování) 1 0 Přijímač rádiového signálu 8
Dekódovací karta pro dva kanály x 2 0

ç o Programování rádiového kódu pro úplné
otevření

1 P

ç o Programování rádiového kódu pro otevírání
pro pěší

2

ç o Programování provozní dráhy vrat 3
Automatický 1 0 Způsob provozu 1 F
Poloautomatický x 2 0
59 =  59 sek.; 2.5 =  2 min. 50 sek., atd. 15 0...9 0...5. Pohotovostní doba u automatického způsobu 2
Neprovádí otevírání pro pěší x 0 0 Otevírání pro pěší 3
10%  z úplného otevření 0 1
20%  z úplného otevření 0 2
30%  z úplného otevření 0 3
40%  z úplného otevření 0 4
50%  z úplného otevření 0 5
Bez předchozího upozornění x 1 0 Blikající světlo 0 A
S předchozím upozorněním 2 0
59 =  59 sek.; 2.5 =  2 min. 50 sek., atd. 03 0...9 0...5. Doba osvětlení garáže 1
01: minimální rychlost; 05: maximální rychlost 03 1...5 0 Rychlost vrat 2
01: minimální rychlost; 05: maximální rychlost 03 1...5 0 Rychlost při zpomalování 3
00: minimální vzdálenost; 
05: maximální vzdálenost

03 0...5 0 Vzdálenost pro zpomalování 4

x0: bez zpětného chodu; 
x9: maximální zpětný chod

04 0...9 0...1 Zpětný chod po zavření (umožňuje
kompenzaci dilatace vrat)
A50x: vrata se zastaví v předem zvolené
pozici, aniž by byla úplně zavřená.
A51x: vrata se zavřou nadoraz a potom
znovu otevřou do předem zvolené pozice

5

01: minimální síla; 10: maximální síla 08 0...9 0...1 Maximální síla 6
Okamžité zavírání 1 0 Průchod přes fotobuňku pro zavírání v

průběhu pohotovostního času (pouze při
automatickém způsobu)

7
Znovunastavení pohotovostní doby x 2 0
Nemá žádný efekt 3 0
Okamžité zavírání 1 0 Stisknutí tlačítka během pohotovostní doby

(pouze u automatického způsobu)
8

Znovunastavení pohotovostní doby x 2 0
Nemá žádný efekt 3 0
Otevírání způsobem zvoleným mezi
hlavními funkcemi (F)

x 1 0 Způsob otevírání 9

Kolektivní otevírání (V provozní panel
nereaguje v průběhu otevírání na pokyny z
žádného ovladače.)

2 0

Otevírání krok za krokem (v případě
stisknutí jakéhokoliv ovladače se vrata
zastaví. V případě opětovného signálu z
ovladače se vrata zavřou.)

3 0
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 59=  59  �F3 ��E =  2.5  2 �;�7
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 40 %*��:�� ����� =�  0 4  
 50 %*��:�� ����� =�  0 5  
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 59=  59  3 ��E�F =  2.5  2 �;�7
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 01 : �Q�RSE
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 SU7_� 
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 )�*�� )�*+ &'( ) b� *�D�� �� ����� \Y$ �E� ��
�'��%�� W7��� 3 �#�` ���� . =� ���D�� �� �E� ��
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 �  *�Q &2Q *+/A,��� �� �� �;4 ���	�" Ba ����D�� �Nareset (rS) ��;�/� �� =� J&' �4�&�� ���' L�;� .  

0 ���,�� &'
�� �1����� ��� ��%23 P1 )�-�'25� $� ��( RSD 0 C801( 

�    W��^� *%;�<� L&^�<� jE� �� 

     \� =QRSD   @��A�R�' �7 3 

     �]�^�� >����D��� �'  . 

�  ����$�' �7 *�
<��� 5&' *%7 

    ���^�� C801 ) *%;�<�RSD .(  

 

0 )�7��� &'
� �1����� ��� ��%23 P2 )�-�'2�� ��( RSD 0 C801( 

               *��D��� L�&^�R�' =:� 	 *��:�� ����� �'�A� 5���Z� P2 *��D��� =� J&' P1  .  
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���� 9�%3� :� ;<��'�� � ���!3 (C1)  
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ADN01

F L
N
T

‹

24Vac
5Vdc

DL13
DL36
DL37
DL38

 C[}tJrF
 C[}tJrF
 *`�� .�/�� *+D�,�
 *`�� ����� *+D�,�

	���


��������

D1 a D2:
CL
CL
OP
OP
PC
PO
PO
XX

StOP
PA
rS

D3 a D4:
C4
C5
E1
F1
bA
bA

Ftço

 

 
 
 

 
 

 
 

 

 

 

  

  

  

  

  
 

 

 

�   @k��_�A.T.  	A.P. SG.C   	SG.A  	STOP  l	&` f2
�� @�;�� @�` ��:� �� f
�
�:���� �`��' ���"�   . 

���� �=�= 	��=>�?  
D1   �D2 : 
CL  )m'�F( �;�/� �'��' 
CL )[��	( .�/��' L�;� �'��' 
OP )m'�F( �`���� �'��' 
OP )[��	(  �����' L�;� �'��' 
PC )[��	( .�/��' L�;� @�A��� �'��' 
PO )m'�F(  �`���� @�A��� �'��' 
PO )[��	(       �����' L�;� @�A��� �'��' 
XX )B���2��� &D��(  ��I�EJ� 1"	 B4 �'��%�� 

StOP n���� *+/A+��� 
PA )m'�F(   Wo7�� )B��2� ��- �#���� ���( 
rS )[��	( �'��%�� .�/�� 1"�� =Q p�%� (reset) 

D3   �D4 : 
C4  *+D�,� ����� 5�2F� ���_� ���� 
C5 *+D�,� .�/�� 5�2F� ���_� ���� 
E1 ,� ������� �+�A,�W+7� 
F1 ������� �� @�;�� &` 

������ 	A�B�'�� 

� �C�� �B� �-C �����,�� �1D!'�� �E
 
8<�,� F� �E(.

L : �$ 
N :��&�� 
T : q�� 

F: �:%� L��] 
 230Vac: 2,5A 
 125Vac: 4A 

bA )m'�F(  *�/A� 1"	 B4 ����8%�� 
bA )[��	( ���/�� [�^2� &�
' ����8%��  

  )��� b� b�
� J �:���� �`��( 
Ftço  �%�D� ��!�"	��# ��Y$)��%�$�( 

 SU7� &�'2300  >�	
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�Na *��&�� 1��<�� �a u^�� *��&� f�#���� *��:��. �Na *��&�� b���� S�Q >���N�� ���_� >���"����	 T�$_� B��� f
� 
�aN$� B4 ��%�QJ� .=:�� *�k2� �^<2�� l&`_� =� �Na *��&�� =�	 *��
 f�#���� =� @�;��� ">Y�k2� "B4 17�� : Erreka 

http://www.erreka-automation.com 

>����^�� W!�e���	 �4�]���� B4 *��&�� B����� =:�� ��;�%8�  �5�&�'� =�  �^<E \� firmware B���  ��� �a&�&�� X�4 @�!�&�� .
\� firmware 5k
# =� ����Q =�<�� @���<� 16^� v�&� W!�e	 @&�&� 	� 3��D�R��� �
��2# 5�AEJ G<E @&�&� ��- 

�;4���� @�	�6��' 1� G<2�� �;'�<�� .	B�����' �� �� �^<E firmware �]�^�� j' Ba *7� =� @
+&���� B4 �Na 3*��&�� =�4 
=:���� �� ��:� [D' >����^�� W!�e���	 ��- �`��� 	� �� ��:� ����^�. 

 

 

 

 

 

 
 

���,�� H���'�� �B�IJ 
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�� �� K
� 

�  r����� S�Q 0��+<�� ��R�R *����' �7
 =�' �� \��A�75  	95 �� . 0 �U2,�90 ��
r����Y� ���D�#  .

L�M� ��!7'�� ;�N :  
• ��� 	 n������ \�$
K' �7180º &��� S�` �Q�<�� 0��;Q ��
�� w:Q B4

SU7_� .0��+<�� ��R�R 1� \�U�� B4 *�/A��� ��:�� x���� 
�D�R. 
• 5���K' �'��%�� L�;� B:� �#���� ���� *�D��' �7“reset” .   

;�!�� K
�� �� &'
��  

K
�� ��!7'�� F�����:  
• n������ \�$
K' �7)1 ( ��� 	180º ��
�� B4 ���Q �/6�� �	&'

 �Q�<�� 0��;Q :17�� =� �%��R 0��+<�� ��R�<� *�/A��� x��
0��+<�� ��R�R j�N' ����� �' y�^�� *�/A���  .  

0.5   ��2 x2
 SU7� &�'25 L

0.5   ��2 x2 
 SU7� &�'30 L  

0.5   ��2 x2
 SU7� &�'20 L

RG-58/U
 SU7� &�'5 L

O�PA� �����,��  
A       :���D�� ��N/���  
B/ E  :B!���' �6��	 �%��  
C     : ��!�"	��# ��Y$)Rx/Tx( 
D      : �/6�� �� / �!���� n����  

1.5   ��2 x3
 SU7� &�'30 L

0.5   ��2 x4 
 SU7� &�'30 L  
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