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Esta gufa répida es un resumen del manual de instalacién completo. Dicho manual contiene advertencias de seguridad
y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar la version mas actualizada de esta guia y
del manual de instalacion en el apartado “Descargas” de la web de Erreka: http://www.erreka-automation.com

Las opciones y funciones descritas en la presente guia son aplicables a partir de la version del firmware que se indica

sobre el circuito. El firmware, como parte de un proceso de mejora continua, esta sujeto a la incorporacion de
nuevas funcionalidades o a su ampliaciéon, y como consecuencia a la generacién de nuevas versiones no
necesariamente compatibles con las anteriores. Por lo tanto, si la version de su firmware es inferior a la indicada en
esta guia, es posible que algunas opciones y funciones no estén disponibles o sean diferentes.

A:

Cableado eléctrico

B/E:

Cotas de montaje

Alimentacion general

Lampara destellante
con antena

Fotocélulas (Tx / Rx)

Pulsador/ llave de
pared

=¥ Instale la cremallera a una altura
comprendida entre 75 y 95mm.
Se recomienda 90mm como cota de referencia.

Elementos de la instalacion completa

2 X 0,5mm?2
8] max. 20m

RG-58/U
[E] max. 5m

3 X 1,5mm?2
max. 30m

Desbloqueo

Desbloqueo

(ég 180°

a4 OX
0 "’/

Desbloqueo para accionamiento manual:

¢ Introduzca la llave (1) y girela 180° sin forzarla, en
sentido horario: el pindn de accionamiento de la
cremallera  descenderd de su  posicion de
funcionamiento, liberando la cremallera.

Bloqueo

|

180°

»
N ‘/

Bloqueo para accionamiento motorizado:

¢ Introduzca la llave y girela 180° en sentido anti-horario,
hasta el tope. El pindn retornara a su posicion de trabajo,
en contacto con la cremallera.

e Active un dispositivo de marcha, para que la puerta
realice el “reset”.




Conexionado general

: BAT E ~ A Desconecte la alimentacion
: (2x12V1.2 Ah,),i rraro (] D/L 37 OO woron eléctrica antes de conectar o
: |_| '—? g desconectar cualquier
IiJEu +  DL13 R.E. componente.
Ve '
R E —I_E B DL38
P iy L || DL13 Alimentacion 24Vac
: CHG ! o : DL36 Alimentacion 5Vdc
ADNO1 1S o [} DL37 Relé de Cierre activado
) | . . .
= _ ’: < DL36 —9 < |I: DL38 Relé de Apertura activado
(=] 4 b}
: (7]
‘ STOP
= |
00J000 rﬁ <
. e - 1 ”1 F/
12 3 45 67 8 9101112 PPN
0 N
A L NN
' = Ji=
(24 Vdc) II \
aal ST 1!!@‘9 S—
- J LG 9
—1) e @8 %o NG
A.P ST2 FT  AUX (max 2.300 W) Q ) <
(test) (24 Vdc) L &)
coMm %
DEST ﬂ NN =
SG.C/ ) FT1
L: linea F: fusible de red
SG. A FT2 N: neutro 230Vac: 2,5A
- 8 T: tierra 125Vac: 4A
¥ Los dispositivos A.T., A.P. SG.C, SG.Ay STOP deben estar libres de
potencial, para evitar dafios en el cuadro de maniobra. P259T

Indicaciones del display

D1y D2:
CL (fijo) Puerta cerrada

L (parpadeando)  Puerta cerrando
0 (fijo) Puerta abierta
0P (parpadeando)  Puerta abriéndose

L (parpadeando)  Puerta peatonal cerrandose
PO (ijo) Puerta peatonal abierta

O (parpadeando)  Puerta peatonal abriéndose
XX (cuenta atras) Puerta en espera
Se0P Accionador desbloqueado
PR (ijo) Pausa (maniobra no finalizada)

rS (parpadeando)  Puerta buscando posicion de cierre (reset)

D3y D4:

Y Dispositivo de seguridad en apertura activado
LS Dispositivo de seguridad en cierre activado
£ Encoder motor detenido

F Limite de fuerza rebasado

% bR (fijo) Baterfa en funcionamiento

‘ \J,/ bR (parpadeando)  Baterfa con tension demasiado baja
‘ 5 (el cuadro no realiza maniobras)
FEno  Fotocélulas defectuosas (testeo)




Cambio y comprobacion del sentido de giro (C 1)

1 Esta operacion sélo es necesaria si el accionador, al hacer reset (-5), abre la hoja en lugar de cerrarla.

Grabacion del codigo de radio para apertura total, P | (sélo con receptor RSD, {80 1)

[
;E’ l’l__ll_l

1 Si utiliza un  receptor

distinto al RSD, consulte ’ -
(——

sus propias instrucciones.

5 Antes de comenzar la
grabacion, seleccione la
opcion £88 1 (receptor RSD).

i~ )\ 17/
— o
(S SN )

L

enter

Grabacion del cédigo de radio para apertura peatonal, P2 (sélo con receptor RSD, {83 1)

= El procedimiento es analogo al de apertura total, pero empleando el parametro P2 en lugar de P 1.

Grabacién del recorrido (P3)

|
N

‘TP 12
M=)

N H Vv \Venter
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|escH N H \" {emer[
El
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o Espere mientras la
puerta realiza los
esc N V ||enter esc N V ||enter esc N V ||enter

recorridos (C\" 3
-




Tabla completa de programacion

. Opcién pre- .
D1 | D2 |Parametro D3 D4 P P Opciones o valores
determinada
C ! Sentido de giro del motor 0 ' X
s linnm
e m
0 c
B = §
m ==
Y Dispositivo de seguridad de apertura | a X Dispositivo no instalado
(fotocélula o banda) | 0 Dispositivo sin testeo
' ! Dispositivo con testeo
) Dispositivo de seguridad de cierre (fotocélula | 0 a X Dispositivo no instalado
o banda) ! 0 Dispositivo sin testeo
Fotocélula de cierre con £520 o £52 ¢, [ ! Dispositivo con testeo
también impide el inicio de la apertura de la A . P
puerta c a Dispositivo sin testeo
c ! Dispositivo con testeo
8 Receptor de radio 0 ! Tarjeta RSD (no decodificadora)
0 c X Tarjeta decodificadora de dos canales
P ! Grabacién codigo radio apertura total o n
c Grabacién codigo radio apertura peatonal o n
3 Grabacién recorrido de la puerta o n
F ! Modo de funcionamiento o ! Automatico
0 c X Semi-automatico
c Tiempo de espera en modo automético 0.5 /8.9 |18 S99 = 59seg.; 25 = 2 min. 50 seg., etc
3 Apertura peatonal 0 o X No realiza apertura peatonal
! o 10% de la apertura total

c o 20% de la apertura total

3 o 30% de la apertura total

Y o 40% de la apertura total

) o 50% de la apertura total

A 0 Lampara destelleante 0 ! X Sin preaviso
0 c Con preaviso
' Tiempo de luz de garaje 0.5 (0.9 |03 S99 = 59seg.; 25 = 2 min. 50 seg., etc
c Velocidad de la puerta o .5 |03 0 1 velocidad minima;
05: velocidad méxima
3 Velocidad en paro suave o 1.5 |03 0 1 velocidad minima;
05: velocidad méxima
Y Distancia paro suave o 0.5 |03 00: distancia minima;
05: distancia maxima
g Retroceso tras el cierre (permite compensar 3.1 [ 3.9 |04 x0: sin retroceso;
las dilataciones de la puerta) x9: retroceso maximo
ASOX: se para en posicién seleccionada sin
hacer tope
AS Ix: hace tope y luego retrocede a la
posicion seleccionada
) Fuerza maxima g+ 158.9 |08 0 !: fuerza minima; 10: fuerza méaxima
1 Paso por fotocélula de cierre durante tiempo | O ! Cierre inmediato
de espera (s6lo en modo automatico) 0 2 X Reinicia el tiempo de espera
0 3 No tiene efecto
8 Accionamiento del pulsador durante tiempo | O ! Cierre inmediato
de espera (s6lo en modo automatico) 0 2 X Reinicia el tiempo de espera
0 3 No tiene efecto
9 Modo de apertura i ! X Apertura segun el modo seleccionado en
las funciones principales (F)

O c Apertura comunitaria (durante la
apertura, el cuadro de maniobra no
obedece las ordenes de marcha)

i 3 Apertura paso a paso (si durante la
apertura se acciona algun dispositivo de
marcha, la puerta se detiene. Si se acciona
de nuevo, la puerta se cierra)

n ! Maniobras realizadas X X Indica los cientos de ciclos realizados (por

ejemplo, 68 indica 6.800 ciclos realizados)




Firmware V1.0 or later

DINGO

Quick installation and programming guide

GERREKA

English

This quick guide is a summary of the complete installation manual. The manual contains safety warnings and
other explanations which must be taken into account. The most recent version of this guide and the
installation manual are available at the "Downloads" section on Erreka's website:

http://www.erreka-automation.com
WARNING

The options and functions described in this guide apply for the firmware version indicated on the circuit. The
firmware, as part of a process of continuous improvement, is subject to new functionalities or upgrades being
included as a result of new versions which are not necessarily compatible with previous ones. For this reason,
some options or functions may differ or be unavailable if your firmware is older than shown in this guide.

2 X 0,5mm?2

max. 25m

Electrical wiring
A:  Main power supply

B/E: Flashing light with
antenna

C:  Photocells (Tx / RX)
D: Pushbutton/wall key

Assembly levels

" [nstall the rack at a height between 75 and 95 mm.
90 mm is recommended as the reference height. E259A

Elements of the complete installation

2 X 0,5mm?2
max. 20m

RG-58/U
[E] max. 5m

3 X 1,5mm?2
max. 30m

N
4X0,5mm2 5 A
max. 30m [c}".,, J

Unlocking

J 180°
20 A\

D259A

Unlocking for manual operation:
¢ Insert the key (1) and turn clockwise 180° without
forcing it: the rack drive pinion will come down from
its operating position, releasing the rack.

Unlocking

Locking

N

X ( 180°

D259B

Motorised operation locking:

e Insert the key and turn it anti-clockwise 180° as far as
it will go. The pinion will return to its work position, in
contact with the rack.

e Activate a key device in order for the gate to carry out
a "reset".




General connections

: BAT : ~ DL37 A Disconnect the power
; (2x12V/1,2 Ah,)fi tRaro (L) / OO wmotor supply before connecting
|—| : @? © or disconnecting any
: JE[H DL13 R.E. component.
— :
1] I —I—E -
3 = : DL38
= 5 ) L DL13 24Vac power supply
CHG ! o : DL36 5Vd§ power supply
ADNO1 5 éu‘? o DL37 Closing relay activated
— {[E DLse/@ < | DL38 Opening relay activated
e ’ w
n
‘ STOP
-
[eXe][eXe]e)
SMF I AN ANT
12345 67 8 9101112 1314
ﬁ E 00
SCA -
(24 Vdc)
i@i
[ LG
AP = (max 2.300 W)
. FT  AUX méx 2.
ST2 (test) (24 Vdc) - .
COM
DEST
SG.C( \ FT1 ﬂ
N L: line F: mains fuse
SG. A FT2 N: neutral 230Vac: 2.5A
- 8 T: earth 125Vac: 4A
i The AT, A.P. SG.C, SG.A and STOP devices must be voltage-free
in order to prevent any damage to the control board. P259T
Display indications
D1 and D2:
CL (static) Gate closed
L (flashing) Gate closing
0P (static) Gate open
0P (flashing) Gate opening
PC (flashing) Pedestrian door closing
PO (static) Pedestrian door open
PO (flashing) Pedestrian door opening
XX (countdown) Gate on standby
Se0P Operator unlocked
PR (static) Pause (operation not complete)
5 (flashing) Gate searching for close position (reset)
D3 and D4:
Y Opening safety device activated

£
£

£s

Closing safety device activated
Encoder motor shutdown
Force limit exceeded

bR (static)
bR (flashing)

Battery working

Battery voltage too low
(the board does not carry out any operations)

FEno  Photocells defective (testing)




Turning direction change and check ({ !)

i This operation is only necessary if the operator opens the leaf instead of closing it when making a reset (r5).

Total opening radio code programming P ! (with RSD receiver only, {80 !)
iIf a receiver other than
RSD is used, see the cor- ’ =
responding instructions.
= Select the option C80 !

(RSD  receiver) before
starting programming.

enter

i~ )\ 17/
— o
(S SN )

L

Pedestrian opening radio code programming, P2 (with RSD receiver only, {80 !)

5= This procedure is the same as for total opening, but using parameter P2 instead of P 1.

Open/close programming (P3)

|
Ry Y
EP 121
\/_‘:\

N H Vv \Venter

( 17 h E

I~ ZnJr

NN

1 11
El 77 - 1]
i~ 2 —
ZAndEeN))

O Wait whilst the gate
carries out the
esc N V ||enter open/close f N V ||enter esc N V ||enter
X3

|




Complete programming chart

D1 | D2 |Parameter D3 D4 Preset option | Options or values

C ! Motor turning direction 0 ' X
= LU
= =

o c

I = §
[ ] ==
4 Opening safety device (photocell or strip) 0 a X Device not installed
[ 0 Device without testing
' ! Device with testing
) Closing safety device (photocell or strip) 0 a X Device not installed
Closing photocell with {528 or £52 1, also | | 0 Device without testing
prevents the start of gate opening ! ! Device with testing
c a Device without testing
c ! Device with testing
8 Radio receiver 0 ! RSD card (non-decoding)
o c X Twin-channel decoder card
P ! Total opening radio code programming o n
c Pedestrian opening radio code programming | o n
3 Gate travel programming o n
F ! Functioning mode 0 ! Automatic
0 c X Step-by-step
c Standby in automatic mode 0. 0.9 | S S8 = 59sec.; 25 = 2 min. 50 sec, etc
3 Pedestrian opening 0 o X Pedestrian opening is not carried out
! o 10% of total opening

c d 20% of total opening

3 o 30% of total opening

Y o 40% of total opening

) o 50% of total opening

A a Flashing light 0 ! X No pre-warning
0 c With pre-warning
! Garage light time 0. 0.9 |43 59 = 59secs; 25 = 2 min. 50 secs, etc
c Gate speed 0 .5 |03 0 ! minimum speed;
05: maximum speed
3 Slow down speed o 1.5 |03 0 1 minimum speed:;
05: maximum speed
Y Slowdown distance 0 0.5 |03 00: minimum distance;
0S: maximum distance
g Reverse after closing (to offset the expansion | .. 0.8 |04 x0: no reverse;
of the gate) x8: maximum reverse
ASOx: stops in selected position without
making contact
AS Ix: makes contact and reverses back to
the selected position
6 Maximum force 0. 0.9 |08 0 ! minimum force; 10: maximum force
1 Closing photocell used during standby (in | O ! Immediate close
automatic mode only) 0 e X Restart standby time
0 3 Has no effect
8 Pushbutton operation during standby (in | O ! Immediate close
automatic mode only) 0 e X Restart standby time
0 3 Has no effect
9 Opening mode 0 ! X Opening in accordance with the mode
selected in the main functions (F)

0 c Collective opening (the control board
does not obey the key commands during
opening)

i 3 Step-by-step opening (the gate stops if
a key device is activated during opening.
The gate closes when operated again)

n ! Operations carried out X X Indicates the hundreds of cycles

completed (for example, 68 indicates
6,800 cycles completed)




Firmware V1.0 ou postérieur

DINGO

Guide rapide d’installation et programmation

GERREKA

Francais

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Cette notice contient des
avertissements de sécurité et d'autres explications qui doivent étre pris en compte. Vous pourrez
télécharger la version plus récente de ce guide et du manuel d'installation dans la section
« Téléchargements » du site web d'Erreka: http://www.erreka-automation.com

AVERTISSEMENT

Les options et les fonctions décrites dans le présent guide sont applicables a partir de la version du

firmware indiguée sur le circuit. Le firmware fait partie d'un processus d'amélioration continue, c'est
pourquoi il est soumis a l'incorporation de nouvelles fonctionnalités ou a un agrandissement et donc au
développement de nouvelles versions non nécessairement compatibles avec les précédentes. Par
conséquent, si la version de votre firmware est inférieure a celle indiquée dans ce guide, il est possible
que certaines options et fonctions ne soient pas disponibles ou soient différentes.

Cablage électrique

] ] 2X0,5mm
A : Alimentation générale

2
max. 25m

B/E: Feu clignotant avec
antenne

C: Photocellules (Tx / Rx)

D : Bouton-poussoir/
clef de mur

Cotes de montage

2 X 0,5mm?2
max. 30m

= Installez la crémaillére a une hauteur
comprise entre 75 et 95 mm.
La cote de référence recommandée est de 90mm.

Eléments de I'installation compléte

8] 2X0,5 mm?2

max. 20m

RG-58/U
[E] max. 5m

3 X 1,5mm?2
max. 30 m

N

4X05mm2 ;
max. 30m

Déblocage

Déblocage

180°

D259A
Déblocage pour un actionnement manuel :

® Introduisez la clé (1) et tournez-la de 180° sans la
forcer, dans le sens horaire : le pignon
d'actionnement de la crémaillere descendra de sa
position de fonctionnement et libérera la crémaillere.

Blocage

s

3 ‘/ 180°
D259B
Blocage pour actionnement motorisé :

e Introduisez la clé et tournez-la de 180° dans le sens
antihoraire, jusqu’a la butée. Le pignon récuperera sa
position de travail, en contact avec la crémaillére.

e Activez un dispositif de marche pour que le portail
réalise le “reset”.




Connexion générale

: BAT —~r DL37 A Déconnectez
1 (2x12V1,2 Ah}_; TRarol 00 / OO motor I'alimentation  électrique
: ’—||—| |:| @? E] avant de connecter ou de
I R.E. déconnecter un composant
P + DL13
Ll El_‘ quelconque.
= LH - )
g S DL38 i

DL13 Alimentation 24Vac

AD

)
) )
: o : DL36 Alimentation 5Vdc
DNO1 015 o DL37 Relais de fermeture activé
I . Y o
> _ ,: < DL36 —9 < | DL38 Relais d'ouverture activé
(=) i i}
: n
‘ STOP
E |
00J000 & a \‘
SMF RN ANT \ ] )
12345 67 8 9101112 1314 i Pl S
O ‘/“‘\5‘ &
) 2! PR IN(
SCA = '} \

(24 Vdc) ll
- <P

A Tl z l ST1 bJJ Q
il @LGQ f§ g) e
A.P T AUX (méx 2.300 W) Q N <
ST2 (test) (24 Vidc) . ‘)
com \ -
DEST NN =
SG.C(T \  FTH ﬂ _ . .
L1 L: ligne F. fusible de réseau
SG.A FT2 N: neutre 230Vac: 2,5A
8 T: terre 125Vac: 4A
15 Les dispositifs A.T., A.P. SG.C, SG.A et STOP doivent étre libres de
potentiel pour éviter des dommages dans I'armoire de commande. P259T
Indications du display
D1 et D2:
CL (fixe) Portail fermé
L (clignotant) Portail en train de se fermer
0P (fixe) Portail ouverte
0 (clignotant) Portail en train de s'en ouvrir
L (clignotant) Porte piétonniére en train de se fermer
PO (fixe) Porte d'accés piéton ouverte
0 (clignotant) Porte piétonniére en train de s‘ouvrir
XX (compte & rebours) Portail en attente
Se0P Actionneur débloqué
PR (fixe) Pause (manceuvre non terminée)
rS (clignotant) Portail cherchant la position de fermeture (reset)
D3 et D4:
CY Dispositif de sécurité en ouverture activé
) Dispositif de sécurité en fermeture activé
£ Encodeur moteur arrété
F Limite de force dépassée
bR (fixe) Batterie en fonctionnement
bA (clignotant) Batterie avec tension trop basse

(I'armoire ne réalise pas de manceuvres)
FErno  Photocellules défaillantes (test)




Changement et vérification du sens de rotation (L !)

15 Cette opération est uniquement nécessaire si pendant le test I'actionneur (r5) ouvre le vantail au lieu de le fermer.

Enregistrement du code radio pour ouverture totale, P | (seulement avec récepteur RSD, {80 !)

5 Si vous utilisez un récepteur
différent du RSD, consultez
ses propres instructions.

" Avant de commencer
I'enregistrement, sélec-
tionnez |' option C8O 1 (ré-
cepteur RSD).

i~ )\ 17/
— o
(S SN )

L

EEEE)

\%

enter

[

kﬂ;
!
AR
~~
=
L
=
-

EEEE]

Enregistrement du code radio pour ouverture piétonniére, P2 (seulement avec récepteur RSD, {80 1)

¥ Le procédé est le méme que pour I'ouverture totale, mais le parameétre employé est P2 au lieu de P 1.

E Im] }\ / /7
i~ 2
ZAndEeN))

Enregistrement du parcours (P3)

O Attendez pendant
gue le portail réalise
les parcours

-

|
PP dam ]
_ir
M)

N H Vv \Venter

e

|

I~ ZnJr

1]

@‘3

l_r_ _
o

esc

1]

enter escH N H A\ Henter[

1
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Tableau complet de programmation

. Option pré- .
D1 | D2 |Parametre D3 D4 p p . Options ou valeurs
déterminée
C ' Sens de rotation du moteur o ' X
s limnnm
e m
0 c )
UL =
=l
4 Dispositif de sécurité d’ouverture | o X Dispositif non installé
(photocellule ou bande) ! 0 Dispositif sans test
' ! Dispositif avec test
) Dispositif de sécurité de fermeture | J a X Dispositif non installé
(photocellule ou bande) I 0 Dispositif sans test
Photocellule de fermeture avec £520 ou 062 | [ ! Dispositif avec test
empéche également le démarrage de - —
I'ouverture du portail c 0 Dfsposmf sans test
c ' Dispositif avec test
8 Récepteur radio 0 ! Carte RSD (non décodeuse)
0 c X Carte décodeuse a deux canaux
P ! Enregistrement code radio ouverture totale | o n
c Enregistrement code radio ouverture o n
piétonniere
3 Enregistrement du parcours du portail o n
F ! Mode de fonctionnement 0 ! Automatique
0 c X Semi-automatique
c Temps d’attente en mode automatique 0. 0.9 | 19 59 = 59sec; 25 = 2 min. 50 sec,, etc
3 Ouverture piétonniére 0 a X Ne réalise pas d’ouverture piétonniere
' o 10% de l'ouverture totale
c o 20% de I'ouverture totale
3 ] 30% de I'ouverture totale
Y 0 40% de I'ouverture totale
) a 50% de l'ouverture totale
A 0 Feu clignotant 0 ' X Sans préavis
0 c Avec préavis
' Eclairage temporisé 0. 0.9 |03 59 = 59sec.; 25 = 2 min. 50 sec., etc
c Vitesse du portail o .5 |03 0 1 vitesse minimale;
05: vitesse maximale
3 Vitesse en ralentissement o .5 |03 {0 1 vitesse minimale;
05: vitesse maximale
Y Distance ralentissement o 0.5 |03 00: distance minimale;
05: distance maximale
g Recul aprés la fermeture (permet de | 0. 0.9 |04 x0: sans recul ;
compenser les dilatations du portail) x9: recul maximal
ASOx: arrét dans position sélectionnée sans
atteindre butée
AS Ix: atteint la butée et recule ensuite a la
position sélectionnée
6 Force maximale 0. 0.9 08 0 I: force minimale; 10: force maximale
1 Passage par photocellule de fermeture | O ! Fermeture immédiate
pendant le temps dattente (seulement en [ 2 X Recommence le temps dattente
mode automatique) 0 3 Sans effet
a Actionnement du bouton-poussoir | { ! Fermeture immédiate
pendant le temps dattente (seulement en [ 2 X Recommence le temps d'attente
mode automatique) 0 3 Sans effet
9 Mode d'ouverture o ! X Ouverture selon le mode sélectionné dans
les fonctions principales (F)
0 c Ouverture communautaire (pendant
["'ouverture, I'armoire de commande
n‘obéit pas aux ordres de marche)
0 3 Ouverture progressive (si un dispositif
de marche est actionné pendant
I'ouverture, la porte s’arréte. S’il est a
nouveau actionné, la porte se ferme)
n ! Manceuvres réalisées X X Indique les centaines de cycles réalisés (par

exemple, 68 indique 6 800 cycles réalisés)




DINGO Q ERREKA

Guia rapido de instalacao e programacao Portugués

Este guia rapido é um resumo do manual de instalacdo completo. Este manual contém adverténcias de
seguranca e outras explicacdes a ter em atengao. Pode transferir a versao mais atualizada deste guia e do
manual de instalacdo na seccao “Downloads” do site da Erreka: http://www.erreka-automation.com

AVISO As opcoes e fungdes descritas no presente guia sao aplicaveis a partir da versao do firmware que é indicada
sobre o circuito. O firmware, como parte de um processo de melhoria continua, esta sujeito a inclusao de
novas funcionalidades ou a sua ampliacdo e, consequentemente, a producdo de novas versdes nao
necessariamente compativeis com as anteriores. Portanto, se a versao do seu firmware for inferior a indicada
neste guia, é possivel que algumas opcoes e funcdes nao estejam disponiveis ou sejam diferentes.

Elementos da instalacao completa

Cablagem eléctrica 2 X 0,5mm?2
_g max. 25m
A: Alimentacdo geral
B/E: Lampada de sinalizacdo 2 X 0.5 mm?
,5mm
com antena Bl 20 m
C:  Fotocélulas (Tx / Rx)
D: Botdo de pressao/ RG-58/U
chave de parede [E] max. 5m

Cotas de montagem

3 X 1,5mm?2
max. 30 m

N
4X05mm2 3 N~
max. 30m [c}".,, J

¥ Instale a cremalheira a uma altura compreendida
entre 75 e 95 mm.
Recomenda-se 90 mm como cota de referéncia. E259A

Desbloqueio

Desbloqueio Bloqueio

180° (l J
PP '\ B O%
\”

X ‘/ 180°

Firmware V1.0 o posterior

D259A D259B
Desbloqueio para accionamento manual: Bloqueio para accionamento motorizado:
¢ Introduza a chave (1) e gire-a em 180°, sem forca-la, ¢ Introduza a chave e gire-a em 180°, no sentido anti-
no sentido horario: a roda dentada de accionamento horario, até ao batente. A roda dentada voltara a sua
da cremalheira descerd da sua posicdo de posicdo de trabalho, em contacto com a cremalheira.
funcionamento, libertando a cremalheira. e Active um dispositivo de funcionamento para que a

porta faca o “reset”.
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Ligacao geral

: BAT Y DL37 A Desligue a alimentagio
 (2x12VA,2 Ah,)fi traro ) / GO woror eléctrica antes de ligar ou
: |—| : @? e desligar qualquer
|7JEIJ+ DL13 RE. componente.
e
S 1@ - 5
' e H DL38 __ - ) .
: o) L DL13 Alimentacdo 24Vac
: CHG ! o : DL36 Alimentacao 5Vdc
ADNO1 1S o [} DL37 Relé de fecho activado
) | . . .
= . ': < DL36/@ < | DL38 Relé de abertura activado
(=] 4 b}
: (7]
‘ STOP
-
[eXe][eXe]e)
SMF I AN ANT
12345 67 8 9101112 1314
L
SCA -
(24 Vdc)
AT STH
A.P T A (méx 2.300 W)
. FT AUX -
ST2 (test) (24 Vdc) - .
CoM
DEST
SG.C(T \  FTi ﬂ .
—1 L: linha F: fusivel de rede
SG.A ET2 N: neutro 230 Vac: 2,5A
L . T: terra 125 Vac: 4A
1 Os dispositivos A.T., A.P. SG.C, SG.A e STOP devem estar livres de

potencial para evitar danos no quadro de manobra. P259T

Indicacoes do ecra

D1e D2
CL (fixo) Porta fechada
L (a piscar) Porta a fechar-se
0P (fixo) Porta aberta
e piscar) Porta a abrir-se
L (apiscar) Porta pedonal a fechar-se
PO (fixo) Porta pedonal aberta
0 (a piscar) Porta pedonal a abrir-se
XX (contagem regressiva) Porta em espera
Se0P Accionador desbloqueado
PR (fixo) Pausa (manobra nao finalizada)
rS (a piscar) Porta a procurar posicao de fecho (reset)
D3 e D4:
CY Dispositivo de seguranga na abertura activado
) Dispositivo de seguranca no fecho activado
£l Encoder motor parado
F Limite de forca ultrapassado
bR (fixo) Bateria em funcionamento
bR @ piscar) Bateria com tensdo demasiado baixa

(o quadro néo realiza manobras)
FEno  Fotocélulas defeituosas (teste)




Mudanca e verificacao do sentido de rotacao (C )

= Esta operacao so € necessaria se o accionador abrir a folha em vez de fecha-la, ao fazer reset (- 5).

Gravacao do codigo de radio para abertura total, P | (apenas com o receptor RSD, {80 1)

iz Utiliza-se  um  receptor
diferente do RSD; consulte
as respectivas instrucoes.

I Antes  de  iniciar a
gravacdo, seleccione a
opcao £83 ! (receptor RSD).

i~ )\ 17/
— o
(S SN )

L

4

1 H

EEEE)

esc FAN Vv enter

enter

&

‘ l
[:‘E' alm,
esc AN V || enter
£
7

EEEE]

Gravacao do codigo de radio para abertura pedonal, P2 (apenas com o receptor RSD, {80 1)

1 O procedimento ¢ idéntico ao de abertura total, mas utiliza o parametro P2 em vez do P i.

E Im] }\ / /7
i~ 2
ZAndEeN))

Gravacao do trajecto (P3)

Ve E |

~
n P l'l_l 1~
JaN———

)

oo )
I~ T

NN

l_r_ _
o

/AN V ||enter

10

© Espere enquanto a
porta realiza os

trajectos (C\" 3
|

esc

4] /
I~ 10
/_/_\
escH N H Vv \‘enter
i

LT
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Tabela completa de programacao

A Opcao pré- ~
D1 |D2 |Parametro D3 D4 psao p Op¢oes ou valores
determinada
C ! Sentido de rotacdo do motor 0 ' X
= LI
e m
0 c
(LT = §
m ==
Y Dispositivo de seguranca de abertura |0 0 X Dispositivo nao instalado
(fotocélula ou banda) | 2 Dispositivo sem teste
' | Dispositivo com teste
S Dispositivo de seguranca de fecho (fotocélula | O 0 X Dispositivo nao instalado
ou banda) I 8 Dispositivo sem teste
Fotocélula de fecho com £520 ou £52 4, [ ! Dispositivo com teste
também impede o inicio da abertura da A P
porta c a Dispositivo sem teste
c ! Dispositivo com teste
8 Receptor de radio 0 ! Cartao RSD (nao descodificador)
0 c X Cartao descodificador de dois canais
P ! Gravacao codigo radio abertura total o n
c Gravacao codigo radio abertura pedonal o n
3 Gravacao do trajecto da porta o n
F ! Modo de funcionamento o ! Automatico
0 c X Semi-automatico
c Tempo de espera no modo automético 0.5 /8.9 |18 S99 = 59seg.; 25 = 2 min. 50 seg., etc.
3 Abertura pedonal 0 o X Nao realiza a abertura pedonal

| 0 10% da abertura total

c 0 20% da abertura total

3 0 30% da abertura total

Y 0 40% da abertura total

S 0 50% da abertura total

A 0 Lampada de sinalizacao 0 ! X Sem pré-aviso
0 c Com pré-aviso
' Tempo da luz de garagem 0.5 (0.9 |03 99 = 59seg.; 25 = 2 min. 50 seg., etc.
c Velocidade da porta o .5 |03 0 | velocidade minima;
05: velocidade méaxima
3 Velocidade na paragem suave 0 .5 103 0 I: velocidade minima;
05: velocidade méaxima
Y Distancia paragem suave o 0.5 |03 00: distancia minima;
0S: distancia méaxima
S Retrocesso apds o fecho (permite compensar [3... 1 [ 3.9 |04 x0: sem retrocesso;
as dilatagdes da porta) x9: retrocesso maximo
ASOx: péara na posicao seleccionada sem
bater
AS Ix: bate e de seguida retrocede para a
posicao seleccionada
6 Forca maxima ..+ 0.9 |08 0 1: forca minima; 13: forca maxima
1 Passagem pela fotocélula de fecho durante | O ! Fecho imediato
o tempo de espera (apenas no modo | 3 2 X Reinicia o tempo de espera
automatico) i 3 Nao tem efeito
8 Accionamento do botdo de pressio | ' Fecho imediato
durante o tempo de espera (apenas no modo | ] 2 X Reinicia o tempo de espera
automatico) i 3 Nao tem efeito
9 Modo de abertura 0 ! X Abertura segundo o modo seleccionado
nas funcgdes principais (F)

O c Abertura comunitaria (durante a
abertura, o quadro de manobra nao
obedece as ordens de funcionamento)

i 3 Abertura passo a passo (se durante a
abertura é accionado algum dispositivo de
funcionamento, a porta detém-se. Se for
accionado novamente, a porta fecha-se)

n ! Manobras realizadas X X Indica as centenas de ciclos realizados (por

exemplo, 68 indica 6800 ciclos realizados)




DINGO Q ERREKA

Kurzfihrer Installation und Programmierung Deutsch

Dieser Kurzfihrer ist eine Zusammenfassung der kompletten Montageanleitung. Diese enthalt
Sicherheitshinweise und andere Erlduterungen, die beachtet werden mussen. Die neueste Version dieses
Kurzfihrers und der Montageanleitung kénnen auf der Erreka-Website unter ,Downloads” heruntergeladen
werden: http://www.erreka-automation.com

HINWEIS  Die in diesem Kurzfihrer beschriebenen Optionen und Funktionen gelten ab der am Schaltkreis angegebenen
Firmware-Version. Die Firmware unterliegt als Teil eines kontinuierlichen Verbesserungsprozesses der
Einbeziehung neuer Funktionen oder Erweiterungen und ist als Folge der Erstellung neuer Versionen nicht
unbedingt mit den vorherigen Versionen kompatibel. Darum kann es sein, dass, wenn |hre Firmware-Version alter
ist als die in diesem Kurzflhrer angegebene, einige Optionen und Funktionen nicht verfigbar oder anders sind.

Elemente der kompletten Anlage

Stromkabel

A: Hauptstromversorgung
B/E: Blinklampe mit Antenne
C:  Lichtschranke (Tx / Rx)

D: Drucktaster/
Schlisseltaster

2 X 0,5mm?2
max. 20m

RG-58/U
E] max. 5m

MontagemaBle

3 X 1,5mm?2
max. 30m

g

0

L

3 95mm

S = Zahnstange in einer Hohe zwischen 75 und 95 mm anbringen.

S C259A Als Referenzmal3 wird eine Hohe von 90 mm empfohlen. E250A
(]

g Entriegelung

= Entriegelung Verriegelung

180°
@ ' @ 180°

D259B
D259A

Entriegelung fiir manuelle Betatigung:

e Schlussel (1) einstecken und um 180° ohne
Kraftanwendung im Uhrzeigersinn drehen: der
Antriebsritzel der Zahnstange fahrt auf seine
Betriebsposition hinab und gibt die Zahnstange frei.

Verriegelung fiir motorischen Antrieb:

e Schlussel einstecken und um 180° bis zum Anschlag
gegen den Uhrzeigersinn drehen. Der Ritzel fahrt auf
seine Arbeitsposition an der Zahnstange zurtck.

e Betatigen Sie ein Befehlsgerat, damit das Tor ein
"Reset” durchfahrt.
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Allgemeine Anschliisse

: BAT : ~y A stromversorgung vor dem
; (2x12V71,2 Ah) ; TRar0l O D/I-37 OO moror Ein- oder Al?sscl?alten von
: - +.
: |—| : @? © Komponenten abschalten.
: I &1 R.E.
: P + DL13
e ila-
A : DL38
T ) L DL13 Stromversorgung 24Vac
: CHG o : DL36 Stromversorgung 5Vdc
ADNOT 1 5 o DL37 SchlieBrelais aktiviert
Q@ : ; ~
— . ': < DLse/@ < | DL38 Offnungsrelais aktiviert
(] d b}
f (7]
‘ STOP
-
[eXe][eXe]e)
SMF I AN ANT
12345 67 8 9101112 1314
00
A YL
SCA
(24 Vdc)
A.T@ STH
- r LG
A.P F_T++AUX (méx 2.300 W)
ST2 (test) (24 Vdc) - .
COM
DEST
SG.C(T ) FT1 ﬂ , .
N\, L1 L: Leitung F: Netzsicherung
SG.A FT2 N: Nullleiter 230VAC: 2,5A
- 8 T: Erde 125VAC: 4A
i Die Vorrichtungen A.T., A.P. SG.C, SG.A und STOP muUssen zur
Vermeidung von Schaden an der Steuerung potentialfrei sein. P259T
Displayanzeigen
D1 und D2:
CL (kontinuierlich)  Tor geschlossen
L (blinkend) Tor schlieBt sich
0P (kontinuierlich) Tor geoffnet
0P (blinkend) Tor 6ffnet sich
L (blinkend) Schlupftiir schlieBt sich
PO (kontinuierlich)  Schlupftir gesffnet
0 (blinkend) Schlupftur 6ffnet sich
XX (zahlt zurtick) Tor in Pausenposition
Se0P Antrieb freigegeben
PR (kontinuierlich)  Pause (Vorgang nicht beendet)
rS (blinkend) Tor sucht SchlieBposition (Reset)
D3 und D4:
Y Sicherheitsvorrichtung Offnen aktiviert
LS Sicherheitsvorrichtung SchlieBen aktiviert
£ Motorencoder gestoppt
F Kraftgrenze Uberschritten
bR (kontinuierlich)  Batterie in Betrieb
bR (blinkend) Batteriespannung zu niedrig

(die Steuerung fhrt keine Bewegungen durch)
Ftno Lichtschranke defekt (Test)




Wechsel und Uberpriifung der Drehrichtung (C 1)

i Dieser Vorgang ist nur erforderlich, wenn der Antrieb beim Reset (r5) den Torfligel 6ffnet, anstatt ihn zu schlieBen.

Speichern des Funkcodes fiir die Gesamtoffnung P | (nur mit Empfanger RSD, {80 !)

=" Wird ein anderer Empfan-
ger als der RSD verwendet, ’ = l,
in der entsprechenden An-
leitung nachlesen.
S Bevor mit dem Speichern ese | A 1l v Menter
begonnen wird, die Option C
{88 ! (Empfanger RSD) wahlen. —
6]

esc

) 2%
I~ anrn
A
(@3

L

Speichern des Funkcodes fiir die Teiloffnung P2 (nur mit Empfanger RSD, {83 1)

1 Die Vorgehensweise ist analog zur Gesamtoffnung, nur dass der Parameter P2 anstatt von P | verwendet wird.

Speichern des Verfahrwegs (P3)

|
Ry Y
EP 121
\/_‘:\

N H Vv \Venter

s - B 8]

I~ ZnJr

NN

E ’_—’;}\_/ !/ 1T _
. “/?'—'T:’\T\—M O Warten Sie, o

wahrend das Tor
die Verfahrwege H H H [
esc N V ||enter d u rCth h rt esc N V ||enter esc N V ||enter
(@3

|




20

Komplette Programmiertabelle

D1 |D2 | Parameter D3 D4 Ve . Optionen oder Werte
stellte Option
C ' Motordrehrichtung d ' X N ’ ’ ’
3 JIOm
e
d c >
- ES
[ ] e=n
Y Sicherheitsvorrichtung Offnen (Lichtschranke | t X Vorrichtung nicht installiert
oder Kontaktleiste) ! 0 Vorrichtung ohne Testfunktion
! ' Vorrichtung mit Testfunktion
5 Sicherheitsvorrichtung  SchlieBen |0 0 X Vorrichtung nicht installiert
(Lichtschranke oder Kontaktleiste) | 0 Vorrichtung ohne Testfunktion
Lichtschranke fir das SchlieBen mit £520 [ ! Vorrichtung mit Testfunktion
rcou. ; i
gz\r/v_l._o-.rgﬁr;hr\ggrhmdert ebenso den Beginn c t Vorrichtung ohne Testfunktion
c ] Vorrichtung mit Testfunktion
8 Funkempfanger 0 ' Karte RSD (keine Decodierung)
0 c X Decodierkarte mit zwei Kanalen
P ] Speichern Funkcode Gesamt&ffnung o n
c Speichern Funkcode Teil6ffnung o n
3 Speichern Verfahrweg des Tors o A
F ' Betriebsart 0 ' Automatik
0 c X Halbautomatik
2 Pausenzeit im Automatikbetrieb 0. 0. 1S S8 = 59Sek.; 25 = 2 Min. 50 Sek., usw.
3 Teildffnung 0 t X Es wird keine Teil6ffnung durchgefuhrt.
' ] 10% der Gesamtdffnung

c t 20% der Gesamtéffnung

3 t 30% der Gesamtéffnung

Y t 40% der Gesamtaffnung

5 t 50% der Gesamtdffnung

A ] Blinklampe 0 ' X Ohne Vorblinken
0 c Mit Vorblinken
! Einschaltdauer Garagenlicht 0. d. o3 99 = 59 Sek.; 25 = 2 Min. 50 Sek., usw.
c Geschwindigkeit des Tors 0 i 03 0 I Mindestgeschwindigkeit;
05: Héchstgeschwindigkeit
3 Soft-Stopp-Geschwindigkeit a . a3 0 - Mindestgeschwindigkeit;
05S: Hochstgeschwindigkeit
Y Soft-Stopp-Abstand ] 0. 03 00: Mindestabstand; 85: Héchstabstand
S Zuriickfahren nach dem SchlieBen (erlaubt | J. . 0. o4y x0: ohne Zuriickfahren;
den Ausgleich von Ausdehnungen des Tors) X9: maximales Zuriickfahren
ASOx: Halt an der gewahlten Position an
ohne anzuschlagen.
AS Ix: Schlagt an und fahrt dann zur
gewahlten Position zurtck.
g Maximalkraft ... 0. 08 0 I: Mindestschubkraft;
I0: Hochstschubkraft
1 Passieren der Lichtschranke fir das |0 ' Sofortiges SchlieBen
SchlieBen wahrend der Pausenzeit (nur im | 2 X Neustart der Pausenzeit
Automatikbetrieb) ] 3 Keine Auswirkung
a Betatigen des Drucktasters wahrend der | 0 ' Sofortiges SchlieBen
Pausenzeit (nur im Automatikbetrieb) ] 2 X Neustart der Pausenzeit
a 3 Keine Auswirkung
9 Offnungsmodus a ' X Offnung gemaB bei den Hauptfunktionen
gewahlter Betriebsart (F)

0 c Sammelbetrieb beim Offnen (wihrend
des Offnens reagiert die Steuerung nicht
auf die Betriebsbefehle)

1] 3 Schrittbetrieb beim Offnen (wird
wahrend des Offnens ein Befehlsgerat
betatigt, halt das Tor an. Bei erneuter
Betatigung schlieBt sich das Tor)

A ' Durchgefihrte Vorgange X X

Zeigt die durchgefuhrten nglen in
Hunderten an zum Beispiel:
6.800 durchgefiihrte Zyklen an)

8 zeigt




Firmware V1.0 lub pdzniejsza

DINGO

Skrécony podrecznik montazu i programowania

GERREKA

Polski

Niniejsza instrukcja stanowi skrét petnej instrukcji montazu. Petna instrukcja okresla zasady bezpieczenstwa i inne
wskazéwki, ktérych nalezy przestrzegaé. Aktualng wersje niniejszej instrukcji skroconej oraz instrukcji montazu
mozna pobraé w zaktadce ,Do pobrania” na stronie internetowej Erreka: http://www.erreka-automation.com

OSTRZEZENIE

Opcje i funkcje opisane w niniejszej instrukcji majg zastosowanie do wersiji

firmware podanej na obwodzie.

Firmware stanowi czesc¢ procesu ciagtego doskonalenia produktu, w zwigzku z czym dotaczane sg do niego nowe
funkcje lub jest ono rozbudowywane, a tym samym tworzone sg nowe wersje, ktére nie zawsze sg kompatybilne z
poprzednimi wersjami. W zwigzku z powyzszym, jezeli dana wersja firmware jest wczesniejsza niz wersja podana
w niniejszej instrukcji, prawdopodobnie niektére opcje i funkcje moga byc¢ niedostepne lub moga by¢ rézne.

Okablowanie elektryczne 2 X 0,5mm2

A: Zasilanie gtéwne max.25m (]

B/E: Lampa sygnalizacyjna
z anteng

C:  Fotokomorki (Tx / Rx)

D: Przycisk/wytgcznik
nascienny

Wymiary montazowe

> P

75mm

C259A

95
\’\J\nm 5" Zamontowacé zebatke na wysokosci od 75 do 95 mm.
Jako wysokos$¢ odniesienia zalecane jest 90 mm.

Elementy petnej instalaciji

2 X 0,5 mm?2
8] max. 20m

RG-58/U
E] max. 5m

3 X 1,5mm?2
max. 30 m

e,
o,
e,
o,
e,
o,
e,
o,
e,
(78

N
max. 30m [c}=.., J

Odblokowanie

180°

Q #g '\
\’/ .

Odblokowanie do obstugi reczne;j:

* Wiozy¢ klucz (1) i obréci¢ o 180° zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara bez przyktadania
sity:koto zebate mechanizmu zebatkowego
opusci siew doét od potozenia roboczego,
zwalniajgc zebatke.

Odblokowanie

Zablokowanie

|
N0

180°

»
N ‘/

Zablokowanie pracy z napedem:

e Wiozy¢ Kklucz i obrécic go o 180° w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara. Koto zebate
wraca do potozenia roboczego stykajac sie z zebatka.

e Celem wykonania ,resetu” bramy, obréci¢ klucz
dwukrotnie.
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Podtaczenia ogolne

A Przed podiaczeniem

lub

odigczeniem jakichkolwiek

elementow,
zasilanie.

R.E.

DL13
DL36
DL37

DL38

odtaczyé

Zasilanie 24Vac
Zasilanie 5Vdc
Zatgczenie przekaznika
zamykajgcego
Zatgczenie przekaznika
otwierajgcego

L: fazowy
N: neutralny
T: ochronny

F: bezpiecznik
230Vac: 2,5A
125Vac: 4A

: BAT : ~
! (2x12VA,2 Ah) | rRarol O D/L37 00 woror
: M )
| 1 '—? ©
:
|7,——5%+ DL13
gz H
2 8 l@ -
2" E DL —
e ar e
ADNO1 15 o[
4= _ 2 :
g - / s DL36 = |
(=] : =
i )
‘ STOP
[
[oXe][eXe)e)
SHF AN ANT
12345 67 8 9101112 1314
a 00
SCA =
(24 Vdc)
i@ ST
« LG
AU (méx 2.300 W)
AP FT AUX )
ST2 (test) (24 Vdc) T,
coM
DEST
s6.C/ )  FT1 ﬂ
[ |
SG.A@ FT2
S E—

5" Aby zapobiec jakiemukolwiek uszkodzeniu ptyty sterujace;j,
urzgdzenia A.T., A.P., SG.C, SG.A i STOP muszg by¢ beznapieciowe.

P259T

Wskazania wyswietlacza

D1i D2:

CL (staty) Brama zamknieta

CL (migajacy) Brama zamyka sie

0P (staty) Brama otwarta

0P (migajacy) Brama otwiera sie

PC (migajacy) Furtka dla pieszych zamyka sie

PO (migajacy) Furtka dla pieszych otwarta

PO (staty) Furtka dla pieszych otwiera sie

XX (odliczanie) Brama w stanie gotowosci

Se0P Naped odblokowany

PR (staty) Pauza (czynno$é nie jest zakoriczona)
rS (migajacy) Brama szuka potozenia zamkniecia (reset)
D3 i D4:

Y Wiaczone urzadzenie zabezpieczajgce otwierania
) Wiaczone urzadzenie zabezpieczajace zamykania
£l Wytaczenie silnika enkodery

F Przekroczony zakres wartosci sity

bR (staly) Akumulator sprawny

bR (migajacy) Zbyt niskie napiecie akumulatora

(centrala nie wykonuje polecen)
Uszkodzenie fotokomorek (test)

Ftrmo




Zmiana i sprawdzenie kierunku obrotu (L !)

1" Czynno$¢é ta jest konieczna tylko w przypadku, gdy naped otwiera skrzydto zamiast zamykac je podczas resetowania (r5).

15 Jesli uzywany jest odbiornik

—\— I
inny niz RSD, zapoznac¢ sie ’ C 1Fl |
) Yo — lop—or

z odpowiednimi instrukcjami.

5" Przed rozpoczeciem
programowania wybrac esc || A ||V ||enter enter esc || A || V ||enter
opcje L8 ! (odbiomik RSD). [

6]

I >\_/,L,/ e ’
;/}:’\_:l\:\—y L] (S
(@3

L

Programowanie kodu radiowego otwarcia furtki, P2 (tylko z odbiornikiem RSD, {80 !)

1 Procedura ta jest taka sama jak w przypadku petnego otwarcia, ale przy uzyciu parametru P2 zamiast P !.

Programowanie otwierania/zamykania (P3)

|
Ve “\ ) ~
v P 120
[A——)

N H Vv \Venter

[

I~ ZnJr

NN

10 11
El 77 10} - 1]
i~ Zirn ) I~ Jgnr
) @ Podczas wykonywania
otwierania/zamykania
esc N \"4 enter bramy nalezy Czekaé esc N Vv enter esc N \"4 enter

@‘3
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Petna tabela programowania

D1 | D2 | Parametr D3 D4 Sspg?”“:gtﬁg nie Opcje lub wartosci
C || Kierunek obrotow silnika ] ! X
RPN
= Tl
a M- 5
L=
=t

Y Urzadzenie zabezpieczajgce otwierania 0 0 X Urzadzenie nie jest zamontowane
(fotokomorka lub listwa) ! ] Urzadzenie bez testowania
! ! Urzadzenie z testowaniem

S Urzadzenie zabezpieczajgce zamykania 0 0 X Urzadzenie nie jest zamontowane
(fotokomorka lub listwa) ! 0 Urzadzenie bez testowania
Fotokomérkazamykania z £520 lub C5¢ |, ! ! Urzadzenie z testowaniem
zapobiega rowniez otwarciu bramy 2 ] Urzadzenie bez testowania

c ! Urzadzenie z testowaniem

8 | Odbiornik radiowy 0 ' Karta RSD (bez dekodowania)
a c X Karta dwukanatowa dekodera
P ' Programowanie kodu radiowego petnego otwarcia | o n
c Programowanie kodu radiowego otwarcia furtki | o n
3 Programowanie ruchu bramy a] n
F I | Tryb dziatania 0 ' Automatyczny
a c X Krokowy
2 | Oczekiwanie w trybie automatycznym 0. 0. 1S 88 = 595;25= 2min. 50 s, itp
3 Otwieranie furtki dla pieszych 0 0 X Otwieranie furtki nie jest wykonywane
' 0 10% petnego otwarcia

c a 20% petnego otwarcia

3 d 30% petnego otwarcia

Y 0 40% petnego otwarcia

S 0 50% petnego otwarcia

A 0 Lampa sygnalizacyjna a ! X Bez ostrzezenia wstepnego
d c Z ostrzezeniem wstepnym
! | Czas oswietlenia garazu 0... 0... 03 89 = 595;25= 2min. 50 s, itp
c¢ | Predkos¢ bramy 0 i 03 0 I: predko$é minimalna;
0S: predko$é maksymalna
3 | Predko$é zwalniania 0 i 03 0 !: predko$é minimalna;
0S: predko$é maksymalna
4 | Odlegtos¢ zwalniania a 0. a3 00: odlegto$¢ minimalna;
0S: odlegto$é maksymalna
S | Cofniecie po zamknieciu (aby zréwnowazy¢ | 0. 0. o4 x0: bez cofniecia;
rozszerzalno$¢ bramy) x9: cofniecie maksymalne
ASOx: zatrzymanie w wybranym potozeniu bez
zetkniecia sie
AS Ix: zetkniecie sie i cofniecie z powrotem do
wybranego pofozenia
& | Maksymalna sita ... 0. 08 0 I: sita minimalna; 10: sita maksymalna
1 Fotokomoérka zamykania uzywana w trybie |0 ! Zmykanie natychmiastowe
oczekiwania (tylko w trybie automatycznym) 0 2 X Restart czasu oczekiwania
a 3 Nie ma wplywu
a Dziatanie przycisku w trybie oczekiwania (tylko | O ! Zmykanie natychmiastowe
w trybie automatycznym) ] c X Restart czasu oczekiwania
0 3 Nie ma wplywu
9 Tryb otwierania a ! X Otwieranie zgodnie z trybem
wybranym w gtéwnych funkcjach (F)

a c Otwieranie zbiorcze (podczas
otwierania ptyta sterujgca nie
wykonuje polecen zadawanych
urzgdzeniem kluczykowym)

0 3 Otwieranie krokowe (brama
zatrzymuje sie, gdy podczas otwierania
zostanie uruchomione urzgdzenie
kluczykowe. Brama zamyka sie po
ponownym uruchomieniu)

n ' Wykonane czynno$ci X X Wskazuje setki zakohczonych cykli

(na przyktad, 68 oznacza 6800
zakonhczonych cykli)




Firmware V1.0 nebo pozdéjsi

DINGO

Rychly priivodce instalaci a programovanim

GERREKA

Cesky

Tento stru¢ny prlivodce je souhrnem celého instala¢niho manualu. Zminény manual obsahuje bezpecnostni
upozornéni a jina vysvétleni, kterd je nutno brat na védomi. Aktualizovanou verzi tohoto priivodce i celého
instala¢niho manualu si mézete stahnout v ¢asti “Ke stazeni” na webové strance spole¢nosti Erreka:

http://www.erreka-automation.com
UPOZORNENI

Moznosti a funkce popsané v tomto privodci jsou aplikovatelné na verze firmware uvedené nad obvodem.

Firmware,, je jako ¢ast neustalého procesu zlepsovani, podroben zaclenéni novych funkci a stejné tak y
rozsifovani jeho samotného, coz ma za disledek vznik novych verzi, které nemusi byt vzdy kompatibilni s
verzemi predchozimi. Proto je tedy mozné Ze, je-li verze vaseho firmware starsi, nez ta, kterd je uvedena v
tomto préivodci, nékteré moznosti a funkce nebudou k dispozici nebo se budou lisit od funkci zminénych.

2 X 0,5mm?2

Elektrické kabely max. 25m

A: Hlavni napajeni

B/E: Blikajici svétlo s anténou
C:  Fotobunky (Tx / Rx)

D: Tla¢itko/ovladani na zdi

i Ozubeny pas instalujte ve vysce mezi 75 a 95 mm.
Jako optimalni doporucujeme vysku 90 mm.

Prvky systému

2 X 0,5 mm?2
max. 20m

RG-58/U
[E] max. 5m

3 X 1,5mm?2
max. 30 m

Odblokovani

Odblokovani

180°

» %

Odblokovani pro ruéni ovladani:
¢ Vlozte kli¢ (1) a zlehka jej oto¢te o 180° ve sméru
hodinovych rucicek: Hybné ozubené kolo se odpoji a
uvolni tak ozubeny pas.

D259A

Zablokovani

o0

X ‘/ 180°

D259B

Zablokovani pro ovladani motorem:

e Vlozte kli¢ a otoCte jej nadoraz o 180° proti sméru
hodinovych rucicek. Ozubené kolo se vrati do své
pracovni polohy.

e Aktivujte zafizeni pro uvedeni do chodu, aby se vrata
“resetovala”.
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Obecné pfipojeni

P BAT Y DL37 A pied piipojovanim i
5(2“21”1’2 Ah,),i TRAFO / GO woror odpojovanim jakéhokoliv
’_‘ | 1 : '—? E] komponentu, odpojte
’—)—I: I R.E. zatizeni ze sité
. P + DL1
b —LE 3 elektrického napajeni.
N E- : -
R : DL38__ .
: : @ D) DL13 Napdjeni 24Vac
| — CHG | Q @ @ I DL36 Napajeni 5Vdc
ADNO1 o g : DL37 Relé zavirani aktivovano
= : / < DL36— =2 - K DL38 Relé otvirani aktivovano
2 »
‘ STOP
= |
0 0J000 rﬁ @ ‘
SMF I AN ANT ‘ N] .
12345 678 9101112 13 14 * bl <A
IO \" 2
‘ /
) 2! BN
SCA =
(24 Vdc) \) _F

- ++ — - W
ST FT AUX (méx 2.300 W)

(test) (24 Vdc) - . \ ()
COM
DEST NN >
SG.C(T )  FT1 Lt E sitova boilstk
\ ) . Taze . sitova pojistka

N2 || age kS
NS

N: nulovy 230VAC: 2,5A

FT2 T: zemnici 125VAC: 4A

=5 Komponenty A.T., A.P. SG.C, SG.A a STOP se musi nachazet bez
proudu, aby nedoslo ke skoddm na provoznim panelu. P259T

Indikace na displeji

D1 a D2:
CL (stale) Vrata zavfend
L (blikajici) Vrata se zaviraji
OP (stalé) Vrata oteviena
0P (blikajici) Vrata se oteviraji
L (blikajici) Vrata pro p&si se zaviraji
PO (stale) Vrata pro pési oteviena
O (blikajici) Vrata pro p&si se oteviraji
XX (zpétny odpocet) Vrata v pohotovosti
Se0P Spoustéci mechanizmus odblokovany
PR (stalé) Pauza (Ukon nebyl ukon¢en)
rS (blikajici) vyhledavani pozice uzavreni (reset)
D3 a D4:
CY Aktivovano bezpecnostni zafizeni pro otevirani
) Aktivovano bezpecnostni zafizeni pro zavirani
£ Kodér motoru zastaven
F Pfesazen silovy limit
bR (stale) Baterie v provozu
bA (blikajic) Nedostate¢né napéti v baterii

(panel nevykonava zadnou ¢innost)
FEno Vadné fotoburiky (testovani)




1= Tato operace je nutnd pouze v piipadé, Ze mechanizmus pro uvedeni do chodu pii resetovani (r5), vrata otevie, namisto toho, aby je zavrel.

Zména a provéieni sméru otaceni (C 1)

Programovani radiového kodu uplného otvirani, P | (pouze s pfijimacem RSD, {80 !)

i Je-li pouzivan pfijimac
jiny, nez RSD, vizte
pislusné pokyny.

i Pfed zacatkem progra-
movani zvolte moznost
£80 ! (pfijimac RSD).

i~ )\ 17/
— o
(S SN )

L

(GRS
esc AN V ||enter
g

enter

‘ l
[:‘E' alm
esc AN V ||enter
£

EEEE]

Programovani radiového kédu pro otevirani pro pési, P2 (pouze s pfijima¢em RSD, {83 1)

1 Postup je podobny jako pfi Uplném otevieni s tim rozdilem, Ze nyni pouzijete parametr P2 namisto P 1.

E Im] }\ / /7
i~ 2
ZAndEeN))

Programovani drahy (P3)

O Vyckejte nez vrata
vykonaji cely prabéh
provozni drahy

)

|
N

‘TP 12
M=)

I~ ZnJr

el

l_r_ _
o

1]

esc

@‘3

enter

N H Vv \Venter

LT
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Kompletni tabulka programovani

Pfredemzvolena

D1 |D2 |Parametr D3 D4 . Moznosti ¢i hodnoty
moznost
C ' Smér otaceni motoru o ' X
= U
S
0 c
U = §
m ==
Y Bezpecnostni zafizeni pro otevirani o 0 X Zafizeni nenf instalovano
(fotoburika ¢i pas) ! 0 Zatizeni bez testovani
' ! Zatizeni s testovanim
S Bezpecnostni zafizeni pro zavirani (fotoburika | O ] X Zafizeni nenf instalovano
Ci pas) | ] Zafizeni bez testovani
Fotoburika pro zavirani s £520 ¢i £62 1, také [ ! Zafizeni s testovanim
zabrani zapoceti otevirani vrat 2 q Zafizeni bez testovani
c ! Zatizeni s testovanim
8 PFijimac radiového signalu o ! Karta RSD (bez dekodovani)
0 c X Dekodovadi karta pro dva kanaly
P ! Programovani radiového kodu pro uplné | o n
otevieni
c Programovani radiového kodu pro otevirani | o n
pro pési
3 Programovani provozni drahy vrat o n
F ! Zplsob provozu i ! Automaticky
0 c X Poloautomaticky
c Pohotovostni doba u automatického zptsobu | 3.5, | 3..9 IS 59 = 59sek.; 25 = 2 min. 50 sek., atd.
3 Otevirani pro p&si o 0 X Neprovadi otevirani pro p&si
! o 10% z Uplného otevieni
c 0 20% 1z Uplného otevieni
3 o 30% z Uplného otevieni
Y 0 40% z Uplného otevieni
S 0 50% z Uplného otevieni
A 0 Blikajici sv&tlo 0 ! X Bez pfedchoziho upozornéni
i c S pfedchozim upozornénim
! Doba osvétleni garaze 0.5 |0.9 |0 S8 = 59sek.; 25 = 2 min. 50 sek., atd.
c Rychlost vrat 0 .5 103 G ! minimaInf rychlost; 85: maximalni rychlost
3 Rychlost pfi zpomalovani o 1.5 |03 0 I minimalInf rychlost; 05: maximalni rychlost
Y Vzdélenost pro zpomalovani 0 0.5 |03 00: minimalni vzdalenost;
0S: maximalinf vzdalenost
g Zpétny chod po zavieni (umoZfiuje o1 /8.9 |04 x0: bez zpétného chody;
kompenzaci dilatace vrat) x3: maximalni zpétny chod
ASOx: vrata se zastavi v pfedem zvolené
pozici, aniz by byla UpIné zaviena.
AS Ix: vrata se zaviou nadoraz a potom
znovu oteviou do pfedem zvolené pozice
8 Maximalni sila .1 0.9 |08 3 1 minimalni sila; 10: maximalnf sila
1 Prichod pres fotoburku pro zaviraniv |0 ! Okamyzité zavirani
prabéhu pohotovostniho casu (pouze pfi [ 2 X Znovunastaveni pohotovostni doby
automatickém zplsobu) 0 3 Nema zadny efekt
a Stisknuti tlaéitka béhem pohotovostni doby | ' Okamzité zavirani
(pouze u automatického zptsobu) 0 e X Znovunastaveni pohotovostni doby
0 3 Nema zadny efekt
9 Zplisob otevirani o ! X Otevirani zplisobem zvolenym mezi
hlavnimi funkcemi (F)
o c Kolektivni otevirani (V provozni panel
nereaguje v prib&hu otevirani na pokyny z
zadného ovladace.)
o 3 Otevirani krok za krokem (v pfipadé
stisknuti jakéhokoliv ovladace se vrata
zastavi. V pfipadé opétovného signalu z
ovladace se vrata zaviou.)
n ! Provedené Ukony X X Uvadi mnozstvi provedenych cykll ve

stovkach (napfiklad, 68 znamend 6800
provedenych cykl()




DINGO QERREKA

Ghid rapid de instalare si programare Romana

Acest ghid rapid este un rezumat al manualului de instalare completa. Manualul contine avertismentede
siguranta si alte explicatii care trebuie sa fie luate Tn considerare. Puteti descdrca versiunea actualizata a
acestui ghid si a manualului de instalare de la sectiunea ,,Downloads” de pe site-ul Erreka:

En http://www.erreka-automation.com
IMPORTANTA  Optiunile si functiunile descrise in ghidul de fata sunt aplicabile incepand de la versiunea firmware-ului

care este indicata pe circuit. Firmware-ul, ca parte componenta a unui proces de imbunatatire continua,
trebuie sa se extinda sau sa includd noi functionalitati si, prin urmare, sa genereze noi versiuni, nu

neaparat compatibile cu cele anterioare. De aceea, daca versiunea firmware-ului dvs. este anterioara
celei indicate Tn acest ghid, este posibil ca unele optiuni si functiuni sa nu fie disponibile sau sa fie diferite.

Elemente de instalare completa

Cablarea electrica

) 2 X 0,5mm?2

A: Sursa de alimentare max. 25 m

electrica
B/E: Lumina intermitenta cu

- [B] 2 X 0,5 mm?2

antena max. 20m
C: Fotocelule (Tx / Rx)
D: Buton/ tasta de perete £ RG-58/U

max. 5m

Cote de montaj

3 X 1,5mm?2
max. 30 m

OC
s
L
&
E
3 ¥ |Instalati cremaliera la o Tnaltime de intre 75 si 95 mm. N
= Se recomanda 90mm drept cota de referinta. e
- 59A
>
[
5 Deblocare
.ug_ Deblocare Blocare
180° (,
® (
A > 7
0
; 7 0 180°
D259A D259B
Deblocare pentru functionare manuala: Blocare pentru functionare motorizata:

e Introduceti cheia (1) si rotiti-o 180° fara a o forta, In e Introduceti cheia si rotiti-o 180° in sens contrar acelor
sensul acelor de ceasornic: pinionul de actionare al de ceasornic, pana la opritor. Pinionul va reveni la
cremalierei va coborl din pozitia de functionare, pozitia de lucru, n contact cu cremaliera.
eliberand cremaliera. e Activati dispozitivul de pornire pentru ca poarta sa se

reseteze.
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Conexiuni generale

: BAT E ~ A Deconectati sursa  de
+ (2x12V71,2 Ah) ; TRaFo IO D/L37 OO moror energie electrica inainte de
: i + i
: |—| . @? © a cupla sau decupla orice
: . R.E.
: : JE[H DL13 component.
EE —|—E -
S ERE : DL38__— § ,
: : L DL13 Sursa de alimentare 24Vac
: CHG : o : DL36 Sursa de alimentare 5Vdc
ABNOT 15 o DL37 Releu de Inchidere activat
— . ': g DLse/@ < | DL38 Releu de deschidere activat
(] d b}
f (7]
‘ STOP
-
[eXe][eXe]e)
S AN ANT
12345 67 8 9101112 1314
i
SCA -
(24 Vdc)
AT STH
= (méx 2.300 W)
A.P FT  AUX :
ST2 (test) (24 Vdc) .
COM
DEST
SG C( \ FT1 ﬂ o ) )
L: linie F: siguranta retelei
SG.A FTo N: neutru 230Vac: 2,5A
- 8 T: impamantare 125Vac: 4A
15 Dispozitivele A.T., A.P., SG.C, SG.A si STOP trebuie sa fie libere de
potential, pentru a evita defectarea panoului de comanda. P259T
Indicatii ale displayului
D1 si D2:
CL (continuu) Poarta inchisa
L (intermitent) Poarta in curs de inchidere
0P (continuu) Poarta deschisa
0P (intermitent) Poarta 1n curs de deschidere
L (continuu) Poarta pietonala in curs de inchidere
PO (continuu) Poarta pietonala deschisa
O (intermitent) Poarta pietonala in curs de deschidere
XX (numaratoare inversa)Poarta in asteptare
Se0P Dispozitiv de actionare deblocat
PR (continuu) Pauza (manevra nefinalizats)
rS (intermitent) Poarta cauta pozitia de inchidere (resetare)
D3 si D4:
CY Dispozitiv de siguranta la deschidere activat
LS Dispozitiv de siguranta la inchidere activat
£l Encoderul motorului oprit
F Limita de forta depasita
bR (continuu) Baterie in functiune
bR (intermitent) Baterie cu tensiune prea joasa

(panoul nu executd manevre)
FEno  Fotocelule defecte (verificare)




1" Aceasta operatiune este necesara numai daca dispozitivul de actionare, in momentul resetarii (-5), deschide pala in loc sa o inchida.

Schimbare si verificare a sensului de rotire (C 1)

Programarea codului radio pentru deschidere totala, P | (doar cu receptor RSD, {80 1)

5" Daca este utiliza

t un alt

receptor decat RSD, a se

consulta instr
corespunzatoare.

uctiunile

1= [nainte de a Incepe progra-

marea, selectaii

optiunea

£80 ! (receptor RSD).

i~ )\ 17/
— o
(S SN )

N

enter[

EEEE)

esc FAN \"

enter

N\ I
L 7F’ lll__l ]
l/:\:\— ) ==\ J

enter

EEEE]

Programarea codului radio pentru deschiderea pietonala, P2 (doar cu receptor RSD, {80 1)

5= Procedura este asemanatoare celei de deschidere totald, folosind insa parametrul P2 in loc de P 1.

E Im] }\ / /7
i~ 2
ZAndEeN))

Programarea parcursului (P3)

O Asteptafi ca poarta
sa execute
parcursurile

|
e \IP " N
% Imin|
[A——)

N H Vv \Venter

e

I~ ZnJr

el

l_r_ _
o

esc

S

enter

LT
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Tabel complet de programare

D1 |D2 |Parametru D3 |pa | Opfiune pre- Optiuni sau valori
determinata U
C ' Sensul de rotire al motorului 0 ! X
= U]
Se-
] c
UL = §
===
Y Dispozitiv de siguranta la deschidere ] ] X Dispozitiv neinstalat
(fotocelula sau banda) [ 8 Dispozitiv neverificat
! ! Dispozitiv verificat
S Dispozitiv de siguranta la Tnchidere ] ] X Dispozitiv neinstalat
(fotocelula sau banda) ' 0 Dispozitiv neverificat
Fotocelula de inchidere cu £520 sau 52! [ ! Dispozitiv verificat
mpiedica de asemenea inceperea deschiderii - — —
porii c ] Dispozitiv neverificat
c ' Dispozitiv verificat
8 Receptor radio 0 ! Placd RSD (nedecodificatoare)
0 c X Placd decodificatoare pentru doua canale
P ' Programarea codului radio pentru o n
deschiderea totala
c Programarea codului radio pentru o n
deschiderea pietonala
3 Programarea parcursului portii o n
F ! Modul de functionare d ! Automat
o c X Semi-automat
c Timp de asteptare in modul automat 0.5 /0.9 |15 89 = 59sec.; 25 = 2 min. 50 sec., etc
3 Deschidere pietonala o o X Nu executa deschiderea pietonala

' 0 10% din deschiderea totala

c o 20% din deschiderea totala

3 o 30% din deschiderea totala

Y 0 40% din deschiderea totala

5 o 50% din deschiderea totala

A ] Lumina intermitenta o ! X Fara preaviz
o c Cu preaviz
! Timp de iluminare a garajului 0.5 /0.9 |83 89 = 59sec.; 25 = 2 min. 50 sec., etc
c Viteza portii o 1.5 |03 0 I viteza minim&; 05: vitezd maxima
3 Viteza la oprirea amortizats 0 1.5 |03 0 1+ vitezad minima; 0S: vitezd maxima
Y Distanta de oprire amortizata ] 0.5 |03 80: distanta minima; 85: distanta maxima
g Recul dupa inchidere (permite indreptarea | 3.} [3..9 |04 x0: fara recul;
dilatarii portii) x8: recul maxim
ASOX: se opreste in pozitia selectionats fard
a merge pana la capat
AS IX: merge pand la capat si apoi revine la
pozitia selectionata
6 Forta maxima 0.+ 0.9 |08 0 I forta minima; 10: fortd maxima
1 Trecerea prin fotocelula de inchidere in | 3 ! Inchidere imediata
decursul timpului de asteptare (numaiin [ 2 X Reincepe timpul de asteptare
modul automat) 0 3 NU are efect
a Actionarea butonului in decursul timpului | 8 ! Inchidere imediata
de asteptare (numai In modul automat) 0 2 X Reincepe timpul de asteptare
] 3 Nu are efect
9 Modul de deschidere ] ! X Deschidere Tn functie de modul selectionat
in functiile principale (F)

0 c Deschidere comunitara (in timpul
deschiderii panoul de comanda nu
raspunde la comenzile de pornire)

0 3 Deschidere pas cu pas (daca in timpul
deschiderii se pune in functiune vreun
dispozitiv de pornire, poarta se opreste.
Daca se pune in functiune din nou, poarta
se Tnchide)

n ' Manevre realizate X X Indica numarul de sute de cicluri realizate
(de exemplu, B8 indici 6.800 cicluri
32 realizate)




Firmware Bepcus V1.0 unu 6onee no3gHss

DINGO QERREKA

KpaTkoe pykoBoACTBO MO YCTAaHOBKE M NPOrpamMMuMpoBaHuIo0 Pycckun

[aHHoe KpaTKoe pyKOBOACTBO SIBMISIETCHA CXaTbIM U3MOXEHWEM MOSTHON UHCTPYKLUMUK MO
yCTaHOBKe. YNOMSIHyTasi MHCTPYKUMSA BKItoYaeT B cebst 3amevaHust no 6e3onacHoCcTy n gpyrue
NOSICHEHUS!, KOTOPbIE HEOOXOANMO MPUHUMATL BO BHUMaHuWe. MocnenHow BEPCUO 4aHHOMO
PYKOBOACTBA M UHCTPYKLUUKU NO YCTAHOBKE MOXHO 3arpy3uTb u3 pasgena Descargas (3arpyska)
Ha Beb-canTe Erreka: http://www.erreka-automation.com

NPEAYNPEXOEHWE OnuncaHHble B JaHHON MHCTPYKUMK onunm n (*)yHKLI,I/II/I NnpUMEHNMbl Ha4NHaA C BEPCUN ripowusKu,
yKaSaHHOVI Ha CXxeMaTn4eCKOM PUCYHKeE. I'Ipou,ecc NOCTOAHHOIO CoBepLUEeHCTBOBaHUA rnpowusku
nogpasymMmeBaeT BKIlOYEHNE HOBbIX (*)yHKLI,I/IOHa.I'IbeIX BO3MOXHOCTEN WU AOMNOMHEHUN, YTO
NnpuBOAUT K NOABIIEHUIO HOBbLIX Bepcw7|, KOTOpble MOryTt OblTb HECOBMECTUMbI C npeabiaywmnmn.
I'IoaTomy, ecnn Bepcud BaLlen ripowusKku Hmxe YKa3aHHOl71 B AaHHON MHCTPYKLUMNN, BOSMOXKHO,
YTO HEKOTOpPbLIE ONnuUnn N C*)YHKLI,MI/I 6yD,yT HeOOCTYMHbI Unu 6y,EI,yT OTIINYaTbCA.

YctaHaBnuBaemble getanu

KabenbHas npoBogka
A: o0OLlee nuTaHue

B/E: curHanbHasa namna ¢

aHTEeHHON
C.  dotogatumkn (Tx/Rx) (8] 2 X 0,5mm?
. max. 20m
D: KHOMOYHbIN/
HaCTEeHHbIN
BbIKOYaTENb E] RG-58/U
max. 5m

MoHTaXxHble pa3mepbl

3 X 1,5mm?2
max. 30m

e,
v,
o,

5" HeobxoQMMo yCcTaHOBUTL 3ybuaTyto

penky Ha BbicoTe OT 75 0o 95 mm. N
PekomeHayeMbii ypoBeHb — 90 MM. Eoson
Pa3bnoknpoBka

Pa3bnokupoBka BnokupoBka

180°
% ' 0 180°

D259B
D259A

Enoxupoaxa AnA MexaHn4eckoro npueoaa:

e BCTaBbTe KoY 1 noBepHUTE ero Ha 180° NpoTMB YacoBoW
cTpenku o ynopa. 3ybyatoe koneco BepHeTCs B CBOE
paboye nonoxeHue cuenneHnsi ¢ 3yb4yaTon penkon.

* 3anycTute yCTPOWCTBO ABMXEHWs, 4TOObl NpoM3BECTM
nepesarpysky (reset) osepu.

Pa3bnoknpoBka ans py4yHoro npusopaa:

e BcTaBbTe knod (1) n nosepHute ero Ha 180° Ges
NPUMEHEHUsT Curbl MO YacOBOW cCTpenke: 3ybyartoe
Koneco npuBoda 3ybuyaTon penku yuaeT BHU3 CO
cBOero paboyero NONOXEHWs, pacuennsasce C PENKON.
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OOuiee noaknoyeHne

R.E.

A Nepen nopcoeanHennem
unmn oTcoeANHEeHueM
KaKoro-iméo KOMMNOHeHTa
Heo6XoguMO OTKIHUYUTb

ANIeKTponuTaHue.

DL13 lMNMutaHue 24Vac
DL36 lNutaHue 5Vdc
DL37 Pene 3akpbiTus
aKTMBMPOBaHO
DL38 Pene oTkpbITUA
aKTMBMPOBaHO

: BAT :
! (2x12v,2 Ah) | TRAFO(OC] D/L37 YO wotor
: ! )i
: |—| : l_T? g
: Al
: [—— +  DL13
e oz :
N ER :—|—E _
A ER E DL —
st (OO
ADNO1 s o
4= _ 2 :
g - / s DL36 < |
(=] : =
: ()]
‘ STOP
[
[oXe][eXe)e)
SHF AN ANT
a 12345 67 8 9101112 13 14
D
SCA =
(24 Vdc)
“‘l@ STH
A-P AU (méx 2.300 W)
) FT  AUX .
ST2 (test) (24 Vidc) .
COM
DEST
SG.C(_ "\ FT1 ﬂ
[ |
SG.A@ FT2
———————————————»

5" Yetporictea A.T., A.P. C yctpoiicte SG.C, SG.A n STOP Heobxognmo
CHMMAaTb HanpshkeHwe, YTobbl HE MOBPEAUTbL NaHENb YrpaBeHus!.

epefaun
N: Honb
T: 3a3emrnenve

L: nvuws anektpon- F: nnaskuid npegox-
paHuTenb Lenu
230Vac: 2,5 A
125Vac: 4 A

P259T

NHankaumsa Ha gucnnee

D1 v D2:

CL (roput, He murast)
CL (muraet)

(]

oP (ropuTt, He muras)
0P (muraer)
P (muraet)
0 (ropwT, He muras)
PO (muraer)
XX (oBpaTHbiii oTcueT)

S0P

rS (muraer)

: Fi
% bR (roput, He muras)
\ﬂ/ bR (vuraer)
‘ Ft

BOpOTA 3aKPbIThI
BOpOTA 3aKpbiBaOTCA
BOPOTa OTKPbITHI
BOpOTA OTKPbLIBAOTCA
KanuTka 3aKkpblBaeTcs
KanuTka oTKpbITa
KanuTka oTKpblBaeTcs
BOpOTA B OXUAaHUM
npueog pasbnokMpoBaH

PR (roput, He muras)naysa (OBWKEHWE He 3aBepLLEHO)

BOpOTa B MNOWUCKaX 3aKpbITOro nNoJyioXXeHnaA

(nepesarpy3ka)
D3 n D4:
£y 3aLLMTHOE YCTPOMCTBO OTKPbITUSI aKTUBMPOBAHO
C 3alUMTHOE YCTPONCTBO 3aKPbITUSI aKTUBMPOBAHO
£ [aTu4MK OCTAaHOBa MOTOPa
npeaen ycunus npesbileH

b6aTapes B paboTe

CITMLLIKOM HU3KOE HanpsxXeHune 6aTape|/|

(naHernb He ocyllecTBNSET AEACTBUN)
no  ¢oTogaTuUMKM HeucnpaeHbl (TECTUPOBAHME)




CmMeHa u npoBepka HanpaBneHus BpaweHus (L )

1= [laHHas onepaLys HeobxoaMMa, TONbKO ECIU NMPUBOA NOcTE nepe3arpy3ku (rS); NPon3BOaNTbL OTKPLITUE CTBOPKW BMECTO 3aKPLITUS.

Peructpauus paguocurHana ans nosHoro otkpbiTua, P | (tonbko npuemHukom RSD, {80 1)

5= [pn UCnonb3osaHn Apyroro N I
NPUEMHMKE, OTNNYHOMO OT ’ -

RSD, Heobxoaumo o3Ha- ) Yo —
KOMUTLCS! C €0 MHCTPYKLMEN.

kﬂ;
!
AR
~~
=
L
=
-

K= [Nepe HayanoMm peructpaumm esc | A 1l v lenter
Heobxoanmo BbibpaTh ONnuuio C
£80 ! (npuemHuk RSD).

[}
! — J ’ ;JJ

) 2%
I~ anrn
A
(@3

L

Pernctpauma pagunocurHana ansa oTkpbITMA KanuTtky, P2 (tonbko npuemHmnkom RSD, £80 1)

enter esc FAN V ||enter

1= MNpoueaypa aHanorMyHa npoweaype nosiHOro OTKPbLITUS, TONMBKO Ucnonb3yeTcs napameTp P2 BmecTo P 1.

Peructpauusa npoxogos (P3)

I /
EET B
I Iuin] — 1gim
[N ——— Lpe))
esc N A" ente{ escH N H Vv \Venter
R
I~ ZnJr
|esc H N H \" {emer[
10 11
El 77 10} - 1]
i~ Zirn I~ Jgnr
ZAndEeN))

O oxupaiite, noka
H [ [ BOpOTa coBepLlarT H H H [
esc N V ||enter n pOXO,D, bl esc N V ||enter esc N V ||enter
(@3 M

|
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MonHasa Tabnuua nporpammMupoBaHUs

MpenycTaHoBn-
D1 |D2 |[Mapamert D3 D4 Oonuuu nnu 3Ha4YeHunsA
P P eHHas onuus u
C ' HanpasneHue BpalleHna motopa 0 ! X N
E s nmm
T
] c ‘
s =
e
Y 3alWmnTHOE YCTPOMUCTBO OTKPbITUSA 0 ] X YCTPOWCTBO HE YCTAHOBMNEHO
(poTopaTumk unu nonoca) ! ] YcTpoiicTeo 6e3 TeCTMpPOBaHUS
! ' YCTPOWCTBO C TECTUPOBAHUEM
S 3alnUTHOE YCTPONCTBO 3aKPbITUS ] 0 X YCTpOCTBO HE YCTaHOBMEHO
(dpoToanemeHT unm nonoca) ' 0 YcTpoicTteo 6e3 TecTMpoBaHus
doTogaTumk 3akpbiTus npu C520 nnn £82 4, [} ! YCTPOWCTBO C TECTUPOBAHMUEM
;g);)(ng'lpel'lﬂTCTByeT Hatafny oTkpelTus "3 0 YcTpoiicTeo 6e3 TecTuposaHus
c ' YCTPONCTBO C TECTUPOBaHWEM
8 [MpnemHuK pagnocurHana 0 ] Mnata RSD (HegekoaupytoLlas)
0 e X MnaTa gekoaupyoLLas AByxKaHarnbHas
p ' PervcTpaLms paanocurHana nonHoro OTKpLITUS | o n
B Peructpaums paguocurHana oTkpbITUS KanuTku | o A
3 Peructpauus npoxona BOpoT o n
F ' Pexum paboThbl ] ! ABTOMaTUMYECKUIA
a c X MonyaBTOMaTHECKUI
c Bpems oXuaaHns B aBTOMaTU4eckoM peskume | O... 0.9 1S S8 = 59cek; 25 = 2MuH 50 cek n T. .
3 OTKpbITUE KanUTKM 0 0 X OTKpbITUE KaNWUTKN HE NPOUCXOANT
! 0 10% OT NOMHOro OTKPbLITUSA
c 0 20% OT MOJIHOrO OTKPbLITUSA
3 t 30% OT MOJIHOrO OTKPbITUS
Y t 40% OT NOMHOTO OTKPLITUSA
S t 50% OT NOIHOrO OTKPbITUS
A 0 CwrHarnbHas namna ] ' X Bes npeayBeaoMIIeHNs
a c C npepnyBegoMneHnem
! Bpemsi ocBeLLeHns rapaxa 0. 0.9 |03 G9 = 59cek; 25 = 2MuH 50 cek n T. .
2 CKopoCTb BOPOT 0 1.5 |03 0 ! MMHMManbHasa ckopocTb;
0S: makcumarnbsHas ckopocTb
3 CKOpOCTb MPU MSITKON OCTAHOBKE a .S |03 0 - MMHMManbHas ckopocTs;
0S: makcumarnbsHas ckopocTb
Y PaccTrosiHue npwv MsIrkoli OCTaHOBKe o 0.5 |03 00: MuHuMmanbHoe paccTosHue;
05: makcumanbHoe paccTosiHue
q OTkaT nocne 3akpbiTusa (nossonseT 0... 0.9 |04 xU: 6e3 oTkaTa;
KOMMNeHcMpoBaTb TeMnepaTypHble X3: MaKcUMarnbHbIA oTKaT
acLUMpeHnst BOpOT)
S0x: ocTaHoBKa BOPOT B BLIGPAHHOM
MOMOXEHWN, He A0X0ASAT [0 KoHLA
AS IX: BopoTa goxoaaT Ao ynopa, a noTom
OTKaTbIBAIOTCS Ha BbIBPaHHOE NOMOXeHNe
5 MakcumanbHoe ycunue ... 0.9 |08 0 - MuHMMmankbHoe younve;
I0: makcumanbsHoe younue
1 Mpoxoa Mo ¢oToAaTUMKY 3aKpbITUA B | ' HemenneHHoe 3akpbiTve
Te4yeHne BpeMeHn oXnagaHua (TOJ'leO B U E’ X I'IOBTop BPEMEHU OXMAaHUS
aBTOMaTNYECKOM pexuve) 0 3 He npouasoanT AeicTams
] 3apencTsoBaHMe KHOMOYHOTO ] ! HemenneHHoe 3akpbiTve
BbIKMIOYATensi B TeYeHe BPEMEHU OXMaaHNs! | [ ] X MoBTOP BpEMeHM OXMAaHNS
(TOMbKO B aBTOMATUYECKOM PeXMME) 0 3 He NpoussoavT AeicTems
9 Pexwum oTkpbiTUA 0 ' X OTKpbITUE COrNacHoO pexumy,
BbIGpaHHOMY B rMaBHbIX (yHKUMSX (F)
a c O6Lee OTKpbITHE (BO BPeMsi OTKPbITUS
naHenb ynpasneHnsi He NogYMHAETCS
KOMaHAaM OBMKEHUS)
d 3 MowaroBoe OTKpbITUE (€CU BO BpeMs
OTKpbITUS cpabaTbiBaeT kakoe-nnbo ycTp-
OVICTBO [BMXEHMSI, BOPOTa NPUOCTaHaBNM-
BatoTca. Ecnu Takoe cTtponcTso
cpabaTbiBaeT CHOBa, BOPOTa 3aKPbIBAKOTCS. )
n ' MponenaHHbIe onepaLmm X X MokasbiBaeT COTHM NpoAenaHHbIX

onepauwii (Hanpumep, 58 osnauaet
6800 npogenaHHbIX onepawui).
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BAT :

L 2x12vi1,2 Ah) ¢ | TRAFOIO) DL37 [OOOA motor 3 duag Jid A gl 4330 Juady o A
: - +. / (98a ) Jual
Emlst l-? ©
g RE.
P + DL13
1 ilg-
3 = : DL38__—
; — 24Vac il DL13
| CHG : o j 5Vdc il DL36
ADNO1 1 S Q il 3l DL37
o - / 2 DL36 = | Jails il Jaya DL38
: »
‘ STOP
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SMF o o ANT
12 345 678 9101112 1314
00
il Y4 =
(;%i) 7
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e L N
A.P T AU 2152300 bl JJJJ&
- < A
ST2 (test) (24 Vidc) e, ‘)
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DEST
SG.C(_ ‘\ FT1 ﬂ
SG.A@ FT2 230Vac: 2,5A aas:N
125Vac: 4A s T
Gigan il 38005 ya 0585 o) 22 STOP 5SG.A 5SG.C AP 5AT. 856 =
_(gS;:J\ ﬁjh )‘)‘.ai P259T
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: D2 s D1
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