VIVO-M203(M) (2 ERREKA

Guide rapide d’installation et programmation Francais

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Ce manuel reprend les avertissements
de sécurité et autres explications qui doivent étre pris en compte. La version actualisée de ce guide et
du manuel d'installation peut étre téléchargée sous la rubrique "Téléchargements" du site web
d'Erreka: http://www.erreka.com

AVERTISSEMENT  Les options et les fonctions décrites dans le présent guide sont applicables a partir de la version de
firmware indiquée sur le circuit. Le firmware, en tant que partie d'un processus d'amélioration
continue, est soumis a l'incorporation de nouvelles fonctionnalités ou a leur élargissement et donc, a
la génération de nouvelles versions qui ne sont pas nécessairement compatibles avec les précédentes.
En conséquence, si la version de votre firmware est inférieure a celle indiquée dans ce guide, il se peut
gue certaines options et fonctions ne soient pas disponibles ou soient différentes.

Eléments de I'installation compléte

4 x 0,75mm?
(max. 20m)

REMARQUE: cette armoire de commande
est valable pour les actionneurs de portes :
battantes (C30 1),

coulissantes (£302), Rx: 4 x 0,5mm?
basculantes (C303). (max. 30m)

Cablage électrique

A: Alimentation générale

B/F: Feu clignotant avec antenne
C: Photocellules (Rx / Tx)

D: Sélecteur a clé

E: Actionneur

Tx: 2 x 0,5mm?

TRES IMPORTANT : il est indispensable d’installer la (max. 30m)
butée de fermeture [f8 et les butées d’ouverture [J. - .
(max,. 30m) E241B

Connexion de lI'alimentation et des périphériques (valable pour tous les cas)

EPS1: carte pour feux (avec le

P13 P14 P15 P16 P17 P18 P19 P20 P2 P22 P23

/\\

_ | parametre RbOD) ou pour freins @ UD-@JEPSH Es5 E2

2 | (avec le parametre RbD I, voir Z— ANT (= /

g schéma de connexion page 20). _F6

9 | Voird'autres options sur lapage 24. | = L-DLS |E|

3 | F2 Fusible (230V-500mA) LB/LR

N . DL18 DL17

N | F3 Fusible moteur M1 . 5 \

3 M203: 2,5A (230Vac/50Hz) 9 a —

E MZO3M 6,3A (125Vad6OHZ) pL12 (9]

E F4 Fusible moteur M2 @ [ !:l F3 EI

F M203: 2,5A (230Vac/50Hz)
M203M: 6,3A (125Vac/60Hz) | ort 8 E— — DEST

F5,F6 Fusible Secondaire |[sT2 max. 60W

réarmable; se réarme NG s I (résistifs)
automatiquement quand la S"|'1 DL A1 B 8 Fa | M
surcharge cesse c-@j |EI oool [ooool |FI 0l l'l| — il fil}
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DLS éclairé: fusible ferme; L@m G”Dm_@];g |/ + (a4, 3t5ma)

Lt FT
S.APE. SCA (24Vdc) pa41z2 | 17

DL6:LEDFT1; DL9:LEDFT2 1%F B oot seal miwm :
DL10 : LED ST2 (fermer) E) D'-5 ENCODER] ENCODER? MAX.3A  CNi3_MAX.3A \él:\;/g\-,Mzos:
DLI1 - LED ST1 (ouvri) nugiaagp lwolml il msl[rgg] PO oo nea mowm

8 | DL12 : LED marche radio ot |56 Jpt |6 DA N Ry = i A

S | DL13: LED lumiére de garage r‘ j J__

S | DL14 : LED 12Vdc . VIVO-M203: =

~ DL15 : LED serrure STOP 230Vac, max 2.300W Lo VIVO-M203:

' O : ATIA. ar.IC. | | (12vdo e vivO-M203m: 2301, S0Hz

9 | DLS: LED fusible . sT1| | st2 LG  125Vac, max 1.250W e VIVO-M203M:

3 réarmable F5, F6: [“Ino -| — AUX (résistifs) 125V, 60Hz
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DLS éteint: fusible ouvert STIE.




Connexion des actionneurs pour portes battantes
a un ou deux vantaux (parameétre {30 )

DL4 : LED relais M1

[ —

DL5 : LED relais M2 3
DL17: LED triac MT s b F2
DL18: LED triac M2 ° EI
F3
|| @
. ST2— 3
ST1: ouvrir Fa |£
ST2: fermer ST
P13 P14 P15 P16 P21 P22 P23 |
2822 2z dan+ P
ENCODER1 ENCODER2 m MAX. 3A ICN13 MAX. 3A
oooEoieamEal (Lo 1ealhel @ e af|e @ gk 5 g
P4 P5 PG nP7 P8 2;9 P1E P11 P1i G;7 Gm§_ G‘Q G0 'cg4 G5 Gs Gt G2 G3| I[N L 1
gl | §%|'®‘|N ng l’dﬁ !/JE MoTlo_R_g_(‘@_l MOTOR1 Et) FoeR =
- o IL
[C70 ] £102 c c
A1 A2 A1 A2 = R g —m
6 (D6 o vivouzos:
Fcc \FCA] JFcc 230V, 50Hz
— L VIVO-M203M:
125V, 60Hz
P13|P14 P_15 I(’VTG P17(P18 F"_19 EZ P13 |P14 P_15 E1 P17|P18 P_WQ E’“E l )
21855 2137l 2182l G1/G4: ouvrir
ENCODER 1 ENCODER 2 ENCODER 1 ENCODER 2 G2/G 5: fel’mer
03 £05 G3/G6: commun
A1 A2 A1 A2

MiC
=\ T
hh T =
a MAX. 3A
P13|P14 Fi15 IK’JG P17|P18 P_19 F;Z P13|P14 P_15 P1 P17|P18 P_WS P2
Sk I B 218zl 2185 A1:  actionneur 1
ENCODER 1 ENCODER 2 ~ ENCODER 1 ~ ENCODER 2 .
A2: actionneur 2

P241Z3

DL7 : LED SNG1 (FCA/encoder) A1 " Pour pouvoir programmer correctement les sens de rotation, il est
DL8: LED SNG2 (FCC/encoder) A1 indispensable de respecter les couleurs des cables G1/G4 et G2/G5,
DL19: LED SNG1 (FCA/encoder) A2 autrement dit, la couleur de G1 doit étre la méme que celle de G4
DL20: LED SNG2 (FCC/encoder) A2 (et par conséquent celle de G2 doit étre la méme que celle de G5).
Connexion encodeur Connexions fins Connexion encodeur Connexion Vulcan

simple (C10 1) de course (L 102) double ({103) VUS (C10S)

V+:  cable rouge V+:  nepasconnecter V+:  cable rouge V+:  ne pas connecter

GND: maille GND: commun (COM) GND: maille GND: commun (COM)

SGN1: cable vert ou bleu SGN1: ouverture (FCA)  SGN1: cable vert ou bleu  SGN1: micro-int. sécurité
actionneur VUS

SGN2: ne pas connecter  SGN2: fermeture (FCC)  SGN2: cable blanc SGN2: micro-int. électroserrure
(uniquement sur
connecteur de A1)

i L'option £104 n’est pas disponible pour les actionneurs de portes

battantes. Si on sélectionne £ 104, il fonctionnera comme £10 1.




Connexion des actionneurs pour portes coulissantes et basculantes
(parametres {302 et £303)

DL7: LED SNG1 QQ | | |_|
(encoder) E1 S 5 AN
DL8: LED SNG2 6= = s br | ] T2
(encoder) E1 = = 5
DL19: LED SNG' oLz B [o| @O _____ " l
(FCA/ATS) E2 ¢ 4 [ B8 . o R
DL20: LED SNG2 o0-9 75 oL 1 2120 []|
(FCC/NA) E2 | ) |_
2] g1 Fa
l|looo .
P13 P14 EWS 216 P17 Fiﬁ 219 gZO F‘IE1T P22 Zﬁi
ST1 ouvrir e E%CO%DEFE > ?\IC%DER%Z est 24;% MAX. 3A CN13 MAX. 3A
| oogpomoopal . 1ealhA o o o op o o
ST2: fermer e s PO [PT P |oPg PO | P P2 DLIS 1’6768 Goaio las o5 asf |lot a2 e [N L o
ok | B8 |6 §§I_®_|§ ﬁg :/J;fi; UE‘ Mo%_('@_l Mm_l POWER-2300
T
N> c - -
Al £70 1] L lUc Al : Lo VIVO-M203:
230V, 50Hz
L o VIVO-M203M:
FAl Yroc 125V, 60Hz
P241Z4
E1 oooo E2 E1 oo E2
P13|P14 P_15 216 P17|P18 P_WQ EZO P13|P14 P_15 Iz16 P17[P18 P_19 EZ
>EN§0§EER%1E >EN§0§EEH%2E >EN§OD%EERLZ;E '>EN(?0§EER5;E G1/G4: ouvrir
— — G2/G5: fermer
Al Sk Al S Al G3/G6: commun
@ @c DL4: LED relais M1
DL5: LED relais M2
E1 E2 E1 E2 DL17: LED triac M1
profpiapiserel [Pr7 pre[Pro|pa piafere|pis|e  [pr[pis DL18: LED triac M2
>EN§0§EER%1E ->EN§OD%EER%2E ;ENfof’EﬂfE ;Efongﬂz ATl: actionneur 1
— E1: bornes “ENCODEUR 1"
S E2: bornes “"ENCODEUR 2"
Connexion ATLAS (ATS) Géxxl! (C10S)
Connecteurs E2 :
E1 V+: ne pas connecter
pia[Pie|PT P pia o a0 GND: commun (COM)
HEEE: SGN1: micro-int. sécurité actionneur ATS
ENCODER 1 ENCODER 2 . .
SGN2: micro-int. de fermeture NC
Connexion encodeur Connexion fins Connexion encodeur . .
simple (C0 1) de course (£1002) double (C103) Connexion encodeur simple et FC (L 104)
Connecteur E1: Connecteur E2: Connecteur E1: Connecteur E1: Connecteur E2:
V+: cablerouge  V+: nepasconnecter V+:  cablerouge  V+: cablerouge V+:  ne pas connecter
GND: cable blanc GND: commun (COM) GND: cable blanc GND: cable blanc  GND: commun (COM)
SGN1: cable vert ou SGN1: ouverture SGN1: cable vert ou SGN1: cable vert ou SGN1: ouverture (FCA)
bleu (FCA) bleu bleu
SGN2: ne pas connecter SGN2: fermeture (FCC) SGN2: cable violet SGN2: ne pas connecter SGN2: fermeture (FCC)

1= Sur les portes coulissantes (£ 382) et basculantes (C383), on ne peut utiliser qu’un seul moteur (M1), qui doit
étre connecté aux bornes “MOTEUR 1".
Si vous utilisez un encodeur simple (70 !, £784) ou double (C83), connectez-le toujours sur les bornes
“"ENCODEUR 1”.
Si vous utilisez des fins de course (C 102, {04 ou £105), connectez-les toujours sur les bornes “ENCODEUR 2".
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Connexion de freins

i Si votre actionneur dispose d’un frein connecté en interne avec le moteur (actionneurs ORION par exemple) il n"est
pas nécessaire de réaliser la connexion des freins, mais vous devrez annuler I'arrét doux (sélectionnez CRGD).

Al com e M|
L\ H—gle

= FR1I —
A2 -------------------

M2 ©
TS \mt % D]]]

M203: 230V/50Hz

.

ac} DL2

DL1

| allll= EPS1

i Si votre actionneur dispose d'un frein pouvant étre

connecté de facon indépendante (par exemple, les
actionneurs CICLON ou MAGIC), vous devez
utiliser la carte EPS1, tel que cela est indiqué sur ce
schéma, et sélectionner le parametre AbD 1.

A AR HK\.—"®

DL1: LED rouge, activation de FR1
DL2: LED verte, activation de FR2

@ P24175

Indications du display

i Au bout de 15 minutes sans toucher aucune touche, le
display affiche un segment horizontal en D4. I
s'allumera si vous touchez I'un ou l'autre des boutons
ESC, ENTER, UP, DOWN

D1 et D2 (état de la porte) :

D1 D2 D3 D4

[eNNa]

5
(el e}

&8 _
8, UP x5
VJ E
ool powN E kb9
8" 210 Vg
—4

CL (fixe) Porte fermée e
CL (clignotant) Porte en train de se fermer
(]
::u (fixe) Porte ouver’Fe , . D3 et D4 (messages d’erreur) :
0P (clignotant) Porte en train de s'ouvrir cy o - o .
L (clignotant) Porte piétonniére en train de se fermer L™ Dispositif de sécurité en ouverture activé
0 (fixe) Porte piétonniére ouverte LS Dispositif de sécurité en fermeture activé
0 (clignotant) Porte piétonniére en train de s'ouvrir L9 Bande mécanique ou résistive activée
XX (compte a rebours) Porte en attente € | Défaillance encodeur moteur 1
PA <f.' e) Pause (mangeuvre ,no.n terminée) . £C Défaillance encodeur moteur 2
S (fixe) Porte en train de réaliser un reset (a 1l Limi ) 3
la recherche de position de i Limite de force moteur 1 dépassée
fermeture ou d’ouverture) FZ Limite de force moteur 2 dépassée
HP. (fixe) Mode Homme présent S0P STOP borne activé
=" Sur les portes battantes, [H se référe a la photocellule intérieure et £5 a la
photocellule extérieure (au lieu de ouverture et fermeture, respectivement).
Sélection du type de porte (L3)
\ \ \
ull] I ‘i a| =
L I (|l
l_L L LALnCnC L _l\il I
! =) /E:" /l \
(WIS
& N * .
" P=Ho UP mf= R, UP g B, UP o
ﬂ o wf_e (038 o 2 O g 0 O3 oy %E?/
A A
P141A o0 P141B oo N141C o] N141D
ms . . \
= -I\L‘-l ™7 A Sélectionnez type de IS B =i
L l\/l porte : LInC .
E‘""‘? ; £30 1 battante o oms
o UM@ £302: coulissante oo oo
[Od7 com %@g £303: basculante E_jw o % £0J7 pom =[]

N141E

N141G P141H




Sélection du nombre d'actionneurs (C0) ; uniquement sur portes battantes ({30 1)

\
i I
L Ly
. ! Q0
)]
e G5, UP g
5 OWN wf_a o2 s Ef;a
P
P241A o0 P2418
[=/my \
ll- :‘B‘I 1'/I = o .'-.'i'-.' 1:,
- Ll Lehi
lh-\ \j /’ = 2
“up %

a o =g
o= ol Ll DOWN &k
O 0 (el e]
=5
-
lopnof

P241E

P241F

\

R nn|IN]
LI
/l\
85, U>
m DOWN

o
=
=
1
@
P241C

]’w\' &
J & powy E ke
el O 0
5
o
—d

xm

elila)
o 3

P241G

P241D

P241H

Changement et vérification du sens de rotation de I'actionneur A2 et A2 (C 1)

1 Cette opération n'est nécessaire que si I'actionneur A1-A2, pendant le reset (- 5), ferme le vantail au lieu de I'ouvrir.
15 Au passage [ vérifier le sens de rotation a travers ST1 (ouvrir) et ST2 (fermer). A travers £ ! 1'actionneur 1 est activé

et a travers {2 I'actionneur 2.
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Changement et vérification du sens de rotation de I'actionneur A1 et A2 (C2)

" A1 et A2 fonctionnent simultanément, C

méme temps. Il n'est pas possible de changer le sens de rotation d'un seul actionneur.

i et L2 changent le sens de rotation des deux actionneurs en

Enregistrement du code radio pour ouverture totale, P | (seulement avec récepteur RSD, {80 1)

i Si vous utilisez un récepteur autre que le RSD, consultez ses propres instructions.

1 Avant de commencer I'enregistrement, sélectionnez I'option C80
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Enregistrement du code radio pour ouverture piétonniére, P2 (seulement avec récepteur RSD)

I Le procédé est le méme que pour I'ouverture totale, mais le parameétre employé est P2 au lieu de P 1.
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A Avant d'effectuer I'enregistrement du parcours, il est nécessaire

Enregistrement du parcours (tous les cas)

d’ouverture et de fermeture (consultez le manuel de I'actionneur).

4
I :lﬁll-l

.u DOWN uﬁg\
TI4E

B Commencer I'ouverture
du vantail 1 avec ST1 :

A
73{//@ 1 1
=t

U241G

Commencer |'ouverture
du vantail 2 avec ST1 :

&
_t§_[ ST1

U141K

Commencer la ferme-
ture du vantail 2 avec
ST1 -

A
Nl
' &
ST1

U141N

Commencer la ferme-
ture du vantail 1 avec
ST1:

A .
.
xfﬁjﬂ- '
ST1
=|:

u241T
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gl N

&2
uP n:
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5
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A Avec encoder et/ou détection
d'obstacles sans arrét doux, la porte
réalise la manceuvre
d'approximation (ouverture pendant
4 secondes et ensuite fermeture
pour enregistrer le point de
fermeture). Elle effectue également
un arrét doux selon la valeur de £f.
Dans les autres cas, fermez la porte
avant de commencer
I'enregistrement.

Bl Commencer arrét doux
vantail 1 avec ST1 (seule-
ment avec CAJ 1 ou CROS):

Commencer arrét  doux
vantail 2 avec ST1 (seule-
mentavec CAD out E'):

/\[

U141L

Commencer arrét  doux
vantail 2 avec ST1 (seule-
mentavecCAD touCRD3):

NS

Commencer arrét  doux
vantail 1 avec ST1 (seule-
mentavec LA 1ou£RO3):
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d’'installer la butée

T141D

=" Nous vous indiquons ci-

apres la procédure pour
une porte battante.

Pour les portes coulissantes
ou basculantes, procédez
de la méme maniere.

Terminer I'ouverture du vantail 1 avec ST1 :

5" Dans tous les cas, le procédé
est réalisé automatiquement
lorsque la butée d'ouverture
(avec C0t, 0103, C8Y ou
CWSoul mterrupteur de fin
de course d'ouverture FCA
(avec C£102 ou C04) est
atteint.

Terminer |'ouverture du vantail 2 avec ST1 :

5" Dans tous les cas, le procédé
est réalisé automatiqguement
lorsque la butée d'ouverture
(avec €101, £783, C0Y ou
£ 109) ou 'interrupteur de fin
de course d'ouverture FCA

U241M

(avec £ 02 ou C0M) est atteint.

Terminer la fermeture du vantail 2 avec ST1 :

5" Dans tous les cas, le procédé
est réalisé automatiqguement
lorsque la butée de fermeture
(avec C0 1, €703 ou C10Y)
ou l'interrupteur de fin de
course de fermeture FCC

ST1 J =|:

U2418

(avec £102, C104 ou £109) est atteint.

Terminer la fermeture du vantail 1 avec ST1 :

5" Dans tous les cas, le procédé
est réalisé automatiqguement
lorsque la butée de fermeture
(avec C0 4, €703 ou C10Y)
ou l'interrupteur de fin de
course de fermeture FCC

5\f 1 [ ]
; \
ST1

u241v

(avec £102, C104 ou £109) est atteint.

S Pendant les opérations d’enregistrement, le systéme de

sécurité anti-pincement continue de fonctionner.

K |'ouverture piétonniére se programme avec 3, il n’est donc pas

nécessaire d'enregistrer son parcours.

X En manceuvre basculante et avec la photocellule de

fermeture £S activée, si un obstacle est détecté durant
I'enregistrement, il sera considéré comme point a partir
duquel I'ombre de la photocellule doit s'activer. Fonctionne
uniguement avec Ouverture Communautaire (S0 ).




Tableau complet de programmation (1)

5 Option pré- .
D1 | D2 | Parameétre D3 | D4 déterminée Options ou valeurs
C | § | Nombre d'actionneurs o | c o1 0 I un actionneur,
0c: deux actionneurs (disponible uniquement avec £30 1)
! | Sens de rotation de I'actionneur | 8 = 01 0 I sens A, 82: sens B. Vérifier le sens en pressant
1 (change aussi I'actionneur 2) ST1 (ouvrir) et ST2 (fermer)
Z | Sens de rotation de l'actionneur | O e o1 0 1 sens A, B2: sens B. Vérifier le sens en pressant
2 (change aussi I'actionneur 1) ST1 (ouvrir) et ST2 (fermer)
3 | Type de porte o0 1.3 0! 0 I battante, 0¢: coulissante, 83: basculante
4 | Dispositif de sécurité en| 0,V | 8! oo 00: non installé,
ouverture (photocellule) i0: sans test,
I I: avec test
S |Dispositif de sécurité en|0..2| 8! oo 80: non installé,
fermeture (photocellule) 10: sans test,
Photocellule de fermeture avec ! I avec test
£52D0 ou £S2 1, empéche 20 : sans test,
également le commencement c ! avec test
de I'ouverture de la porte
6 | Electroserrure / électro-aimant | 0..4 | 0..4 0o 00: non installés
- - L, IX: électro-serrure sans impulsion de recul. Temps
EE:',D et {640 §ervent a gerer.un d'électro-serrure programmable : 3 secondes
relais externe a 24Vdc, connecté avec X=0 (par défaut), 3,5s avec X={, 4s avec
aux bornes P11-P12. X=¢, 4,55 avec X=3, 5s avec X=4.
L'alimentation des cX: électro-serrure avec impulsion de recul. Temps
électroaimants doit étre externe programmable (électro-serrure/ recul moteur) :
(& travers ledit relais) et doit &tre 4,5/1,5 secondes avec X=0 (par défaut), 5/2s
. . ) ; avec X=1, 5,5/2,5s avec X=¢€, 6/3s avec X=3,
dimensionné en fonction des 6,5/5s avec X=4.
électroaimants utilisés. 30: électro-aimant sans impulsion
43: électro-aimant de chute
1 | Encodeur / Fins de course g 0.5 0o 00: non installés ; O !: avec encodeur simple ;
La connexion dépend du type EE‘: avecfins de course; U3: avec double encodeur;;
foo . A, 04: avec encodeur et fins de course (non disponible
d’actionneur sélectionné (£30 1, S AP o
£302 0 £303) - tez | si £30 1 sélectionné) ;
L3Uc o £303) ; consultez le 0S: VULCAN VUS et ATLAS (ATS) G6xxl (disponible
schéma électrique correspondant) uniquement si £38 ! ou £303 sélectionné)
8 | Carte radio ] = 0e 0 I: carte RSD (sans décodeur) ;
0¢: carte avec décodeur deux canaux
9 | Bande de sécurité o = ol 0 ! mécanique ; 8¢2: résistive 8k2
A | Arrét doux g |[0.3 0e 00: sans arrét doux ;
0 I arrét doux a I'ouverture et a la fermeture ;
0c: arrét doux a I'ouverture ;
03: arrét doux a la fermeture
P i | Enregistrement radio ouverture totale | o n Enregistre code et canal ouverture totale
c | Enregistrement radio ouverture piétonniére | o n Enregistre code et canal ouverture piétonniere
3 | Enregistrement du parcoursdelaporte | o n Enregistre les manceuvres suivant la configuration CR
F ! | Ordre de marche au moyen des| O | 0.4 ot 00: ST1 et ST2 sans effet, les ordres de marche sont
boutons-poussoirs STl et ST2. donnés par radio (canal 1 : ouverture-
Avec F 101 il est possible de fermeture totale, canal 2 : ouverture-fermeture
maintenir la porte ouverte A piétonniere)
(totale ou piétonniére) en Ui ST ouverthre-felr\meture totale, ST2 ouverture-
maintenant les poussoirs ST1 ou fermeture piétonniere
ST2 respectivement. Ceci 02: ST1 ouverture totale, ST2 fermeture totale
permet d'utiliser  le 03: homme présent (le display indique HP) ;
programmateur horaire 04: homme présent en fermeture
combiné avec F2 et/ou F4 = 00,
2 | Mode de fonctionnement semi- | 8.5, | §..9 0o 00: mode semi-automatique
automatigue ou automatique et 0 I mode automatique et temps d'attente 1 seconde;
temps d'attente (en secondes)
en mode automatique 59: Mode automatique et temps d’attente 59 s ;
i0: 1min. 0s; ..., maximum 4 minutes
3 | Ouverture piétonniéere (%) 0.8]08.9 40 00: ne réalise pas d'ouverture piétonniere,
i0: 10% de l'ouverture totale,  etc.
4 | Mode de fermeture piétonniere | 3..5| 0..9 oo 0 : mode semi-automatique
!

coc2

: mode automatique et temps d'attente 1 seconde ;

—n

9: mode automatique et temps d'attente 59 sec. ;
£0: 1min.Osec.; ..; maximum 4 minutes
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Tableau complet de programmation (et Il)

& Option pré- .
D1 | D2 | Parametre D3 D4 déterminée Options ou valeurs
A | O |Feuclignotant 0 (= ot 0 I sortie avec tension, sans preaws
02: sortie avec tension, avec préavis
! | Temps de lumiére de garage 0.5/0.89 03 03 = ;89 =595;25=2min.50s;
....; maximum 4 minutes
c | Couple/force nominal o 1.9 a9 8 minimum, ..., 83: maximum
3 | Réglage du couple/force et vitesse | 0 1.9 a9 8 - minimum, ..., 09: maximum
de I'arrét doux
S |Recul apres la fermeture (cela| O | 8..5 ao UD: sans recul ;
évite que l'actionneur reste N
bloqué dans la butée) US recul maximum
b |Couple/force maximum de|0..9| 0.9 oo 00: désactivé a I'ouverture et a la fermeture ;
pincement (niveau d'augmentation 0 I désactivé a I'ouverture et niveau 1 a la fermeture :
par rapport au nominal) ID niveau 1 & l'ouverture et désactivé a la fermeture ;
Le chiffre en D3 permet de régler
le niveau pendant I'ouverture ; ES: niveau 6 & I'ouverture et niveau 5 & la fermeture ;
Le chiffre en D4 permet de régler
le niveau pendant la fermeture 99: niveau 9 a I'ouverture et a la fermeture
1 | Passage par photocellule| 0 | 3.2 ae 00: n'a pas d'effet sur le temps d'attente
(d'ouverture ou de fermeture) 0 I fermeture immédiate lors de la libération des
pendant le temps dattente photocellules
(seulement en mode automatique) DE': recommence le temps d’attente
8 | Effet des boutons-poussoirs| 0 | 0.2 oc 0: n'ont pas d'effet sur le temps d’attente
ST1-5T2 pendant le temps G I produisent la fermeture au bout de 3 secondes
d'attente (seulement en mode 0¢2: recommencent le temps d’attente
automatique)

9 | Mode d’ouverture 0 .3 ae 0 I ouverture communautaire
0c: arrét alternatif semi-automatique
03: arrét alternatif automatique (si on a sélectionné

F200, R903 passe a A9002)
A | Déphasage entre les feuilles d' | 0..9| 0..9 cc 08: sans décalage en ouverture ni en fermeture
ouverture et de fermeture (appliquer uniqguement dans les portes sans
chevauchement) ;
XY¥: X déphasage a I'ouverture
(X=1: 1 seconde, ..., X=9: 9 secondes)
¥ déphasage a la fermeture
(Y=1: 1 seconde, ..., ¥=9: 9 secondes)
b | Utilisation du connecteur de carte| O | 0.3 0o 00: utilisation pour feu standard
EPS1 "' ' : utilisation pour freins
Pour les paramétres Ab32 et Rb03 uE contact NC avec la porte ouverte (L1-COM) et
utilisez la carte EPS1 en mettant _ porte fermée (L2-COM)
en dérivation les bornes d'entrée 03: impulsion 1 seconde Ouvrir (L1-COM) lors du
du réseau, au lieu de les démarrage d'ouverture et fermer (L2-COM)
connecter au réseau (voir schéma lors du démarrage de fermeture. Permet
“Connexion de freins”). d'activer un autre tableau.
C |Maintien de la pression| O | 0.6 0o 00: sans maintien de pression ;
hydraulique : impulsion de D !: toutes les 1/2 heures ; B2: toutes les heures ;
Termeture et d'ouverture (si la ou 03: toutes les 2 heures ; 04: toutes les 6 heures ;
es porte(s) reste(nt) ouverte(s)), 0S: toutes les 12 heures : 06: toutes les 24 heures
afin de maintenir la pression

d | Coup de bélier ] o, 0o 00: sans coup de bélier; 8 1 avec coup de bélier

E | Fonctions spéciales g | 8.¢c 0o 00: sans fonction spéciale ;

0 I: photocellule d'ouverture {4 programmée pour

Ie passage de piétons ;  0¢2: industriel ;

n | O | Clé blocage de programmation o gt 0000 L'option prédéterminée est G000 (sans clé). Si vous
Si vous utilisez une clé, assurez- changez tout chiffre, ce sera considéré clé.

vous de vous en souvenir pour les Sélectionnez la clé souhaitée (a commencer par D1)

accés futurs a la programmation a travers UP et DOWN. Pressez ESC pour annuler ou

ENTER pour confirmer et passer a D2, et ainsi de suite

! | Manceuvres totales réalisées X X Indique les centaines de cycles réalisés (par
exemple, 68 indique 6.800 cycles réalisés)

2 | Manceuvres partielles réalisées Indique les centaines de cycles réalisés. |l est
possible de le réinitialiser en pressant
simultanément sur ST1, ST2 et ENTER.

3 | Restauration des valeurs d'usine, | r ) Lorsque |"écran affiche n3r5 (avec 3 en mode

manceuvre, radio et configuration clignotant), appuyez sur ENTER et b0rr s'affichera
en clignotant. Appuyez sur ENTER sans lacher,
jusqu’a ce que D1 affiche b. Toutes les valeurs des
menus de programmation seront restaurées aux
valeurs d'usine.
£ | O | Communication ftp 0 n Communication immédiate avec le serveur
! | Intensité du signal GSM X X Indique l'intensité du signal






