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TE M IS 'S TES4324DII G ERRE KA

Guide rapide d’installation et programmation Francais

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Cette notice contient des

AVERTISSEMENT aye,rtlssements de sécurité et d autres exphca‘ugns qui doivent étre pris en compte. Vous pouvez
télécharger la version plus récente de ce guide et du manuel d'installation dans la section
« Téléchargements » du site web d’Erreka : http://www.erreka-automation.com

\ Eléments de I'installation compléte

A : Alimentation générale

Cablage électrique

|l est  conseillé  dutiliser  une
électroserrure pour des longueurs de
vantail supérieures a 1,8 m.

B/F : Feu clignotant
avec antenne

C : Photocellules (Tx / Rx)

D : Bouton-poussoir ou
sélecteur a clef

E: Actionneur avec encodeur

RG-58/U

2 x 0,5mm?
(max. 20m)

)
2 x 0,5mm#? 4 x 0,5mm?
I (max. 30m) Q)

o g

2
2 x 1mm?2+ ((2 x 0,5mm?)) 2x0,5mm
(max. 20m) (max. 25m)
IMPORTANT : il est indispensable \

d'installer la butée de fermeture

/

et les butées d'ouverture [ 3 x 1,5mm?
(max. 30m)
E337A
Actionnement manuel
Déblocage (fonctionnement manuel) Blocage (fonctionnement motorisé)
e Introduisez la clef de déblocage (1) et tournez-la dans e Tournez la clef de déblocage (1) dans le sens

le sens antihoraire. antihoraire et retirez-la.




imensions
803 mm

D

100 mm

/

185 mm
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Avec des vis ou tire-fond, fixez le support arriere (1) au

mur.

Utilisez des vis ou tire-fond, ainsi que des chevilles

adaptées au matériau du mur.

Montage

arriére avec la

P303B

Fixez la partie arriere de I'actionneur au support
vis et I'écrou (2).

Placez le support avant sur le
portail (3) en respectant les
cotes de montage. Ne le fixez
pas encore définitivement.

=
PN

Débloquez I'actionneur et fixez-le
au support avant avec la vis et
I'écrou (4).

Effectuez plusieurs mouvements
manuels d'ouverture et de
fermeture pour vérifier le
fonctionnement correct.

P303F

B Nivellement :
vérifiez que I'actionneur soit a niveau et fixez définitivement le support

avant.

:

L

P303G

1
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Connexions électriques SMART-D201(M)

mn
LED2 LED4 LED3 onof \ |

4 5 5
G
@ 112|3|4|5|6]7]|8 10 [11 [12 [13 [14 [15[16 |17 [18 ||| 19|20 |21 ]| 22| 23| 24| 25| 26 @

| I I |
Ltr L Latr Lal- M1+ MI- M2+ M2- 5/ S S2 GND Lmil Lmi2 GND Lmt3 Lmt4 GND DKey SKey GND Ph1_PhVcc GND Ph2 PhVce

A1l Actionneur 1
A2 Actionneur 2 A
577 M1+ actionneur 1/
M2+ actionneur 2
6/8 M1- actionneur 1/
M2- actionneur 2
9 5V encodeur A1/A2
10/11 Signal encodeur A1/
Signal encodeur A2
12 GND encodeur A1/A2

=" Dans les installations a un seul vantail,
effectuez les connexions sur A1.

P337W

e Programmez £ | pour un fonctionnement avec encodeur simple (F 13).

e Sélectionnez le nombre d'actionneurs avec F2 (F22 : un actionneur, F2 ! : deux actionneurs).

e Vérifiez les sens de rotation de A1 et A2 pendant la programmation (la premiere manceuvre est de
fermeture) et s'ils ne se correspondent pas, échangez les cables M+ et M- de I'actionneur correspondant.

i Force maximale de coincement pendant la programmation des parcours : vérifiez que la valeur du paramétre
F3 « Force maximale de coincement » soit 1 lorsque la programmation des parcours est réalisée.

Connexions électriques VIVO-D203(M)

v o] S
BBl BE Pgiji @ SWi1 \_@
(O]

ENCODER1 ENCODER2
- o - o

=

$22mgm 22 2a2 fwr M G4 G5 G6
P13 P14 P15 P16 P17 P18 P19 P20 P21 P22 P23 m m I:l
!
_| MOTOR1 | |
: H] ool @A
A1 Actionneur 1 Pt P12 EEzEs Greg (GaGo £ LE E' T
A2 Actionneur 2 188 @ 2 vE | vt PowER -z
G1/G4 Cable rouge (moteur) Il -
G2/G5 Cable bleu (moteur) =
P13/P17 V+ encodeur A1/A2 . T
P14/P18 GND encodeur A1/A2 VIVO-D;'O3M:
P15/P19 Signal encodeur A1/A2 125V, 60Hz
_ , VIVO-D203:
1" Dans les installations a un 230V, 50Hz

seul vantail, effectuez les
connexions sur A1.

P337Y

rnn

Sélectionnez le nombre d'actionneurs avec £8 (C00 1 : un actionneur, C002 : deux actionneurs).

Sélectionnez le sens de rotation pour A1 (paramétre C !) et A2 (parametre C2).
Programmez L 7 avec la valeur 10 | (fonctionnement avec encodeur simple).

Ajustez la force selon le poids du portail (paramétre RB).

rnn

iz Vérification du sens de rotation : aprés avoir connecté |'alimentation électrique et activé un dispositif de marche
guelconque, le portail réalise un reset (I'écran affiche r5) : le portail se ferme jusqu’a atteindre la butée et cette butée
recoit la position de « portail fermé ». Si pendant le reset, il s'ouvre au lieu de se fermer, changez le sens de rotation
avec L ! (pour I'actionneur A1) ou L2 (pour I'actionneur A2).






