GERREKA PRESENTACION GLOBAL 4

OPERADOR GLOBAL 4
PUERTAS AUTOMATICAS PEATONALES

CONFORME A NORMAS EUROPEAS EN16005 Y EN16361
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PUERTAS AUTOMATICAS
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PRESENTACION GLOBAL_4
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Paso libre (2 hojas moviles)
Paso libre (1 hoja movil)

Peso méaximo por hoja ( 2 hojas)
Peso maximo por hoja ( 1 hoja)
Velocidad de apertura
Velocidad de cierre

Fuerza maxima de cierre
Temperatura ambiente
Temporizacion puerta abierta
Alimentacion *

Consumo

Baterias

1000-3000mm
750-3000mm
140 + 140 Kg.
200 Kg.
0.2- 0.8 m/s
0.1-0.5m/s
150 N
-20°C/ +50°C

60 seg.
230V ~ (=10 %) / 50 Hz
200 W
Ni Cd (24 v)
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ESRORCESKA CARACTERISTICAS PRINCIPALES

Hardware — Placa Electrdnica

- Sistema de control en “lazo cerrado”
Mediante PID que permite monitorizar y controlar las condiciones externas — viento, rozamiento, suciedad
de guias, etc..

- Lapotencia de motor se ajusta a dichas circunstancias y ajusta un movimiento firme
independientemente de las condiciones exteriores

- Permite instalar puertas mas pesadas ya que maneja un “par’ de potencia muy alto en velocidades
lentas

- Alta Fiabilidad de placa debido a la transmision de intensidad
(motor de 40 voltios a 10 amperios con baja intensidad de maniobra — reduce drasticamente la disipacion
de calor y por lo tanto la probabilidad de quema de fusibles)

- Eabricacidn
— Test automatico de fabricacion en proveedor de placa
— Test automatico y sistematico de produccion propia en el 100% de los operadores

- Testado a 1 millon de ciclos segun normas EN16005 y EN16361
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ERREKA

Trey— CARACTERISTICAS PRINCIPALES

Software — Placa Electrdnica

- Software de nuevo disefio con lenguaje de programacién de ler nivel
- Diagrama de estados
- Autodiagndstico de errores de safety segun EN16005

- Multiprocesador con mensajes redundantes
- Certificado para safety sequn ISO 13849 y seqgun Directiva de Maquinas

- Incremento de monitorizacion de parametros y elementos
- Motor - temperatura e intensidad
- Todos los componentes del cuadro electrénico
- Bateria
- Posicién del electrobloqueo
- Sensores y fotocélulas — con identificacion por tipo de error y posicién
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ESRORCESKA CARACTERISTICAS PRINCIPALES

Hardware
Motor y Bateria

Dunkermotoren (GR63X50)

- Encoder a 100 pulsos por vuelta que permite un control de la posiciéon de la
puerta por décimos y con maxima precision

- Motor con sensor de temperatura y aviso de calentamiento por uso
(Notificacion via selector digital)

- Bateria de nuevo compuesto de Nikel-Cadmio con gran fiabilidad sin efecto
memoria ni limite de carga en el tiempo.

- Bateria robusta especialmente disefiada para salidas de emergencia
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ESRORCESKA CARACTERISTICAS PRINCIPALES

Instalacion y operativa

v' Mecanismo para uso intensivo.

v' Movimiento dinamico y silencioso en apertura y cierre.

Modular. el conjunto soporte de hojas del conjunto motorizacion.
Facilidad de instalacion — un solo técnico
- El operador automaticamente y elige la curva de desplazamiento adecuada para cada
v'Versatilidad instalacion.
Adaptable a todo tipo de perfilerias.
Cuadro Electrénico comun para las correderas: ERTAIN, GLOBAL y TELESCOPIC.

v' Seguridad; disefiado segun la normativa EN 16005 (Norma Europea)

= Las fotocélulas y sensores de seguridad estan monitorizadas.

= Baterias monitorizadas, aseguran la apertura de la puerta en caso de corte de suministro eléctrico 0 emergencia.

= Diferentes sistemas electronicos para evitar atrapamientos y asegurar el correcto funcionamiento de todos los
sensores.

v’ Dispositivos de mando

= Tres diferentes: Selector digital, Selector de llave y mando a distancia.
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ERREKA

Trey— CARACTERISTICAS TECNICAS

CARACTERISTICAS GLOBAL_4
Cuadro Electrénico
Generales Microprocesador 8MB
Sistema Standard (con brazos) Proteccion por fusible S
Montaje del mecanismo En instalacion Electrobloqueo S
N° de perfiles del mecanismo 4 Selector _ o Sl
Pesos por hoja Rece_p_tor mando a,dlstar_K:la insertable Sl
1 hoja 200 kg Amplificador fotocélulas insertable Sl
2 hojas 140+140 kg
Velocidad maxima de apertura 0.9m/s Egzjr:rdezs S|
Medidas del mecanismo 160x165mm Fotocelulas S|
Autoportante hasta 3 m Llave exterior S|
i Sensor de seguridad Sl
Accesorios Reset Sl
Electrobloqueo Sl Selector S|
Bloqueo por motor NO Comunicacion (CAN) S
Baterias SI Exclusa NO
Selector Sl Emergencia (antiincendios) SI
Interruptor de puesta en marcha Sl (dentro de tapa) Auxiliares Sl
Cepillos de cobertor Sl (dos cepillo)
Regulaciones
Técnicas Tiempo de espera en apertura Por selector
Motorreductor DC (24V) Velocidad 0-20 seg
Potencia de motor 200 W Apertura 0.40-0.90 m/sg
Correa de transmision HTD 8M Cierre 0.10-0.50 miseg
Carros 3 ruedas (POM) Curva de velocidad 2:
Banda de rodadura independiente No Antiaplastamiento
Instalacion Modos de trabajo (selector)
Perfilerias instalables Todos hasta 50mm de ancho Puerta abierta S|
Regulacién en altura 18mm Puerta,c_errad.a. . Sl (modo noche)
. : L . Automatico bidireccional Sl
Posicionado de hojas moéviles A ras de viga o )
g . . . ) Automatico parcial Sl
Posicionado perfil de caja sobre viga 60 mm por encima Solo salida S|
Farmacia NO
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ERREKA corTe

PUERTAS AUTOMATICAS

Operador con diferentes perfilerias

L LB L]
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GERREKA

PUERTAS AUTOMATICAS D E S P I E C E

1.- Perfiles.

2.
3.
4.
5.
6.

- Carros.
- Carro + brazo.
- Motorizacion Global_4.

- Electrobloqueo.

- Closing.
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ERREKA PERFILES GLOBAL_4

PUERTAS AUTOMATICAS

» Medidas mecanismo: 160x165mm.

= Perfil Caja (1).

» Perfil Tapa (2).

= Junquillo Caja + Junquillo Tapa (4,5).
» Goma anti — vibracion (3).

= Cepillo FINSEAL 9mm Negro (6).

165

160

&
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GERREKA

PUERTAS AUTOMATICAS

» Roldana de POM (Polioxido de metileno): ¢ 52mm.
= Regulacion en Altura: 18 mm
» Regulacion en Profundidad: 27 mm.

» Antidescarrilamiento: Roldana de POM ¢ 52mm.

165

CARRO GLOBAL_4

Cambios Mejora

Ruedas Nylon ¢ 52mm
(Mecanizadas)

Menos desgaste de las ruedas

Tres ruedas entre dos bandas de
rodadura

Evitar el descarrilamiento

Tornillo de regulacion hexagonal

Facilidad de regulacion / Evitar la
caida del tornillo

Rodamientos comerciales

Fiabilidad
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G ERTRRCAEKA CARRO + BRAZO GLOBAL_4

» Carro Global_2 System.
» Separador de 25mm.

= Perfil Brazo L= 850mm.
» Brida Brazo.

= Tapa Brazo.

= Distancia entre brazos 165mm.
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G ERREKA OPERADOR GLOBAL _4

= Un Operador:
v' Operador G4 870 ( dos versiones: 230V 50 Hz / 125V 60 Hz)

= Perfil Motorizacion Universal.

=  Correa de Transmision: HTD 8M — En metros.

B Polea Tensor

B FAlimentacion
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G ERREKA OPERADOR GLOBAL _4

o Subconjunto Motorreductor G4

» G4: Motorreductor Dunkermotoren DC (24V), 200W.

v" Reductora: Gearbox SG65
v' Sensor de temperatura.

v" Velocidad de apertura max: 0,9m/s
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G ERREKA OPERADOR GLOBAL_4

o Subconjunto Placa electronica (Comun E4/G4)

= Control de velocidad y movimiento — PID
=Radar Exterior / Interior

= Fotocélula

» Electrobloqueo

= Selector ( CAN)

= Sensor de Seguridad

= | lave exterior

» Pulsador Reset

» Mando a distancia

» Funcion emergencia / Anti-incendio
= Comunicacion ( BUS CAN)

» Exclusa

= Auxiliares
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e ERREKA OPERADOR GLOBAL _4

a Subconjunto F.Alimentacion (Comun para E4/G4)

= Transformador: 150VA; Primario 230V, 50Hz; 1° Secundario 33V,7A
= Pack baterias NiCd.
= Interruptor bipolar; corriente de red y baterias.

» Regletas -> conexionado de cables.

= Cable tierra.
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G ERREKA OPERADOR GLOBAL _4

o Subconjunto Polea Tensor G4

= Bi-direccional.
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PUERTAS AUTOMATICAS

G ERREKA OPERADOR GLOBAL_4

[
o Subconjunto Electroblogueo (Comun E4/G4)

= FAIL-SECURE / FAIL-SAFE
= Electroiman; 24v C.C.

= Micro switch.

Desbloqueo
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G ERREKA CLOSING GLOBAL_4

> Sistema de Paracaidas.

» Posicionadores para el Perfil Tapa.

» Amarre del Perfil Tapa mediante tornillos.
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ERREKA KIT GLOBAL_4

PUERTAS AUTOMATICAS

1.- Covery Support

165

160

G2 SUPPORT A1,81,C1,D1

‘ Ref. ‘Cédlgu ‘ Cant ‘ Denominacion

‘ 1 ‘ ‘ 1 ‘Pemlcajaclobalsnamg ‘

G2 COVER (AB.C,D) x (123.4,56.7.8)

Ref. | Codigo | Cant Denominacion
2 1 |Junquillo Caja Global
3 2 [Cepillo FINSEAL 9mm Negro
4 1 |Perfil Tapa Redisefio Universal
5 1 [Junquillo Tapa Redisefio Universal
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ERREKA KIT GLOBAL_4

PUERTAS AUTOMATICAS

2.- G2 Carrier
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ERREKA

PUERTAS AUTOMATICAS K | T G L O B A L_4

3.- G2 Closing

3 (1) Q

1 Tapa lateral derec. Global 1
2 Tapa lateral izd. Global 1

3 ‘Goma Antivibracién 6,2m 1

< \ 4 Tornillo M6x16 DIN 7984 zincado 2

X % 5 ‘Subconjunto Final de carrera Ertain_2 2
\ / 6 Bolsa Ertain-Global Closing 1
= é 7 Pos lobal System 2

/ é 8 ul racaidas Global-Ertain_2 2
Q/ 9 erfil Tapa Global System 2

10 Bridas Unex 225 10

11 Subconjunto ataque hoja fija Global 4

COVER-SUPPORT ERTAIN-GLOBAL =z Caa ks Universal craco 1

GLOBAL CLOSING POLTSA i Tuerea alrgaca 2

14 Tornillo M6x12 8,8 DIN 7984 zincado 2

9 15 Bolsa Cover-Support Global 1

16 Plastic Packing Global Closing 1

17 Tornillo M4x12 DIN 912 4
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PUERTAS AUTOMATICAS

ERREKA KIT GLOBAL_4

4.- G4 Lock

U ELECTROBLOQUEO FAIL-SECURE E4 /G4

uuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuu
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G ERREKA KIT CO48

PUERTAS AUTOMATICAS

= KIT CO48 G4

- Mecanismo............ovviunn...
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PUERTAS AUTOMATICAS A C C E S O R I O S

QERREKA

v" Dispositivos de mando: 3 diferentes.

= Selector Digital:
»  Seleccion de diferentes modos de trabajo.
> Regulacién de parametros de funcionamiento.

»  Activacion y desactivacion de opciones.

»  Diagnostico de averias y modos de error. - o

= Selector de llave: Seleccion de diferentes modos de trabajo.

v" Dispositivos de activacion
= Radar micro ondas, Sensores infra-rojos (activos), Sensores con activacion y barrera de seguridad, etc.
= Pulsador de proximidad, Pulsador discapacitados
= Controlador de huella digital, Teclado numérico, Lector de tarjeta
=  Transponder.
= Llave exterior.
= Efc...
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(CERREKA MONTAJE

1.1.- Colocar las Tapas laterales al Perfil caja y fijar la caja en la pared .

A Utilizar el plano de instalacién para ubicar el Perfil caja.

A Tener en cuenta la entrada de red (Agujerear la Tapa o la Caja). =5

oooooooooooooooo

v
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(CERREKA MONTAJE

2 2.1.- Colocar el Junquillo Caja.

2.2.- Colocar los finales de carrera.

Tope final de carrera
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(CERREKA MONTAJE

3.1.- Colocar los carros.

Carro Global
Antidescarrilamiento

Rueda Anti-descarrilamiento

=
—[F]/'\/ﬁ °
e s T

Q o]

0 0
) =
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(CERREKA MONTAJE

4 4.1.- Atar las hojas a los carros.

Primero fijar las bridas de ataque en
las hojas moviles y después atar las
bridas alos carros

Tornillo para regular las
hojas en altura

Tornillos de a
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G ERREKA MONTAJE

PUERTAS AUTOMATICAS

5 5.1.- Fijar los brazos a los carros.

Brazo

Separador
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(CERREKA MONTAJE

6 6.1.- Colocar la motorizacion.

Atar las bridas
alos brazos

Perfil Motorizacion

Perfil Caja

Presentacion Global_4 System




(CERREKA MONTAJE

7 7.1.- Colocar la goma antivibracion en el perfil caja.
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G EERTSRBCES KA MONTAJE

8 8.1.- Colocar los posicionadores Tapa

1.- Colocar los posicionadores en Perfil Tapa.

Disefo

Afiadir 2 nervios para alojar soporte
tapa

Posicionado de tapa ajustado y sin
pandeos en operadores largos

2.- Colocar los soportes
posicionadores en el Perfil Caja.
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(CERREKA MONTAJE

9 9.1.- Colocar el Perfil Tapa + Junquillo Tapa .

» Atar el junquillo a la tapa. 3 posibilidades; sin junquillo, junquillo largo y
junquillo corto.

»Realizar dos agujeros de diametro 6,5mm en los dos extremos del perfil
tapa. Fijar la tapa mediante tornillo.

Colocar cepillos

» Fijar los cables paracaidas (uno en cada extremo de la maquina) al Perfil
Cajay al Perfil Tapa. :

» Sujecion fijas (Pinza);
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ERREKA CERTIFICADOS

PUERTAS AUTOMATICAS

SENOE

SLETIS AUTCmAT 208 E E mE-Het o

DECLARACION DE CONFORMIDAD

Fabricante MATZ-ERREKA, S.Coop.
Direccion: Pol. Ind. San Juan 93
B® San Juan

20570 Bergara (Gipuzkoa) SPAIN

Tipo de maquina:  Operador para puerta automatica corredera

Modelo: GLOBAL 4

Declara:

Cumple con los requisitos de las siguientes directivas:
- Directiva baja tensién 2014/35UE
- Directiva compatibilidad electromagnética 2014/30/UE
- Directiva maquinas 2006/42/CE

Ermreka Puertas Automaticas declara que el operador GLOBAL ha sido disefiado para cumplir
las sigmentes normas europeas armonizadas:

ENISO 13849-1:2008
EN 61000-6-2

EN 61000-6-3

EN 60335-1

EN 60335-2-103

EN 16005: 2013

EN 16361: 2014

- Bergara, 16 de Mayo del 2016
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