. . SSS-5S1
@ Sensor de seguridad para puertas oscilantes SSSoM1 C€

Manual de usuario (Original)

Nos gustariadarle las gracias por la adquisicién de este producto. Antes de utilizarlo, |ea atentamente | as siguientes instrucciones.

Hacer caso omiso de este simbolo puede ocasionar
lesiones graves e incluso mortales

C ADVERTENCIA

@ Se debe prestar una atencién especial
cuando aparezca este simbolo

Ajuste necesario para cumplir con
lanorma EN16005

EN15005

PRECAUCION Hace_:r caso omiso de este simbolo puede )
ocasionar lesiones graves o dafios en el equipo

1 Descripcidn general / Caracteristicas

4 El SSS-5 es un detector de presencia por infrarrojos activos para puertas oscilantes, controlado mediante microprocesador.

- Los 6 puntos de deteccion por cada unidad PCB confieren una amplia &rea de deteccion.

- Ladistancia de deteccion hasta el suelo se establece autométi camente pulsando un interruptor de botén.

- El intervalo de deteccion puede ajustarse manual mente utilizando conmutadores DIP en incrementos de 50 mm.

- Lasdidadel relé puede cambiarse de NO (normal mente abierto) a NC (normalmente cerrado) mediante un conmutador DIP.
\_"- Se gjecutan las funciones de autodiagndstico y supervision.

2 Componentes

4 Lasiguiente ilustracion muestra la configuracion estandar del SSS-5L 1 con una unidad PCB.
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(" 3.1 Advertencia A\ precasion
L Noad A

las siguientes observaciones.

Antes de proceder a montaje de este sensor, tenga en cuenta

1 |2 3

NORMAS APLICADAS
DIN18650-1:2010

EN16005:2012
Examen CE de tipo
44 205 *kkkkkkk

EN 12978:2003 +A1:2009

(3.5 Cableado al controlador dela puerta
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!: E PRECAUCION

Instale el cobertor con orificios paralajambay el revestimiento del cable al tender el cableado hasta el controlador de la puerta.

~

Conecte |os cables del controlador
delapuerta utilizando el bloque de

Alimentacion eléctrica (CA/CC 12—24[V])
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3.6 Vistaen plantadelainstalacion del SSS-5 (ambos lados de |a puerta)

Orificio extra para cable através de la puerta
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€l minimo de luz

puerta para maximizar la
deteccion de seguridad.
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5 -
4 La(s) car 9 de Borde principal Borde principal
Aseglrese de que la i aluminio debe(n) estar — Blsgra
condensacion no llegue % ubicada(s) cerca del
al sensor. borde principal dela =

6 Tenga cuidado de que el sensor no se caiga durante el transporte y lainstalacion. Ello podria provocar un fallo por

rotura|

ipe - . ADVERTENCIA  Realizar perforaciones puede provocar descargas el éctricas.
3.2 Orificiode montaje Al realizar perforaciones, preste atencion alos posibles cables ocultos.
200

) L Unidad: [mm]
Perfore los agujeros de fijacion ta y

2-935 Orificios paralos tornillos

como se indica a continuacion. Al
instalar el SSS-5 en ambos lados dela

puerta, puede que resulte necesario M% $035

perforar un orificio de cableado através Lot

delapuerta (Ref. 3.6 Vistaen plantade e

lainstalacion del SSS-5) 30, 3935
13

3.3 Montgje de la carcasa de aluminio

Desatornille |as cubiertas laterales y retire la cubierta
del filtro.

2 Retire e estabilizador de angulo.

=~

de auminio.

1) Subay deslice el estabilizador de &nhgulo haciael lateral, tal y como seindica
2) Presione el estabilizador de &nhgulo con el pulgar pararetirarlo de la carcasa

3 Retirelaunidad PCB.
Aflojed tornillo del soporte PCB y deslicelo haciaun lado pararetirar launidad PCB.

3.4 Sustitucion de las unidades PCB

NECAUCION
.

en el borde de la puerta.

Al sustituir las unidades, es muy importante que el lado con lamarca"LEADING EDGE" (borde principal) quede
ubicado lo més cerca posible del borde principal dela puerta. Esto asegurara una maxima deteccion de seguridad

Si seinstalan 2 unidades SSS-5 muy préximas, podria
producirse un fallo de funcionamiento debido ala
interferencia dptica cruzada entre dichos sensores. Para
evitarlo, deben seleccionarse distintos gjustes de 2
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\_ ‘Cobertor con orificios parajamba  Revestimiento del cable VISTA EN PLANTA y cableado J
4 Ajustes del conmutador DIP
4 N
‘ ‘ = Ajuste predeterminad
S ‘ o i@] . 5% = Ajuste predeterminado
‘ V9P~ unidad PcB
4.1 Entrada de prueba ] Con PRUEBA _
, B Sin PRUEBA Sin PRUEBA
Cuando esté conectado a un controlador de la puerta —p ——
sin entrada de prueba, ajuste en “A”. Cuando esté
! @@ Q % % Q % conectado a un controlador de la puerta con entrada e E A Ov
de prueba, gjuste en “B”. Consulte [6.Diagrama de a
tiempo de acontecimientos]. 1 ov
Para cumplir lanorma EN16005, gjuste en “B”.
4.2 Interferencia dptica A SSS5 SSs5 g

Modo de salida del relé

@@!@%%Q% Consulte [6. Tablade tiempo de ‘

4.3

N ‘
3

frecuencia utilizando el conmutador DIP n.° 2.
snold
3

acontecimientos] para méas detalles sobre €l
Enmascaramiento

modo de salida del relé.
de puntos de deteccion

s

4.4

.

1 Retiree blogue determinales del cable principa dela
unidad PCB.

2 Insertelaunidad PCB, asegurandose de que el lado marcado como
"LEADING EDGE" (borde principal) quede ubicado lo més cerca
posible del borde principal delapuerta. Inserte el estabilizador de
anguloy fije los tornillos de los soportes para PCB.
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4.5 Intervelo dedetectio i
m m Q 50 mm m Q m 250 mm iy
7555 H0N é é i E é 5 5
Deteccion 2
Ajuste deladisiandia 6 7 g 00mmp L& L 300mm ©
deno deteocion 3
o [l {00 s
EN16005| 6 7 8 150 mm 6 7 8 400 mm I
Compruebe que el intervalo
de deteccion cumplala m m m 200 m m E ;%O o :
norma EN16005 5 7 8 mm 6 7 8 mm No deteccion @E
- J
5 Ajustedel angulo de deteccién
(" El angulo de deteccion puede gjustarse entre5 ~ 25 [grad] en incrementos de 5 [grad] utilizando €l estabilizador de angulo. )
Ejemplo: Modificacion del dngulo de5°a25°5
Unidad PCB
_ Compruebe que la posicion del &rea de deteccion cumplalanorma EN16005 )




6 Diagrama detiempo de acontecimientos

(2 Ejecutelafuncion de programacion “TEACH”.
Lafuncién de programacion “TEACH” es necesaria para conseguir que el sensor funcione correctamente, es
decir, que establezca ladistancia entre el sensor y el suelo.

2,3[VA] a24[V] CA

RELE DE SALIDA

50V CC 0,1[A]
SIN TENSION 1C

FUNCIONES DEL
CONM. DIP

("salida del relé/ Entrada de prueba : 7 | 2 Conexiéndelajunta
A C = 1‘ - 1) Insertelajuntaen lacarcasade aluminio.
Conmutador DIP 3 Inl lnl lnl 2) Dedlicelajunta de forma que encaje correctamente en la
Viodo e da Sé's“c”éa‘éé%\%“i SN DETECCION SETECCION SN DETECCION cubiertadel filtro. Asegurese de que no queden huecos.
rdé 3) Insertelas cubiertas de filtro restantes tal y como se indica en lailustracion
4] NA 4 NA 4] NA 4] NA 4] NA 4] NA
NA Q EE?J COM E[?ﬂ COM Q[g] COM E@ COM E@ COoM E COoM
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NC m EB] com CB] com EB] com EB] com E[g] com C[:a] com
NC T— NC NC NC NC T— NC
RESPUESTA DE FRUEBA | DETECCION como
\ | respuestaa PRUEBA
Conmutador DIP 1 Entrada de prueba T T
SIN PRUEBA PRUEBA SIN PRUEBA 3 Recorte el punto de cableado de |a cubierta lateral e 4 Fijelacubiertalateral conlos
niraca de prueoa introduzca el revestimiento del cable. tornillos suministrados.
Al suministrar de 12224 V7220 7 s 7 Sensor T
B Q CC, € caudal de corriente ) ‘\\-\
e corrl
pasadel 7° al 6° terminal. 3 3 Tornillo ”
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\_ 6 6 6 _)
S J
7 Informacion sobre LED
e I S g . C g
7-1 Estado normal _ LED verde 12 Comprobacion final del intervalo de deteccion
Estado LED rojo LED verde 0
Sin deteccion o OFF X ON ) a . . . . . .
Con deteccién % ON o OFF Unidad PCB Q il grrglsl Isrt](?;l z;l 2 ;l;:fl s::s :?o LI Ilte;(r){oi(;:aftlir\?;el ggale el intervalo de deteccion sea el e
7-2 Estado de error i '
LED rojo EEEEEEER m N "D roio Compruebe que e &rea de deteccion cumple la norma EN16005
Lepvede OANOAONN e
N Categoria de error Causa Solucién
: ; ; jecutelafuncion de programacion o8l
1 Error ambiental Fljuido ambiental 0 & nivel de. beio. “E‘JI'_EAC!-I” dela Seocion 8 colacando tna 13 Datostecnicos
hojadepapel en blanco sohred suelo. MODELO Sensor de seguridad para puertas oscilantes ~ SSS-5
3omas Otro error Fallo de componente interno Cambie |as unidades. TECNOLOGIA DETECCION ESTACIONARIA COMPLETA con MEDICION DE DISTANCIA PSD
\7-3 Estado de programacién (TEACH)  Véase Seccion 8 Y, ALIMENTACION _ . AJUSTE DEL
- - ELECTRICA 12-24[V] CAICC£10% | 4\ o)l & DEL HAZ 5,10,15, 20, 25 [grados]
rogramacion
p N 95 [mA] a12[V] CC VELOCIDAD DERESPUESTA INFERIOR A 100 [ms]
Lleve a cabo |os siguientes pasos con la cubierta del filtro retirada. CONSUMO DE 55[mA] a24[V] CC
(D Compruebe laconexién del cableado y el suministro eléctrico. CORRIENTE 1,7[VA] a12[V] CA ENTRADA DE PRUEBA:1[BIT]

INTERFERENCIA OPTICA: 1[BIT]

MODO DE SALIDA DEL RELE: 1[BIT]

ENMASCARAMIENTO DE PUNTOS
DE DETECCION: 2[BIT]

PASO 1. PASO 3. INTERVALO DE DETECCION: 3[BIT]
Pulse el conmutador de botén Trasel PASO 2, laluz LED parpadeamésrépido y seinicialafuncion de ENTRADA DE PRUEBA 6 [mA] méx. a24 [V CC]
durante més de 2 segundos. programacion "TEACH". En caso de que durante este tiempo alguna persong ) TEMPERATURA DE
u objeto se sitlien en €l &rea de deteccion, vuelva aintentarlo a partir del ALTURA DE MONTAJE 2,6 [m] méx 220 ~ +60 [c a
PASO 1. - ' : FUNCIONAMIENTO
‘ LEDrojo NN EHA B EEA ‘ INTERVALODEDETECCION 0- 2,55 [m] méx. SSS-5S1: 350[g] APROX.
PASO 2. PESO SSS-5M1: 540[g] APROX.
Laluz parpadea lentamente durante 10 segundos en un LED verde |_| |_| |_| |_| |_| |_| |_| |_| SSS5L1 760{8} APROX
estado de no deteccion. Aseglrese de que no haya - -
personas u objetos (escalera, etc.) en el &rea de deteccion PASO 4.
durante este tiempo. Trasel PASO 3, laluz LED verde parpadea unadnicavez y el 14 Dimensiones
LED rojo |—| |—| I:l I:l proceso concluye. P <
; 360 475 i :
LEDverde [] [] [1 [ ‘ LEDroo __ SsS-551 - , | Unidad : [mm]
LED verde I [ @ mi
[ ] <
Compruebe |os gjustes, intervalos y otras configuraciones.
N\ J SSS-5M1 _ 692 .48 ‘
9 Areadedeteccion @ - h =
I [Te)
e 9.1 VISTA FRONTAL 9.2 VISTA LATERAL Unidad : [mm] ) SSS5L1 1023 8
[ ] 0
' I I B & &
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15. DECLARACION CE DE CONFORMIDAD
s N
Descripcion del producto:
Sensor de seguridad SSS-5 para puertas oscilantes.
1000 1000 Deteccién estacionaria completa con medicién de distancia PSD.
g Directivas aplicadas:
DIRECTIVE 2006/42/EC Directiva de méquinas
DIN 18650-1:2010 Puertas peatonales autométicas, Parte 1: Requisitos del producto. Capitulo 5.7.4
EN12978:2003 +A 1:2009 Entradas y puertas industriales, comercialesy de gargje: dispositivos de seguridad para entradas
y puertas peatonal es autométicas: requisitos y métodos de prueba
EN62061:2005 Seguridad funciond delos sistemas e éctricag/d ectroni cos'electronicos programables rel acionadas con lasegurided
i [25°] ] EN 1SO 13849-1:2008 Seguridad de lamaquinaria: partes de los sistemas de control relativas ala seguridad.
EN 16005:2012 Puertas peatonales con funcionamiento automético - Seguridad de uso - Requisitosy métodos de prueba. Capitulo 4.6.8
Examen CE detipo N.O. 44 205 ****x %
2000 2000 . . . . )
LasDirectivas CE detipo anteriores han sido certificadas por: | Normasarmonizadasaplicadas | OtrasNormativas Técnicas aplicadas
TUV NORD CERT GmbH EN 1SO 13849-1:2008 DIN 18650-1:2005
[+ Langemarckstr.20 45141 Essen Alemania EN16005:2012
Ndm. identificacion: 0044
Recopilador de Fichas Técnicas (Comunidad CE) Lugar de Declaracion (Fabricacion) Declaracion por partede: | Fecha
2600 2600 *kxx xxkkxx [ Hotron Ireland Ltd Honda Electron Co. Ltd Fhokk ko ok ok |
. 1000 800 600 400 200 0 1200 1000 800 600 400 200 O J 26 Dublin Street, Carlow, Irlanda 1-23-19 Asahi-Cho,Machida-City, Director decontrol decalided | ****
Tel. +3535991 40345 Fax: +353 5991 40543 | Tokio, Japon
10 Compruebe d intervalo de deteccién sin la cubierta del filtro — ) ”
~ < Descargo de responsabilidad > El fabricante no se responsabiliza de:
Compruebe el intervalo de deteccion sin la cubiertadel filtro insertada. Cologue un objeto de 1. Maainterpretacion de las instrucciones de instalacion, conexion incorrecta, negligencia, modificacion del sensor
pruebaen el area de deteccion para comprobar |os patrones de deteccion y otros &justes del einstalacién inadecuada.
conmutador DIP. Deben realizarse pruebas conforme alas normativas locales. ‘ o . .
2. Darios ocasionados por un transporte inadecuado.
[ Tras esta comprobacién, apague € dispositivo. ) 3. Accidentes o dafios ocasionados por fuego, polucion, tensién anormal, terremotos, tormentas, viento, inundaciones
u otras causas de fuerza mayor.
Compruebe que el &rea de deteccin cumple lanorma EN16005 4. Pérdida de ganancias empresariales, interrupcion de la actividad, pérdida de informacion empresarial y otras
Unavez se hayacompletado lapruebe, dirjaee alaSeocion 11 parapr alaingalacion delacubiettadd filtroy / // / perdl_dasflnanueras ocas_qnadas por Iautlllz_amon del Sensor o por un f_uncmnarr_uent_o mcorrec_to del mismo.
\__ delacubientalaterd. S seproduceun error, vuevaacomprobar losgjustes consuitando la Seccion 3. ) 5. Cantidades de compensacion que sean superiores al precio de venta, bajo cualquier circunstancia.
11 Sustitucién delacubiertadel filtroy dela cubiertalateral HOTRON HOTRON CO.LTD.
q Instalacion de lacubierta del filtro: PRECAUCION ) ——
1) En primer lugar, encaje el lado superior de |a cubierta del Fabricacion y ventas Ventas en Europa
filtro alo largo de toda la carcasa de aluminio.
. . g . . Tenga cuidado de no HOTRON CO.,L‘TD. . - ] Hotron I_reland Ltd.
2) Pliegueligeramente lacubiertade filtro en uno delos obstruir con cableslos 1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku, Tokio, Japon 26 Dublin Street (2nd Floor), Carlow (Irlanda)
exiremosy enganchelad bordeinferor delacarcasa de componentes Gpticos, - X Teléfono: +81-(0)3-5330-9221 Teléfono: +353-(0)59-9140345
3) Dedlice sumano sobre lalengletainferior parabloquear la cubierta RN Fax:  +81-(0)3-5330-9222 Fax:  +353-(0)59-9140543
del filtro enla carcasa de duminio alo largo detodala carcasade ~———""~ \____ URL: http://www.hotron.com URL: http://www.hotron.com Y,

aluminio.
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